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1_Safety Instructions and General Warnings

1 Safety Instructions and General Warnings

Omron Yaskawa Motion Control B.V. (OYMC) supplies component parts for use in a
wide variety of industrial applications. The selection and application of OYMC prod-
ucts remain the responsibility of the equipment designer or end user. OYMC accepts
no responsibility for the way its products are incorporated into the final system
design. Under no circumstances should any OYMC product be incorporated into
any product or design as the exclusive or sole safety control. Without exception, all
controls should be designed to detect faults dynamically and fail safely under all cir-
cumstances. All products designed to incorporate a component part manufactured
by OYMC must be supplied to the end user with appropriate warnings and instruc-
tions as to the safe use and operation of that part. Any warnings provided by OYMC
must be promptly provided to the end user. OYMC offers an express warranty only
as to the quality of its products in conforming to standards and specifications pub-
lished in the manual. NO OTHER WARRANTY, EXPRESS OR IMPLIED, IS
OFFERED. OYMC assumes no liability for any personal injury, property damage,
losses, or claims arising from misapplication of its products.

€ General Warnings

A\ WARNING

¢ Read and understand this manual before installing, operating or servicing this
drive.

¢ All warnings, cautions, and instructions must be followed.

¢ All work must be performed by qualified personnel.

* The drive must be installed according to this manual and local codes.

¢ Heed the safety messages in this manual.

The operating company is responsible for any injuries or equipment damage resulting
from failure to heed the warnings in this manual.

A\ WARNING

Indicates a hazardous situation, which, if not avoided, could result in death or serious
injury.

The following conventions are used to indicate Safety messages in this manual:
A\ CAUTION

Indicates a hazardous situation, which, if not avoided, could result in minor or
moderate injury.

‘ Indicates a property damage message.
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1_Safety Instructions and General Warnings

€ Safety Warnings

A\ WARNING
Electrical Shock Hazard

* Do not attempt to modify or alter the drive in any way not explained in this
manual.

Failure to comply could result in death or serious injury.

OYMC is not responsible for any modification of the product made by the user. This
product must not be modified.

* Do not touch any terminals before the capacitors have fully discharged.
Failure to comply could result in death or serious injury.
Before wiring terminals, disconnect all power to the equipment. The internal capacitor
remains charged even after the power supply is turned off. The charge indicator LED
will extinguish when the DC bus voltage is below 50 Vdc. To prevent electric shock,
wait at least five minutes after all indicators are off and measure the DC bus voltage
level to confirm safe level.

¢ Do not allow unqualified personnel to use equipment.
Failure to comply could result in death or serious injury.

Maintenance, inspection, and replacement of parts must be performed only by
authorized personnel familiar with installation, adjustment, and maintenance of AC
drives.

* Do not remove covers or touch circuit boards while the power is on.
Failure to comply could result in death or serious injury.

¢ Always ground the motor-side grounding terminal.

Improper equipment grounding could result in death or serious injury by contacting the
motor case.

¢ Do not perform work on the drive while wearing loose clothing, jewelry or
without eye protection.

Failure to comply could result in death or serious injury.

Remove all metal objects such as watches and rings, secure loose clothing, and wear
eye protection before beginning work on the drive.

* Never short the output circuits of the drive.

Do not short the output circuits of the drive. Failure to comply could result in death or
serious injury.

Sudden Movement Hazard

» Stay clear of the motor during rotational Auto-Tuning. The motor may start
operating suddenly.
During automatic starting of equipment, the machine may start moving suddenly,
which could result in death or serious injury.
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Safety Instructions and General Warnings

A\ WARNING

¢ System may start unexpectedly upon application of power, resulting in death or
serious injury.
Clear all personnel from the drive, motor, and machine area before applying power.
Secure covers, couplings, shaft keys, and machine loads before applying power to the
drive.

Fire Hazard

* Do not use an improper voltage source.
Failure to comply could result in death or serious injury by fire.

Verify that the rated voltage of the drive matches the voltage of the incoming power
supply before applying power.

* Do not use improper combustible materials.
Failure to comply could result in death or serious injury by fire.
Attach the drive to metal or other noncombustible material.

¢ Do not connect AC line power to output terminals U, V, and W.

¢ Make sure that the power supply lines are connected to main circuit input
terminals R/L1, S/L2, T/L3 (or R/L1 and S/L2 for single-phase power).
Do not connect the AC power line to the output motor terminals of the drive. Failure to
comply could result in death or serious injury by fire as a result of drive damage from
line voltage application to output terminals.

* Tighten all terminal screws to the specified tightening torque.

Loose electrical connections could result in death or serious injury by fire due to
overheating of electrical connections.

A CAUTION

Crush Hazard

* Do not carry the drive by the front cover.

Failure to comply may result in minor or moderate injury from the main body of the
drive falling.

Burn Hazard

* Do not touch the heatsink or braking resistor hardware until a powered-down
cooling period has elapsed.
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1_Safety Instructions and General Warnings

Equipment Hazard

¢ Observe proper electrostatic discharge procedures (ESD) when handling the
drive and circuit boards.

Failure to comply may result in ESD damage to the drive circuitry.

¢ Never connect or disconnect the motor from the drive while the drive is
outputting voltage.

Improper equipment sequencing could result in damage to the drive.

* Do not perform a withstand voltage test on any part of the drive.
Failure to comply could result in damage to the sensitive devices within the drive.

¢ Do not operate damaged equipment.
Failure to comply could result in further damage to the equipment.
Do not connect or operate any equipment with visible damage or missing parts.

¢ Install adequate branch circuit short circuit protection per applicable codes.
Failure to comply could result in damage to the drive.

The drive is suitable for circuits capable of delivering not more than 100,000 RMS
symmetrical Amperes, 240 Vac maximum (200 V Class) and 480 Vac maximum (400V
Class).

* Do not use unshielded cable for control wiring.

Failure to comply may cause electrical interference resulting in poor system
performance. Use shielded twisted-pair wires and ground the shield to the ground
terminal of the drive.

¢ Do not allow unqualified personnel to use the product.
Failure to comply could result in damage to the drive or braking circuit.

Carefully review the braking option instruction manual when connecting a braking
option to the drive.

¢ Do not modify the drive circuitry.
Failure to comply could result in damage to the drive and will void warranty.

Yaskawa is not responsible for modification of the product made by the user. This
product must not be modified.

* Check all the wiring to ensure that all connections are correct after installing the
drive and connecting other devices.

Failure to comply could result in damage to the drive.

* Do not connect unapproved LC or RC interference suppression filters,
capacitors, or overvoltage protection devices to the output of the drive.

Using unapproved filters could result in damage to the drive or motor equipment.
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1_Safety Instructions and General Warnings

€ Precautions for CE Low Voltage Directive Compliance

This drive has been tested according to European standard EN61800-5-1, and it
fully complies with the Low Voltage Directive. The following conditions must be met
to maintain compliance when combining this drive with other devices:

Do not use drives in areas with pollution higher than severity 2 and overvoltage cat-
egory 3 in accordance with IEC664.

Ground the neutral point of the main power supply for 400 V Class drives.

€ Precautions for UL/cUL Standards Compliance

This drive is tested in accordance with UL standard UL508C and complies with UL
requirements. The following conditions must be met to maintain compliance when
using this drive in combination with other equipment:

Do not install the drive to an area greater than pollution severity 2 (UL standard).
Use UL-listed copper wires (rated at 75°C) and closed-loop connectors or CSA-cer-
tified ring connectors. For details refer to the instruction manual.

Wire low voltage wires with NEC Class 1 circuit conductors. Refer to national state
or local codes for wiring. Use a class 2 (UL regulations) power supply for the control
circuit terminal. For details refer to the instruction manual.

This drive has undergone the UL short-circuit test, which certifies that during a short
circuit in the power supply the current flow will not rise above 30,000 amps maxi-
mum at 240 V for 200 V class drives and 480 V for 400 V class drives.

The drive internal motor overload protection is UL listed and in accordance with the
NEC and CEC. The setup can be done using the parameters L1-01/02. For details
refer to the instruction manual.

€ Precautions for Using the Safe Disable Function

The drive’s Safe Disable function is designed in accordance with the EN954-1, safety
category 3 and EN61508, SIL2. It can be utilized to perform a safe stop as defined
by the EN60204-1, stop category 0 (uncontrolled stop by removal of power). Refer to
the instruction manual for details about the application of this function.
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2 Mechanical Installation

2 Mechanical Installation

€ Upon Receipt

Please perform the following tasks after receiving the drive:
¢ Inspect the drive for damage. If the drive appears damaged upon receipt, contact

your supplier.

* Verify receipt of the correct model by checking the information on the nameplate.
If you have received the wrong model contact your supplier.

& Installation Environment

For optimum performance life of the drive, install the drive in an environment that
meets the conditions listed below.

Environment

Conditions

Installation Area

Indoors

-10 °C to +40 °C (NEMA Type 1)
-10 °C to +50 °C (Open-Chassis Type)

Ambient When using an enclosure panel, install a cooling fan or air conditioner
Temperature in the area to ensure that the air temperature inside the enclosure does
not exceed the specified levels.
Do not allow ice to develop on the drive.
Humidity 95% RH or less and free of condensation
Storage o0 © o
Temperature 20 °C 10 +60 °C

Surrounding Area

Install the drive in an area free from:

* oil mist and dust

metal shavings, oil, water or other foreign materials
radioactive materials

combustible materials (e.g., wood)

harmful gases and liquids

excessive vibration

chlorides

direct sunlight

Altitude

1000 m or less

Vibration

10 - 20 Hz at 9.8 m/s2, 20 - 55 Hz at 5.9 m/s2

Orientation

Install the drive vertically to maintain maximum cooling effects.
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2 Mechanical Installation

€ Installation Orientation and Spacing

Always install the drive in an upright posi-  somm 30m
tion. Leave space around the unit for proper
cooling as shown in the figure on the right.

EOmm Air [}

Note: Several units can be installed e
closer together than shown in the
figure by using “Side-by-Side” i
mounting. For details please refer o| K
to the instruction manual. HW-“- :@ﬂ
4 Dimensions Joonm et
% S—r Model Dimensions (mm) Weight
VZA* [Fig/] W [ H | D [W1[H1[H2[H3[H4[D1[ d | (kg)
BOP1 68 [128] 76 [ 56 [118[ 5| - [ - [65[M4| 06
. BOP2 68 |128| 76 | 56 [118[ 5| - [ - [65|M4| 07
A BOP4 68 | 128|118 | 56 [118] 5 | - | - [38.5/M4| 1.0
W BOP7 108 [ 128 [137.5/ 96 [118] 5 | - | - [58 [M4| 15
P20/ Open B1P5 108128154 | 96 [118] 5 | - | - [ 58 |[M4| 15
B2P2 140 128|163 [128[118] 5 | - | - [ 65 M4 | 21
B4PO A under development
20P1 68 [128] 76 [ 56 [118[ 5| - [ - [65][M4] 06
20P2 68 [128| 76 [ 56 [118[ 5| - [ - [65|M4| 06
20P4 68 | 128|108 | 56 [118] 5 | - | - [38.5/M4| 0.9
20P7 68 | 128|128 | 56 [118] 5 | - [ - [38.5/M4| 1.1
21P5 108 [ 128|129 | 96 [118] 5[ - | - [58 |M4| 1.3
22P2 108 | 128 1375/ 96 [118] 5 | - | - [58 |[M4| 14
24P0 140 [ 128 | 143 (128 [118] 5 | - | - [ 65 |M4| 21
25P5 140 | 254 | 140 [ 122|248 6 [13]6.2] 55 |[M5| 3.8
27P5 g | 140[254 | 140 [122(248] 6 [ 13 62|55 [M5| 38
2011 180 [ 290 | 163 [ 160|284 8 [15]6.2] 75 |[M5| 5.5
2015 220358 | 187 [192[336] 7 [15[7.2] 78 [M5| 9.2
40P2 108 [128| 81 | 96 [118] 5[ - | - [10 [ m4]| 08
B 40P4 108 [128| 99 | 96 [118] 5[ - | - [28 |M4| 1.0
P20 / Nema 40P7 108 [ 128 [137.5 96 [118] 5| - | - [58 [M4| 1.4
Type ! 41P5 | A [108[128 | 154 | 96 [118] 5 | - [ - [58 [M4| 15
42P2 108 [ 128 | 154 | 96 [118] 5 [ - | - [58 [M4| 15
43P0 108 [ 128 | 154 | 96 [118] 5[ - | - [58 [M4| 15
44P0 140 [ 128 | 143 (128 [118] 5 | - | - [ 65 |M4| 21
45P5 140 | 254 | 140 [122|248| 6 [13| 6 [ 55 |[M5| 3.8
47P5 p | 140254140 [122248] 6 [13]6.2] 55 [M5] 38
4011 180 [ 290 | 143 [160[284| 8 [15] 6 | 55 |[M5| 5.2
4015 180 [290 | 163 [160[284| 8 [15] 6 [ 75 |[M5| 55
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3 Electrical Installation

3

Electrical Installation

The figure below shows the main and control circuit wiring.

DC reactor

R/L1 and S/L2

U — — =]
Power i
—E=—Fi
Supply 2 : Filter
— =
Main

=
)
=
P
)
@
o8

Multi-function
digital inputs
(default setting)

DIP
switch S3

Shielded ground
terminal

Pulse Input
RF’\ (max. 32kHz)

\
1 0to10V(20k(

ac! 01010V (20 kO2) or
0/4 to 20 mA (250 Q)

Multi- function pulse / analog inputs
(default: frequency reference)

o] +V‘ Analog input power supp\y
+10.5 Vdc, max. 20 mA

A2‘ Multi-function analog input 2

Thermal  Braking
For 1-phase (OP“D“) relay resistor
power supply use Sz, ©PY)
|

Shielded
Cable

Ground

=)
sc S Y

MA ‘\ Multi-function relay output
() —— 250 Vac /30 Vdc (10 mA to 1A)
vd Fault | (default setting)
e~
P1 3

— During run \
1'\ Multi-function photo-
coupler output

48 Vdc, max. 50 mA
(default setting)

Il

|
Frequency agree |
Photocoupler !
common )
Pulse train output
(max. 32 kHz)
(Output frequency)

\
1
|
'
|

. Monitor Outputs
Analog output 1 (default setting)
0to +10 Vdc (2mA) |
(Output frequency) |

Memobus comm.
—— RS-485/422
| max. 115 kBps
|
Il
|
]
!

1
Safe Disable | L Hz
inputs [ 1
! T H1 |
i

| HC |
\ 1
NI | ___/

Symbols:

T Use twisted pair cables

I Use shielded twisted pair cables
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3 Electrical Installation

€ Wiring Specification

B Main Circuit

Use the fuses and line filters listed up in the table below when wiring the main cir-
cuit. Make sure not to exceed the given tightening torque values.

EMC Filter Type Recom. | Main Circuit Terminal Sizes
Model MainFuse| Motor | R/L1,S/L2,T/L3,
VZA* Rasmi Schaffner (Ferraz) | cable |U/T1,V/T2,W/T3, B1, B2| GND

[mm?] -, 4+, 42
BOP1 TRS5R 1.5 M3.5 M3.5 | M3.5
BOP2 | A1000-FIV1010-RE | A1000-FIV1010-SE | TRS10R 1.5 M3.5 M3.5 | M3.5
BOP4 TRS20R 1.5 M3.5 M3.5 | M3.5
BOP7 TRS35R 25 M4 M4 M4
B1P5 A1000-FIV1020-RE | A1000-FIV1020-SE TRS50R 2 M4 M VA
B2P2 | A1000-FIV1030-RE | A1000-FIV1030-SE | TRS60R 4 M4 M4 M4
B4P0O under development
20P1 TRS5R 15 M3.5 M3.5 | M3.5
20P2 | A1000-FIV20010- TRS5R 1.5 M3.5 M3.5 | M3.5
20P4 RE A1000-FIV20010-SE TRS10R 1.5 M3.5 M3.5 | M3.5
20P7 TRS15R 1.5 M3.5 M3.5 | M3.5
21P5 TRS25R 2.5 M4 M4 M4
2P A1000-FIV2020-RE | A1000-FIV2020-SE TRS35R 2 M4 M VA
24P0 | A1000-FIV2030-RE | A1000-FIV2030-SE | TRS60R 4 M4 M4 M4
25P5 ABT70<1> 6 M4 M4 M5
27P5 A1000-FIV2060-RE | A1000-FIV2050-SE ABT100<"> 10 M4 M4 V5
2011 ABT150<1> 16 M6 M5 M6
2015 | /\1000-FIV2100-RE i A6T200<">| 25 M8 M5 | M6
40P2 | A1000-FIV30005- TRS2.5R 25 M4 M4 M4
40P4 RE A1000-FIV30005-SE TRS5R 25 M4 M4 M4
40P7 TRS10R 25 M4 M4 M4
41P5 TRS20R 25 M4 M4 M4
40P A1000-FIV3010-RE | A1000-FIV3010-SE TRS20R 25 M Ma Ma
43P0 TRS20R 2.5 M4 M4 M4
44P0 | A1000-FIV3020-RE | A1000-FIV3020-SE | TRS30R 4 M4 M4 M4
45P5 ABT50<1> 4 M4 M4 M5
47P5 A1000-FIV3030-RE | A1000-FIV3030-SE AGT60<"> 6 Ma Ma M5
4011 ABT70<1> 10 M5 M5 M5
4015 | /\1000-FIV30SO-RE j A6T80<!> | 10 M5 M5 | M6
<1> For UL compliance a different fuse type has to be used. For details refer to the instruction manual.

Tightening Torque Values
Tighten the main circuit terminals using the torque values provided by the table be-

low.

Terminal Size

M3.5

M4

M5

M6

M8

Tightening Torque [Nm]

0.8t0 1.0

1.2t01.5

20to25

4.0t05.0

9.0to 11.0

10
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3 Electrical Installation

B Control Circuit
The control terminal board is equipped with screwless terminals. Always use wires
within the specification listed below. For safe wiring it is recommended to use solid
wires or flexible wires with ferrules. The stripping length respectively ferrule length

should be 8 mm.

Wire Type Wire size
Solid 0.2to 1.5 mm?2
Flexible 0.2t0 1.0 mm?2
Flexible with ferrule 0.25 t0 0.5 mm?2

4 EMC Filter Installation

This drive has been tested in accordance with European standards EN61800-3. In
order to comply to the EMC standards, wire the main circuit as described below.
1. Install an appropriate EMC noise filter to the input side.See the list above or
refer to the instruction manual for details.

. Remove any paint or dirt from ground connections for minimal ground

. Install an AC reactor at drives smaller than 1 kW for compliance with the

EN61000-3-2. Refer to the instruction manual or contact your supplier for

L2
3|1 Pe
Cable clamp

Panel or mounting wall
Metal plate

E‘— Grounding Surface

(remove any paint)

2. Place the drive and EMC noise filter in the same enclosure.
3. Use braided shield cable for the drive and motor wiring
4
impedance
5
details
N
L1 PE
Cable clamp
Panel or mounting wall
° E“— Grounding Surface el
(remove any paint)
\
‘ NEJL1

L

Filter

‘ |

Drive

Surface

Wiring distance as
short as possible

A paint)

Cable shield

Braid shielded motor

grounding clamp cable

Ground shield at
motor side

Grounding

(remove any

\ H
03,1 ‘
0 |
=i orive
L
dl N
- Grounding
Surface
(remove any
/ paint)

Wiring distance as
short as possible

Cable shield Braid shielded motor
grounding clamp cable

Ground shield at
motor side

EMC Standards Compliant Wiring of Single- and Three Phase Units
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3 Electrical Installation

4 Main and Control Circuit Wiring

®  Wiring the Main Circuit Input

Consider the following precautions for the main circuit input.

* Use only circuit breakers that have been designed specifically for drives.

e If using a ground fault circuit breaker, make sure that it can detect both DC and
high frequency current.

e If using an input switch is used, make sure that the switch does not operate not
more than once every 30 minutes.

* Use a DC reactor or AC reactor on the input side of the drive:

* To suppress harmonic current.

* To improve the power factor on the power supply side.

* When using an advancing capacitor switch.

* With a large capacity power supply transistor (over 600 kVA).

B Wiring the Main Circuit Output

Consider the following precautions for the output circuit wiring.

* Do not connect any other load than a 3 phase motor to the drives output.

* Never connect a power source to the drives output.

* Never short or ground the output terminals.

* Do not use phase correction capacitors.

e If using a contactor between the drive and motor, it should never be operated
when the drive is outputting a voltage. Operating while there is voltage output can
cause large peak currents, thus tripping the over current detection or damage the
drive.

B Ground Connection

Take the following precautions when grounding the drive.

* Never share the ground wire with other devices such as welding machines, etc.

* Always use a ground wire, that complies with electrical equipment technical stan-
dards. Keep ground wires as short as possible. Leakage current is caused by the
drive. Therefore, if the distance between the ground electrode and the ground termi-
nal is too long, potential on the ground terminal of the drive will become unstable.

* When using more than one drive, do not to loop the ground wire.

B Control Circuit Wiring Precautions

Consider the following precautions for wiring the control circuits.

 Separate control circuit wiring from main circuit wiring and other high-power lines.

 Separate wiring for control circuit terminals MA, MB, MC (contact output) from wir-
ing to other control circuit terminals.
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3 Electrical Installation

* For external control power supply use a UL Listed Class 2 power supply.

¢ Use twisted-pair or shielded twisted-pair cables for control circuits to prevent op-
erating faults.

Ground the cable shields with the maximum contact area of the shield and
ground.

* Cable shields should be grounded on both cable ends.

B Main Circuit Terminals

Terminal Type Function
Connects line power to the drive.
Drives with single-phase 200 V input power use terminals R/L1

R/L1, S/L2, TIL3 Main circuit power

supply input and S/L2 only (T/L3 is not used).
U/T1, V/T2, W/T3 | Drive output Connects to the motor.
B1, B2 Braking resistor Egtriozonnectlng a braking resistor or the braking resistor unit

DC reactor con-

+1, +2 nection Linked at shipment. Remove the link to install a DC choke.
+1, - 3Su1power supply For connecting a DC power supply.
) For 200 V class: Ground with 100 Q or less
(2 terminals) Ground Terminal For 400 V class: Ground with 10 Q or less

B Main Circuit Terminals
The figure below shows the control circuit terminal arrangement. The drive is
equipped with screwless terminals

Mol
_ % e
Hel | Uiy

0ooo

. QOOIOO
P1|P2|PC|A1|A2|+V|AC|AM|AC|MP

I |
[@e@eeeeeeee
s1]s2]s3]s4[s5]s6[sc]HC[H1[H2]RP

Peeeeee

e
There are three DIP switches, S1 to S3, located on the terminal board

Swi1 Switches analog input A2 between voltage and current input
sSw2 Enables or disables the internal RS422/485 comm. port terminal resistance.

Used to select sourcing (PNP)/sinking (NPN, default) mode for the digital inputs (PNP
SW3 -

requires external 24 Vdc power supply)
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3 Electrical Installation

B Control Circuit Terminals

Type No. Terminal Name (Signal) Function (Signal Level), Default Setting
Multi s Photocoupler inputs, 24 Vdc, 8 mA
£ ulti= to | Multi-function diaital inout 1 o 6 Note: Drive preset to sinking mode (NPN). When using
Dgr!::tllon s6 9 P source mode, set DIP switch S3 to “SOURCE” and use
|n|gLIJ{aS an external 24 Vdc (+10%) power supply.
P SC | Multi-function input common Sequence common
Response frequency: 0.5 to 32 kHz, Duty: 30 to 70%,
Multi- RP | Pulse train input High: 3.5t0 13.2 V, Low: 0.0 to 0.8 V, input impedance:
Function 3 kQ)
Analog/ +V | Analog input power supply +10.5 V (max allowable current 20 mA)
Pulse A1 | Multi-function analog input 1 0 to +10 Vdc (20 kQ) resolution 1/1000
Inputs A2 | Multi-function analog input 2 0/4 to 20 mA (250 Q) resolution: 1/500 (A2 only)
AC |Frequency reference common ov
Safe HC |Safe Disable Input common +24 V (max 10 mA allowed)
Disable H1 |Safe Disable Input 1 One or both open: Drive output disabled (time from
. input open to drive output switch off is less than 1 ms)
Inputs H2 | Safe Disable Input 2 Both Closed: Normal operation
l'\:llultl-r MA [N.O. (fault) Digital relay output
unction | MB |N.C. output (fault) 30 Vdc, 10mAto1 A
Relay .
Output MC | Digital output common 250 Vac, 10 mAto 1 A
Multi- P1 | Photocoupler output 1
Function [ p2 |Photocoupler output 2 Digital photocoupler output
PHC 48 Vdc, 0 to 50 mA
Output PC |Photocoupler output common
Moni MP | Pulse train output 32 kHz (max)
OS{;LT AM | Analog monitor output 0to 10 Vdc (2 mA or less), Resolution: 1/1000 (10 Bit)
AC | Monitor common oV
MEMO- | R+ |Communications input (+)
BUS/ R- | Communications input (=) MEMOBUS/Modbus communication.:
Commu- | S+ |Communications output (+) RS-485 or RS-422, 115.2 kBps (max)
nication 5. [ Communications output ()

NOTICE! The terminals HC, H1, H2 are used for the Safe Disable function which
cuts the output voltage in less than 1 ms if at least one of the inputs H1 or
H2 is opened. It is designed in accordance with the EN954-1, safety
category 3 and EN61508, SIL2. It and can be utilized to perform a safe
stop as defined by the EN60204-1, stop category 0. Do not remove the
wire link between HC, H1, or H2 unless the Safe Disable function is used.

14
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4 Keypad Operation

4

Keypad Operation

€ LED Operator and Keys

The LED operator is used to program the drive, to
start/stop it, and to display fault information. The
LEDs indicate the drive status.

B Keys and Functions

E[AE])
Gro]@eo]

Display Name Function
Rfetg Display Displays the frequency reference, parameter number, etc.
ESC Key Returns to the previous menu.
Moves the cursor to the right.
RESET Key Resets a fault.
Starts the drive in the LOCAL mode. The Run LED
 is on, when the drive is operating the motor.
RUN Key « flashes during deceleration to stop or when the frequency reference is 0.
« flashes quickly the drive is disabled by a DI, the drive was stopped
using a fast stop DI or a run command was active during power up.
Up Arrow Key Scrolls up to select parameter numbers, setting values, etc.

Down Arrow Key

Scrolls down to select parameter numbers, setting values, etc.

STOP Key

Stops the drive.

ENTER Key

Selects modes, parameters and is used to store settings.

LO/RE Selection
Key

Switches drive control between the operator (LOCAL) and the control cir-
cuit terminals (REMOTE). The LED is on when the drive is in the LOCAL
mode (operation from keypad).

ALM LED Light

Flashing: The drive is in an alarm state.
On: The drive is in a fault state and the output is stopped.

REV LED Light

On: The motor rotation direction is reverse.
Off: The motor rotation direction is forward.

DRV LED Light

On: The drive is ready to operate the motor.
Off: The drive is in the Verify, Setup, Parameter Setting or Auto tuning
mode.

FOUT LED Light

On: The output frequency is displayed on the data screen.
Off: Anything else than the output frequency is displayed on the data
screen.
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4 Keypad Operation

4 Menu Structure and Modes
The following illustration explains the operator keypad menu structure.

4 I Key operation description

T
- -
Turn the power on (DRYV flashes) ’

{1

. -
Forward Selection Reverse Selection .

it I

000 1

Output Frequency

Output Current

L

Output Voltage

{1

Monitor Display

it

DRV LED is on.
A Run command will start the motor.

The Monitor Displays are used to
read out drive data like terminal
status, output frequency, fault
information etc.

B
I
B

!
1
B

nuunuununn

The Verify Menu lists up all
parameters which are unequal to
the default setting.

Verify Menu

set up a minimum list of
parameters necessary to run the
application.

Setup Mode

In the Parameter Setting Mode all
drive parameters can be set up.

DRV LED is off
The motor can not be started.

The Setup Mode can be used to

1T, — Auto-Tuning measures the motor
- m data for optimal performance of
the drive/motor combination.

B — N — EE
1

G
E«.
|
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5 Start Up

5 Start Up

€ Drive Setup Procedure

The illustration below shows the basic setup procedure. Each step is explained
more detailed on the following pages.

( START D
AV

[ Intstall and wire the drive as explained. ]
AV

[ Turn the power on. ]
A

[ Initialize the drive if necessary using parameter A1-01. ]
N

( Set the control mode. )
AV

[ Perform Auto-Tuning or set the motor data manually. ]
AV

Set/check the basic parameters:
*b1-01, b1-02 for frequency reference and RUN command source
* H1-xx, H2-xx, H3-xx, H4-xx, H6-xx to configure the 1/0s
* Frequency reference values
* C1-xx, C2-xx for Acceleration/Deceleration times and S-curves

N/
Run the motor without load, check the operation and verify, if the
upper controller (e.g. PLC,...) commands to the drive work as
desired.

[ Connect the load, run the motor and check the operation ]

[ Fine tune and set application parameters (e.g. PID,...) if necessary. ]

( Final check the operation and verify the settings. )

( Drive is ready to run the application D
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5 Start Up

4 Power On

Before turning on the power supply,

* Make sure all wires are connected properly.

¢ Make sure no screws, loose wire ends or tools are left in the drive.

e After turning the power on, the drive mode display should appear and no fault or
alarm should be displayed.

€ Control Mode Selection (A1-02)

There are three control modes available. Select the control mode that best suits the
applications the drive will control.

Control Mode Parameter Main Applications
A-02=0 |° General variable speed applications, particularly useful for running
V/f Control (default) multiple motors from a single drive
* When replacing a drive in which parameter settings are unknown
Open Loop At-02=2 |° General variable speed applications
Vector Control (OLV) - * Applications requiring high precision, high speed control
PM Open Loop A-02=5 |° Derated torque-load applications employing permanent magnet
Vector Control B motors (SPM, IPM) and energy savings.

€ Auto-Tuning (T1-00)

Auto-Tuning automatically sets up the motor data relevant drive parameters. Three
different modes are supported

f Control e
Tuning Mode Parameter Mode Description
Perform when setting the drive to operate in Open
Rotational T1-01=0 oL Loop Vector control. The motor must be able to rotate
Auto-Tuning - without load during the tuning process in order to
achieve a high accuracy.
Terminal resistance OLV, V/f | Perform in V/f control if the motor cable is long or if the
. T1-01=2
tuning control cable has been changed.
Rotational Perform when using Energy Saving or Speed
Auto-Tuning T1-01 =3 | V/fcontrol |Search.The motor must be able to rotate without load
for Energy Saving in order to achieve a high tuning accuracy.
A\ cAUTION

Never touch the motor until the Auto-Tuning is finished. Even thought the motor may not
be rotating when Auto-Tuning, voltage is still applied to the motor during the tuning
process.
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5 Start Up

For Auto-Tuning enter the Auto-Tuning menu and perform the steps shown in the fig-
ure below. The number of name plate data to be entered depends on the selected
type of Auto-Tuning. This example shows Rotational Auto-Tuning.

Drive mode Enter the Auto- Select the tuning
display Tuning Mode method
-- e, E%! m

. AAA 4
> [ - m -> [0 -- > - >

Set up aII name The tuning start During the tuning the  After successful tuning
plate data display appears DRV LED flashes “End” is displayed

If Auto-Tuning can not be performed for some reason (no-load operation impossible
etc.), then set up the maximum frequency and voltage in the E1-00 parameters
and enter the motor data manually into the E2-0000 parameters.

NOTICE! The Safe Disable inputs must be closed during Auto-Tuning.
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5 Start Up

€ Reference and Run Source

The drive has a LOCAL and a REMOTE mode. The LED in the LO/RE key indicates
the drive status.

Status Description LO/RE LED
LOCAL The Run/ Stop command and the frequency reference are entered at the opera- ON
tor keypad.
REMOTE The Run command source entered in parameter b1-02 and the frequency refer- OFF
ence source entered in parameter b1-02 are used.

If the drive is operated in the REMOTE mode, make sure that the correct sources for
the frequency reference and run command are set in parameters b1-01/02 and that
the drive is in the REMOTE mode.

¢ 1/0 Setup

B Multi-Function Digital Inputs (H1-00)
The function of each digital input can be assigned in the H1-0O0O parameters. The de-
fault setting functions can be seen in the connection diagram on page 9.

B Multi-Function Digital Outputs (H2-00)

The function of each digital output can be assigned in the H2-OO parameters. The
default setting functions can be seen in the connection diagram on page 9. The set-
ting value of these parameters consist of 3 digits, where the middle and right digit
set the function and the left digit sets the output characteristics (0: Output as
selected; 1: Inverse output).

B Multi-Function Analog Inputs (H3-010)

The function of each analog input can be assigned in the H3-OO parameters. The
default setting of both inputs is “Frequency reference”. Input A1 is set for 0 to 10V
input and A2 is set for 4-20 mA input. The addition of both input values builds the
frequency reference.

NOTICE! If the input signal level of input A2 is switched between voltage and
current, make sure that DIP switch S1 is in the correct position and
parameter H3-09 is set up correctly.

®  Monitor Output (H4-010)

Use the H4-0O0O parameters to set up the output value of the analog monitor output
and to adjust the output voltage levels. The default monitor value setting is “Output
frequency”.
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5 Start Up

€ Frequency Reference and Acceleration/ Deceleration Times

B Frequency Reference Setup(b1-01)
Set parameter b1-01 according to the frequency reference used.

b1-01 | Reference source Frequency reference input

Set the frequency references in the d1-00 parameters and used digital
inputs to switch over between different reference values.

0 Operator keypad

1 Analog input Apply the frequency reference signal to terminal A1 or A2.

2 Serial Comm. Serial Communications using the RS422/485 port

3 Option Board Communications option card

4 Pulse input Set the frequency reference at terminal RP using a pulse train signal.

B Acceleration/ Deceleration Times and S-Curves

There are four sets of acceleration and deceleration times which can be set in the
C1-00 parameters. The default activated accel/ decel times are C1-01/02. Adjust
these times to the appropriate values required by the application. If necessary S-
curves can be activated in the C2-00 parameters for softer accel/ decel start and
end.

¢ Test Run

Perform the following steps to start up the machine after all parameter settings have
been done.
1. Run the motor without load and check if all input, outputs and the sequence
work as desired.
2. Connect the load to the motor.
3. Run the motor with load and make sure that there is no vibrations, hunting or
motor stalling occurs.
After taking the steps listed above, the drive should be ready to run the application
and perform the basic functions. For special setups like PID control etc. refer to the
instruction manual.
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6 Parameter Table

6

Parameter Table

ThlS parameter table ShOWS the mOSt Par. Name Description
important parameters. Default settings Selects the stopping method
are bold type. Refer to the instruction when the run command is
manual for a complete list of parameters. removed.
— Stopping | 0:Ramp to Stop
pan ‘ Name ‘ Description b1-03|Method | 1:Coast to Stop
Initialization Parameters Selection |2:DC Injection Braking to Stop
Selects which parameters are 3:Coast W'th Tlmer (a. new run
A accessible via the digital opera- command is ignored if received
A101 Lg\?:fs tor. before the timer expires)
Selection O:Operanon only Revers_e 0:Reverse enabled
1:User Parameters b1-04 | Operation 1'Reverse prohibited
2:Advanced Access Level Selection ’ P
Selects the Control Method of Phase Switches the output phase
Control the drive. b1-14 | Order order.
A1-02| Method 0: V/f Control Selection O:Sta_ndard
Selection 2: g'&eg LOOE Vect\c/:r (OL\(/I)DM) 1:Switch phase order
5: pen Loop Vector et ;
Note: Not initialized with A1-03! DC Injection Braking
DC Sets the frequency at which DC
Resets all parameters to Injection  |Injection Braking starts when
Qefz_ault. (returns to O after initial- b2-01 | Braking Ramp to Stop (b1-03 = 0) is
ﬁi‘:ﬁmanze Start Fre-|selected. If b2-01< E1-09, DC
A1-03 ::r,":r'::'nzs_ 1110: pser Initialize (The user| quency ISnJTC“;: BrDaém? lstatr.ts atBE1k99.
ters must first set user parameter, DC ets the njection Braking
values and then store them Injection current as a percentage of the
using parameter 02-03) b2-02 Braking drive rated current.
2220 2-Wire Initialization Current In OLV the DC excitation current
3330: 3-Wire Initialization is determined by E2-03.
Operation Mode Selection bC Inj.
Braking Sets the time of DC Injection
0:Operator - d1-00 values b2-03 | Time/DC | Braking at start in units of 0.01
Frequency | 1:Analog input A1 or A2 "2 | Excitation |seconds. Disabled when set to
b1-01 |Reference |2:Serial Com - RS-422/485 Time at| 0.00 seconds.
Selection | 3:Option board Start
4:Pulse Input (Terminal RP) DG i
0:Operator - RUN and STOP Brakinri.g S_ets the DC [njection Braking
Run keys b2-04 Time at time at stop. Disabled when set
b1-02 | Command |1:Terminals - Digital Inputs Stop to 0.00 seconds.
Selection |2:Serial Com - RS-422/485 - -
3:Option board connected Acceleration/ Deceleration
Accel Sets the acceleration time 1
C1-01 Time 1 from O to the max. output fre-
quency.
Decel Sets the deceleration time 2
C1-02 Ti from the max. output frequency
ime 1
to 0.
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6 Parameter Table

Par. Name Description
C1-03 i
to Accel/Decel | Set the accel/ decel times 2 to 4

c1-08 Times 2 to 4| (set like C1-01/02)

C2-01|S-Curve 1 | S-curve at acceleration start.

C2-02| S-Curve 2 |S-curve at acceleration end.

C2-03|S-Curve 3 | S-curve at deceleration start.

C2-04|S-Curve 4 | S-curve at deceleration end.

Slip Compensation

* Increase if the speed is lower

Slip Com-
©3-01| pensation .tEr)'nan the f(tfeqhuency ref_ers_n(t:]e
Gain ecrease if the speed is higher

than the frequency reference.

* Decrease the setting when the
slip compensation is too slow.

¢ Increase the setting when the
speed is not stable.

Slip Com-
C3-02| pensation
Delay Time

Torque Compensation

* Increase this setting when the

Torque torque response is slow
Ca-01 C}ompepsa- * Decrease this setting when
tion Gain

speed/torque oscillations occur.

Torque * Increase this setting when
Compensa-| speed /torque oscillations occur.
tion Delay|* Decrease the setting when the
Time torque response is too slow.

C4-02

Duty Mode and Carrier Frequency

0: Heavy Duty (HD)

Normal/ -
©6-01| Heavy Duty .Constant torque applications
Selection 1:Normal Duty (ND)
Variable torque application
1:2.0 kHz
2:5.0 kHz
Carrier Fre- 358'0 kHz
C6-02| quency 4:10.0 kHz
Selection 5:12.5 kHz
6:15.0 kHz

7 to A: Swing PWM1 to 4
F: User defined

Frequency References

d1-01| Frequency
to |Reference
d1-16|1to 16

Set the multi-speed references
1to 16

d1-17|Jog Speed | Jog speed

Par. Name ‘ Description
V/f Pattern
Input
E1-01| Voltage Input Voltage
Setting
Max. Out-|For a linear V/f characteristics,
E1-04 put Freq. |set the same values for E1-07
and E1-09. In this case, the set-
_os|Max. Out-|ting for E1-08 will be disre-
E1-05
put Voltage | garded.

B Fre- Ensure that the four frequencies
E1-06|02%€ € gre set according to these rules
quency or OPE10 fault will occur:

E1-07 Middle Out-
put Freq. |E1-04>E1-06>E1-07 > E1-09
Output voltage
o/ Mid.  Out-| €105
E1-08 put Voltage | €3
E1-09 Min.  Out-
put Freq.
M o (E1-08)
in. ut-
E1-10
put Voltage e |
1
_4o|Base (é1,og) (E1-07) (E1-06) (E1-04)
B1-13 Voltage Output frequency
Motor Data
Motor Automatically set during
E2-01|Rated )
C Auto-Tuning.
urrent
Motor Motor rated slip in hertz (Hz).
E2-02 Rated Sli Automatically set by Rotational
P Auto-Tuning.
Motor Magnetizing current in Ampere.
E2-03/No-Load | Automatically set by Rotational
Current Auto-Tuning.
E2.04 Motor Number of motor poles. Auto-
Poles matically set by Auto-Tuning.
Motor Line-|Sets the phase-to-phase motor
E2-05|to-Line resistance in ohms.
Resistance | Automatically set by Auto-Tuning.
Sets the voltage drop due to
Motor motor leakage inductance as a
E2-06|Leakage percentage of motor rated volt-
Inductance |age.

Automatically set by Auto-Tuning.
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6 Parameter Table

Par. ‘ Name ‘ Description Par. Name | Description
Digital Input Settings Pulse Input Setting (Free. ref. input)
H1-01|DI S1 to S6 . . Sets the number of pulses (in
to |Function S?fgt;éhe function of terminals H6-02 gsallir;pm Hz) that is equal to 100% input
H1-06| Selection ) 9 value.
A list of the major functions can be found at the table H6-03 Pulse Train|Sets the input value in % at pulse
end. Input Gain |input with H6-02 frequency.
Digital Output Settings H6-04 Pulse Train|Sets the input value in % at 0 Hz
DO Input Bias |pulse input frequency.
Set the function for the relay -
H2-01 '\F/IA/Ntl'B output MA-MB-MC. Pulse Output Setting
unction MP Enter value equal to UO-000O
H2-02 DO P1 Sets the function for the photo-| [H6-06| Monitor monitor values. Example: Enter
Function coupler output P1. Sel. “102” for U1-02.
H2-03 DO P_2 Sets the function for the photo- MP  Moni- Sets the number of output
Function coupler output P2. H6-07 ) pulses when the monitor is
tor Scaling 100% (in H
Major functions are listed at the end of the table. 6 (in Hz).
Analog Input Setting Motor Overheat Protection
- 0:0 to +10 V (neg. input is S_ets the motor overload protec-
A1 Signal tion.
H3-01 Level Sel zeroed) Motor o Disabled
" [1:0to +10 V (bipolar input) L1-01|Overload |5 oisaoe
- Prot. Sel. 1:Standard fan cooled motor
H3-02| A1 _Func Assign a function to terminal A1. 2:Standard blower cooled motor
tion Sel. 3:Vector motor
H3-03| A1 Gain | Sets the inputvaluein % at 10 V Motor Sets the motor overload protec-
analog input. L1-02|Overload [tion time in min. Normally no
H3-04| A1 Bias Sets th? input value in % at 0 V Prot. Time |change is necessary.
analog input. Stall Prevention
A2 Signal | 9010 +10V (neg. input is zeroed) 0:Disabled - Motor accelerates
H3-09] Level 1:0to +10 V (bipolar input) Stall at active acceleration rate and
Selection | 2+4 t0 20 mA (9 bit input) Perention may stall with too heavy load
3:0to 20 mA ! or too short accel time.
Selection .
A2  Func- ’ ) ) L3-01 durin 1:General Purpose - Hold
H3-10 tion Sel. Assign a function to terminal A2. Acceﬁera- acceleration when current is
Sets the input value in % at tion above L3-02.
H3-11| A2 Gain 10 V /20 mA analog input 2:Intelligent - Acceleration in the
9 \nput. shortest possible time.
. Sets the input value in % at
H3-12) A2 Bias 0V /0 mA/4 mA analog input. 13-02 E;% P(;ﬁ\r’; Sets the current level for stall
Analog Input Setting ing Accel. prevention during acceleration.
AM Enter value equal to U1-00O Stall Prey, | O:Disabled - Deceleration as
H4-01| Monitor monitor values. Example: Enter, Sal " rev. set. OV might occur.
Selection |“103” for U1-03. L3-04 dSrﬁ\cglon 1:General Purpose - Decelera-
i . | Sets terminal AM output voltage Decel. tion is hold if DC bus voltage
H4-02| AM Gain equal to 100% monitor value. rises high.
H4-02| AM Bias Sets termlonal AM output voltage
equal to 0% monitor value.
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Par. Name Description Monitor Description
0:Disabled - Motor stall or Input Terminal Status
Stall Prev. overload might occur.
L3-05|Selection | - M9 - U1-10=0000000
) 1:Decel Time 1 - Reduce speed 1: Digital input 1
during Run using C1-02. (terminal'S1 enabled)
- 1: Digital Input 2
Stall Prev.|Sets the current level at which (terminal S2 enabled)
L3-06 | Level dur-|stall prevention during run starts 1: Digital Input 3
ing Run to operate Ui-10 (terminal 'S3 enabled)
. 1: Digital Input 4
Auto-Tuning (terminal S4 enabled)
" " 1: Digital Input 5
Auto-Tun- 0:Rotational Auto-Tuning (terminal S5 enabled)
. 2: Terminal resistance only 1: Digital Input 6
T1-01 geglect?ggde 3: Rotational Auto-Tuning for 1.%??;77;? :”ab'ed)
Energy Saving '(te?minalps7 enabled)
T1-02 Eated Sk?Nts the motor rated power Output Terminal Status
ower _|(kW). U1-11=000
T1-03 \Ijaltted Svets the motor rated voltage 1 Relay Output
oltage V). (terminal MA-MC closed
1-11 MB-MC
T1-04 Rated Sets the motor rated current (A). v open)
Current 1: Open Collector Output 1
T1-05 Base Sets the motor base frequency (terminal P1) enabled
“|Frequency |(Hz). L 1: Open collector Output 2
Motor (terminal P2) enabled
T1-06 Poles Sets the number of motor poles. Drive Status
Base Sets the motor base speed U1-12=00000000
T1-07 Speed (RPM). t1 gur!ng run )
Motor Iron Iron loss for determining the 1: Durfng ;eErS/_Spee
T ee Energy Saving coefficient. $oumng
If unknown leave it on default. 1: During fault reset
uUt-12 signal input
Monitor Description 1: During speed agree
U1-01 |Frequency Reference (Hz) 1: Drive ready
1: During alarm
U1-02 |Output Frequency (Hz) detection
U1-03 |Output Current (A) 1: During fault
U1-05 | Motor Speed (Hz) detection
U1-06 | Output Voltage Reference (Vac) U1-13 | Terminal A1 input level
U1-07 |DC Bus Voltage (Vdc) U1-14 | Terminal A2 input level
U1-08 | Output Power (kW) U1-16 Soft Starter Output (fref after accel./decel.
Ui Torque Reference (% of motor rated ramps)
-09 torque) U1-18 |OPE Fault Parameter
U1-24 | Pulse Input frequency
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Monitor‘

Description

Fault Trace

DI/DO

U2-01

Current Fault

U2-02

Previous Fault

U2-03

Frequency Reference at Previous Fault

U2-04

Output Frequency at Previous Fault

U2-05

Output Current at Previous Fault

U2-06

Motor Speed at Previous Fault

U2-07

Output Voltage at Previous Fault

U2-08

DC Bus Voltage at Previous Fault

U2-09

Output Power at Previous Fault

U2-10

Torque Reference at Previous Fault

U2-11

Input Terminal Status at Previous Fault

U2-12

Output Terminal Status at Previous Fault

U2-13

Drive Operation Status at Previous Fault

u2-14

Cumulative Operation Time at Previous
Fault

U2-15

Soft-Starter Speed Reference at Previous
Fault

U2-16

Motor g-Axis Current at Previous Fault

u2-17

Motor d-Axis Current at Previous Fault

Fault History

U3-01
to
U3-04

Lists the most recent fault that occurred
through the fourth most recent fault.

Sel. Description
Digital Input Function Selections
3 Multi-step speed reference 1
4 Multi-step speed reference 2
5 Multi-step speed reference 3
6 Jog frquency command (higher priority
than multi-step speed reference)
7 Accel/decel time selection 1
F Not used (Set when a terminal is not used)
14 Fault reset (Reset when turned ON)
External fault; Input mode: N.O. contact /
20to 2F|N.C. contact, Detection mode: Normal/|
during operation
Digital Output Function Selections
0 During Bun (ON: run command is ON or
voltage is being output)
1 Zero Speed
2 Speed Agree
6 Drive Ready
E Fault
F Not used
10 | Minor fault (Alarm) (ON: Alarm displayed)

U3-05
to
U3-08

Accumulated operation time at the most
recent fault through the fourth most recent
fault.

U3-09
to
Us-14

Lists the fifth most recent fault that
occurred through the tenth most recent
fault.

U3-15
to
U3-20

Accumulated operation time at fifth most
recent fault through the tenth most recent
fault.

* The following faults are not recorded in the error

log:
CPFO00, 01, 02, 03, UV1, and UV2.
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7 Troubleshooting

7 Troubleshooting

€ General Fault and Alarms

Faults and alarms indicate problems in the drive or in the machine.
An alarm is indicated by a code on the data display and the flashing ALM LED. The
drive output is not necessarily switched off.
A fault is indicated by a code on the data display and the ALM LED is on. The drive
output is always switched off immediately and the motor coast to stop.
To remove an alarm or reset a fault, trace the cause, remove it and reset the drive by
pushing the Reset key on the operator or cycling the power supply.

NOTICE! This lists up the most important alarms and faults only. Please refer to

the instruction manual for a complete list.

LED Display [ALM| FLT Cause
Base Block o The software base block function is assigned to one of the digital inputs and the
Ly input is off. The drive does not accept Run commands.
The torque limit was reached during deceleration for longer than 3 sec. when in
Control Fault Open Loop Vector control
_ Q | » The load inertia is too big.
Tk « The torque limit is too low.
* The motor parameters are wrong.
Control
Circuit Fault
COCT Q |[There is a problem in the drive’s control circuit.
Lirruc to
[ g U]
N Y i |
Option
External . ; -
Fault O | O |An external fault was tripped by the upper controller via an option card.
CC
()
External . .
Fault o A forward and reverse command were input simultaneously for longer than 500
cr ms. This alarm stops a running motor.
[l
External . . .
Faults * An external fault was triggered by an external device via one of the digital
CC0y O | O | inputs S1to Sé.
HoL '_° « The digital inputs are set up incorrectly.
cro
Ground Fault Ground leakage current has exceeded 50% of the drives rated output current.
C Q | » Cable or motor insulation is broken.
ui « Excessive stray capacitance at drive output.
Safe Disable o Both Safe Disable inputs are open. The drive output is safely disabled and the
HLL motor can not be started.
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LED Display |ALM| FLT Cause
fe Disabl Drive output is disabled while only one of the Safe Disable inputs is open. (nor-
Safe Disable mally both input signals H1 and H2 should be open)
Fault o * One channel is internally broken and does not switch off, even if the external
HLEE signal is removed.
QU * Only one channel is switched off by the upper controller.
Phg;;plijoss * Output cable is disconnected or the motor winding is damaged.
Q |+ Loose wires at the drive output.
| E * Motor is too small (less than 5% of drive current).
« Short circuit or ground fault on the drive output side
Overcurrent * The load is too heavy.
_ Q | The accel./decel. times are too short.
al * Wrong motor data or V/f pattern settings.
* A magnetic contactor was switched at the output.
Heatsink . Surrounqing temperature is too high.
Overheat olol The cooling fan has stopped.
TN * The heatsink is dirty.
ororor i * The airflow to the heatsink is restricted.
Motor * The motor load is too heavy.
Overload ol° The motor is operated at low speed with heavy load.
Vo * Cycle times of accel./ decel. are too short.
[ ] « Incorrect motor rated current has been set.
Drive « The load is too heavy.
Overload Q | * The drive capacity is too small.
al 2 * Too much torque at low speed.
DC bus voltage rose too high.
DC * The deceleration time is too short.
Overvoltage | o | o |* Stall prevention is disabled1.
* Braking chopper / resistor broken.
ou * Unstable motor control in OLV.
* Too high input voltage.
Input Phase « Input voltage drop or phase imbalance.
Loss Q |+ One of the input phase is lost.
BE * Loose wires at the drive input.
Braking
Transistor
Fault Q | The internal braking transistor is broken.
i
Fault Reset
During Run | o Fault reset was input when a run command was active.
~ 1’_/1'1/_
DC The voltage in the DC bus fell below the undervoltage detection level (L2-05).
Undervoltage| o | O |sThe power supply failed or one input phase has been lost.
Jul * The power supply is too weak.

28
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7 Troubleshooting

LED Display [ALM| FLT Cause
Controller
Undervoltage Q | The drives controller power supply voltage is too low.
Hod
DC Charge
Circuit Fault Q |The charge circuit for the DC bus is broken.
[Nl )
e

€ Operator Programing Errors

An Operator Programming Error (OPE) occurs when an inapplicable parameter is
set or an individual parameter setting is inappropriate. When an OPE error is dis-
played, press the ENTER button to display U1-18 (OPE fault constant). This monitor
will display the parameter that is causing the OPE error.

LED Operator
Display

Cause

Corrective Action

oPEO1

Drive capacity and value set to 02-04 do not
match.

Correct the value set to 02-04.

o oan
orCcoig

!
oPE02 Parameters were set outside the allowable
LOEnD | setting range. Set parameters to the proper values.
A contradictory setting is assigned to multi-
function contact inputs H1-01 through to H1-
07.
* The same function is assigned to two ) : "
oPEO3 . - « » « Fix any incorrect settings.
Ocma Ir,ll%;tﬁs(ggs) excludes “External fault” and * Refer to the instruction manual for more
orcod / . . . details.
* Input functions which require the setting of
other input functions were set alone.
* Input functions that are not allowed to be
used simultaneously have been set.
* The run command source (b1-02) or fre-
oPEO5 quency reference source (b1-01) is setto 3 | | ) !
of g | Butnopton boad s mtaled
D Cu3J e The frequency reference source is set to ’
pulse input but H6-01 is not 0.
Settings to multi-function analog inputs H3-
02 and H3-10 and PID functions conflict.
oPEO7 * H3-02 and H3-10 are set to the same value | * Fix any incorrect setting.
oc (this excludes settings “0” and “F”) * Refer to the instruction manual for more
orco * PID functions have been assigned to both | details.
analog inputs and the pulse input at the
same time.
oPEO8 A function has been set that cannot be used| * Fix any incorrect setting.
acro in the control mode selected (might appear| * Refer to the instruction manual for more
Jr Cuio | after control mode change) details.
oPE10 * Check the V/f pattern settings.

The V/f pattern setting is incorrect.

* Refer to the instruction manual for more
details.
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7 Troubleshooting_;

4 Auto-Tuning Errors

LED Operator

Display Cause Corrective Action
Er-01 Motor data fault
c A 1+ | The input motor data are not valid (e.g. the| Re-enter the data and repeat Auto-Tuning.
T/~ ~u 1 |base frequency and base speed do not fit).
Er-02 Minor Fault * Check the wiring.
c P * The wiring is faulty. * Check the load. Always perform Auto-Tuning
CrTuC * The load is too heavy. with the load decoupled from the motor.
Er-03 The STOP button was pressed and ]
E--73 |Auto-Tuning was canceled. Repeat the Auto-Tuning.
Resistance fault
Er-04 « Wrong input data.
E--Nyu  Auto tuning exceeded the given time frame.
B B  Calculated values out of range.
No-Load Current Error * Check the input data.
Er-05 * Incorrect data was entered. * Check the wiring.
£~ -5 | Auto tuning took too long. * Re-enter the data and repeat the Auto-Tun-
- T » Calculated values out of range. ing.
Rated Slip Error
Er-08 * Wrong data input.
E--0F |+ Autotuning exceeded the given time frame.
B -  Calculated values out of range.
Er-09 Acceleration error . | * Increase the acceleration time C1-01
E--0g9 ]:li—gg arr(]}g;?;rglt?orr:?itmaec.celerate for the speci-|, Greck the torque limits L7-01 and L7-02.
Er-11 Motor speed fault. * Increase the acceleration time (C1-01).
L~- ! ! |Thetorque reference was too high. * If possible, disconnect the load.
* Check the wiring.
Current detection error * Make sure, that the drive rating fits to the
Er-12 * One or all output phases are lost. motor.
- , * Current is either too low or exceeds the * Check the load. (Auto-Tuning should have
[ drives rating. been performed without the load con-
* The current sensors are faulty. nected).
* Replace the drive.
Rated current alarm R .
End1 * The Atotrqg[g reference exceeded 20% dur- |, ggr?gi:r;hzu\t/g-'lgjrﬁrgnv?i?t?éﬁ-the load con-
C_ ing Auto-Tuning. ] nected.
Lo ‘ gg; C;I?#La:ﬁgtgf;gig gﬂ;ﬁzm_'s above |, Check the input data and repeat Auto-Tuning.
Motor iron-core saturation alarm * Check the input data.
End2 « Calculated core saturation values out of | * Check the motor wiring.
Lndl range.  Perform Auto-Tuning without load con-
* Incorrect data was entered. nected.
End3 c . .
E‘_! L':'j Rated current alarm heck the input data and repeat tuning.
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1 Sicherheitsanweisungen und allgemeine Warnhinweise

1 Sicherheitsanweisungen und allgemeine
Warnhinweise

Omron Yaskawa Motion Control B.V. (OYMC) liefert Komponenten fiir den Einsatz in vielfalti-
gen industrielle Anwendungen. Die Auswahl und Anwendung von OYMC-Produkten liegt im
Verantwortungsbereich des Anlagenkonstrukteurs bzw. Endnutzers. OYMC Ubernimmt kei-
nerlei Verantwortung fur die Integration der Produkie in das Endsystem. Unter keinen
Umstéanden darf ein OYMC-Produkt als alleinige Sicherheitssteuerung in ein Produkt oder
eine Konstruktion integriert werden. Alle Steuerungen ohne Ausnahme miissen so ausgelegt
werden, dass Fehler dynamisch und ausfallsicher unter allen Umsténden erfasst werden.
Alle Produkte, in denen eine von OYMC gelieferte Komponente enthalten ist, miissen bei der
Ubergabe an den Endnutzer entsprechende Warnhinweise und Anweisungen fur eine
sichere Verwendung und einen sicheren Betrieb aufweisen. Alle von OYMC bereitgestellten
Warnhinweise mlssen unmittelbar an den Endnutzer weitergegeben werden. OYMC Uber-
nimmt eine ausdriickliche Garantie ausschlieBlich fur die Qualitat eigener Produkte in Uber-
einstimmung mit den Standards und Spezifikationen wie sie im Handbuch angegeben sind.
ALLE UBRIGEN IMPLIZITEN UND EXPLIZITEN GEWAHRLEISTUNGEN WERDEN AUS-
GESCHLOSSEN. OYMC ubernimmt keine Haftung fir Verletzungen, Produktbeschadigun-
gen, Verlust oder Forderungen, die durch falsche Anwendung der Produkte auftreten.

€ Allgemeine Warnhinweise

A\ VORSICHT

¢ Bitte lesen Sie dieses Handbuch vor Installation, Betrieb oder Wartung dieses
Antriebes durch.

* Alle Warnungen, Sicherheitshinweise und Anleitungen miissen beachtet werden.

¢ Alle Arbeiten miissen von Personal mit entsprechender Qualifikation durchgefiihrt
werden.

¢ Der Antrieb muss gemaB diesem Handbuch und den lokalen Vorschriften installiert werden.

¢ Beachten Sie die Sicherheitshinweise in diesem Handbuch.
Der Betreiber der Gerate ist fir alle Verletzungen oder Gerateschadden, die aus
Nichtbeachtung der Warnhinweise in diesem Handbuch entstehen, verantwortlich.

A\ VORSICHT
Kennzeichnet eine geféhrliche Situation, die zum Tod oder zu schweren Verletzungen
fihren kann, wenn sie nicht vermieden wird.

In diesem Handbuch werden Sicherheitshinweise nach folgenden Konventionen gekenn-
zeichnet.

A\ ACHTUNG

Kennzeichnet eine geféhrliche Situation, die zu leichten oder mittelschweren
Verletzungen fuhren kann, wenn sie nicht vermieden wird.

2 I67E-DE V1000 Kurzanleitung



1 Sicherheitsanweisungen und allgemeine Warnhinweise

Kennzeichnet einen Hinweis auf Sachschaden.

€ Sicherheitswarnungen

A\ VORSICHT
Gefahr eines Stromschlags

¢ Versuchen Sie nicht, den Antrieb auf irgendeine Weise zu modifizieren oder
zu verandern, die nicht in diesem Handbuch beschrieben ist.

Eine Nichtbeachtung kann den Tod oder schwere Verletzungen zur Folge haben.
OYMC haftet nicht fir vom Benutzer am Produkt vorgenommene Anderungen.
Dieses Produkt darf nicht verdndert werden.

Beriihren Sie keine Klemmen, bevor die Kondensatoren vollstdndig entladen sind.
Eine Nichtbeachtung kann den Tod oder schwere Verletzungen zur Folge haben.
Trennen Sie das Gerét vor der Verdrahtung vollstdndig von der Spannungsversorgung.
Der interne Kondensator bleibt auch nach Ausschalten der Versorgungsspannung geladen.
Die Ladungsanzeige (CHARGE) leuchtet so lange rot, bis die Zwischenkreisspannung 50 V
DC unterschritten hat. Um einen Stromschlag zu vermeiden, warten Sie mindestens flnf
Minuten, nachdem alle Anzeigen erloschen sind; messen Sie die Zwischenkreisspannung,
um sicherzustellen, dass keine Spannung mehr anliegt.

Lassen Sie keine Personen das Gerét benutzen, die nicht dafiir qualifiziert sind.
Eine Nichtbeachtung kann den Tod oder schwere Verletzungen zur Folge haben.

Die Wartung, Inspektion und der Austausch von Teilen darf nur von autorisiertem
Personal vorgenommen werden, das mit der Installation, Einstellung und Wartung von
Wechselstromantrieben vertraut ist.

Nehmen Sie die Abdeckungen nicht ab, und beriihren Sie keine Leiterplatten,
wahrend das Gerit unter Spannung steht.
Eine Nichtbeachtung kann den Tod oder schwere Verletzungen zur Folge haben.

Die motorseitige Erdungsklemme muss immer geerdet werden.
Eine unsachgeméafBe Erdung kann bei Berlhrung des Motorgehduses den Tod oder
schwere Verletzungen zur Folge haben.

Fiihren Sie keine Arbeiten am Antrieb aus, wenn Sie weite Kleidung oder
Schmuck tragen oder wenn Sie ohne Augenschutz arbeiten.

Eine Nichtbeachtung kann den Tod oder schwere Verletzungen zur Folge haben.

Legen Sie alle Metallegegenstande wie Armbanduhren und Ringe ab, sichern Sie weite
Kleidungsstiicke, und setzen Sie einen Augenschutz auf, bevor Sie mit der Arbeit
am Antrieb anfangen.

* Die Ausgangsschaltungen des Antriebs diirfen niemals kurzgeschlossen werden.
Die Ausgangsschaltungen des Antriebs dirfen nicht kurzgeschlossen werden.
Eine Nichtbeachtung kann den Tod oder schwere Verletzungen zur Folge haben.

I67E-DE V1000 Kurzanleitung 3



1 Sicherheitsanweisungen und allgemeine Warnhinweise

A\ VORSICHT
Gefahr durch plétzliche Bewegung

* Halten Sie wahrend des Autotunings mit Motordrehung Abstand zum Motor.
Der Motor kann plétzlich anfangen zu laufen.
Wéhrend des automatischen Anlaufs kann die Maschine plétzlich in Bewegung
kommen, was den Tod oder schwere Verletzungen zur Folge haben kann.

Das System kann nach dem Einschalten der Spannungsversorgung unerwartet
anlaufen, was den Tod oder schwere Verletzungen zur Folge haben kann.

Beim Einschalten der Spannungsversorgung darf sich kein Personal in der N&he von
Antrieb, Motor und im Maschinenbereich befinden. Sichern Sie die Abdeckungen,
Kupplungen, Wellenkeile und Maschinenlasten, bevor Sie die Spannungsversorgung fir
den Antrieb einschalten.

Feuergefahr

Verwenden Sie keine ungeeignete Spannungsquelle.

Eine Nichtbeachtung kann den Tod oder schwere Verletzungen durch Feuer zur Folge haben.
Vergewissern Sie sich, dass die Nennspannung des Antriebes mit der Spannung der
Eingangsspannungsversorgung Ubereinstimmt, bevor Sie den Strom einschalten.

Benutzen Sie keine ungeeigneten brennbaren Materialien.
Eine Nichtbeachtung kann den Tod oder schwere Verletzungen durch Feuer zur Folge haben.
Befestigen Sie den Antrieb an Metall oder einem anderen nicht brennbaren Material.

SchlieBen Sie die Versorgungsspannung nicht an die Ausgangsklemmen U, V und W an.
Stellen Sie sicher, dass die Stromversor?ungsleitungen an die
Netzeingangsklemmen R/L1, S/L2 und T/L3 (oder R/L1 und S/L2 bei einphasiger
Spannungsversorgung) angeschlossen sind.

SchlieBen Sie an die Ausgangsklemmen des Motors keine Wechselspannungsversorgung an.
Eine Nichtbeachtung kann den Tod oder schwere Verletzungen durch Feuer infolge eines
Schadens am Antrieb durch den Anschluss der Spannungsversorgung an die
Ausgangsklemmen zur Folge haben.

Ziehen Sie alle Klemmenschrauben mit dem vorgegebenen Drehmoment fest.
Lose elektrische Anschlisse kénnen den Tod oder schwere Verletzungen durch Feuer
auf Grund von Uberhitzung der elektrischen Anschliisse zur Folge haben.

A ACHTUNG
Gefahr von Quetschungen

¢ Halten Sie den Antrieb beim Tragen nicht an der Frontabdeckung fest.
Eine Nichtbeachtung kann kleine oder mittelschwere Verletzungen durch ein Herunterfallen
des Antriebs zur Folge haben.

Gefahr von Verbrennungen

¢ Lassen Sie das Gerat erst eine Weile abkiihlen, bevor Sie den Kiihlkérper oder
die Bremswiderstand-Einheit beriihren.
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1 Sicherheitsanweisungen und allgemeine Warnhinweise

Gefahr fiir die Ausriistung

¢ Beachten Sie beim Umgang mit dem Antrieb und den Leiterplatten die Verfahren
zur elektrostatischen Entladung (ESD).
Andernfalls kann es zu einer Beschadigung der Antriebsschaltkreise durch
elektrostatische Entladung kommen.

SchlieBen Sie niemals den Motor an den Antrieb an oder trennen Sie diese
voneinander, wihrend der Antrieb unter Spannung steht.
UnsachgeméBes AnschlieBen oder Trennen kann Schédden am Antrieb zur Folge haben.

L)

Fiihren Sie an keinem Teil des Antriebs Spannungsfestigkeitstests durch.
Andernfalls kann es zu einer Beschédigung der empfindlichen Bauteile im Antrieb kommen.

Arbeiten Sie nicht mit schadhafter Ausriistung.

Andernfalls kann es zu weiteren Beschadigungen der Ausristung kommen.

Gerate mit sichtbaren Beschadigungen oder fehlenden Teilen dirfen nicht
angeschlossen oder in Betrieb genommen werden.

Installieren Sie nach den geltenden Vorschriften einen angemessenen
Kurzschlussschutz fiir die Abzweigschaltkreise.

Andernfalls kann es zu einer Beschadigung des Antriebs kommen.

Der Antrieb ist nicht geeignet fir Stromkreise, die in der Lage sind, einen Strom von mehr
alslj?OOOO A (eff) bei max. 240 V AC (200-V-Klasse) bzw. max. 480 V AC (400-V-Klasse)
zu liefern.

Verwenden Sie keine ungeschirmten Kabel als Steuerleitungen.

Eine Nichtbeachtung kann elektrische Stérungen verursachen, die eine schlechte
Systemleistung zur Folge haben. Verwenden Sie abgeschirmte, paarweise verdrillte
Kabel, und stellen Sie eine Masseverbindung zur Erdungsklemme des Antriebs her.

Lassen Sie keine Personen das Gerét benutzen, die nicht dafiir qualifiziert sind.
Andernfalls kann es zu einer Beschadigung des Antriebs oder der Bremsschaltkreise kommen.
Lesen Sie die Anweisungen im Handbuch fiir die Bremsoption sorgféltig durch, wenn Sie
eine Bremsoption an den Antrieb anschlieBen.

Nehmen Sie keine Anderungen an den Antriebsschaltkreisen vor.
Andernfalls kann es zu einer Beschadigung des Antriebs und zu einem Verlust des
Garantieanspruchs kommen.

OYMC haftet nicht fir vom Benutzer am Produkt vorgenommene Anderungen.
Dieses Produkt darf nicht verandert werden.

Uberpriifen Sie die Verdrahtun?, um sicherzustellen, dass alle Anschliisse richtig sind,
nachdem Sie den Antrieb installiert und an andere Gerate angeschlossen haben.
Andernfalls kann es zu einer Beschadigung des Antriebs kommen.

SchlieBen Sie keine nichtzugelassenen LC- oder RC-Entstérfilter, Kondensatoren
oder Uberspannungsschutzgerite an den Ausgang des Antriebs an.

Durch den Einsatz von nichtzugelassenen Filtern kann es zu einer Beschadigung des
Antriebs oder der Motorbauteile kommen.
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1 Sicherheitsanweisungen und allgemeine Warnhinweise

€ Sicherheitshinweise fiir die Konformitat mit der
CE-Niederspannungsrichtlinie

Dieser Antrieb ist nach der européischen Norm EN61800-5-1 getestet und erfullt die Nieder-
spannungsrichtlinie in allen Punkten. Die folgenden Bedingungen missen erfiillt sein, um die
Konformitat aufrechtzuerhalten, wenn dieser Antrieb mit anderen Geraten kombiniert wird:
Verwenden Sie den Antrieb nach IEC664 nur in Bereichen mit einem Verschmutzungsgrad
von max. 2 und Uberspannungskategorie 3.

Bei Antrieben der 400-V-Klasse muss der Nullleiter der Haupt-Spannungsversorgung geer-
det werden.

€ Sicherheitshinweise zur Erfiillung der UL-/cUL-Norm

Dieser Antrieb ist nach UL-Norm UL508C getestet und erfullt die UL-Anforderungen.
Die folgenden Bedingungen missen erfiillt sein, um die Konformitat aufrechtzuerhalten,
wenn dieser Antrieb in Verbindung mit anderen Geréaten verwendet wird:

Installieren Sie den Antrieb nur in Bereichen mit einem max. Verschmutzungsgrad
von 2 (UL-Norm).

Verwenden Sie Kupferdréhte (Nennwert 75 °C) und Ring-Kabelschuhe der UL-Listung oder
CSA-zertifizierte Ring-Kabelschuhe. Einzelheiten dazu finden Sie in der Bedienungsanlei-
tung.

Verdrahten Sie Niederspannungsdréhte als Dréhte der NEC-Klasse 1. Beachten Sie bei der
Verdrahtung die Richtlinien auf nationaler, bundesstaatlicher oder lokaler Ebene. Verwenden
Sie zum Anschluss der Steuerstromversorgung eine Spannungsversorgung der Klasse 2
(UL-Vorschrift). Einzelheiten dazu finden Sie in der Bedienungsanleitung.

Dieser Antrieb hat den UL-Kurzschlusstest bestanden, nach dem bei einem Kurzschluss in
der Spannungsversorgung der Stromfluss max. 30000 A bei 240 V bei den Antrieben der
200-V-Klasse und 480 V bei den Antrieben der 400-V-Klasse betragt.

Die interne Motoriberlastschutzfunktion des Antriebs entspricht der UL-Listung und erflllt
die Normen NEC und CEC. Die Einrichtung kann mit den Parametern L1-01/02 vorgenom-
men werden. Einzelheiten dazu finden Sie in der Bedienungsanleitung.

€ Sicherheitshinweise zur Verwendung der Funktion zum
sicheren Halt

Die Funktion zum sicheren Halt des Antriebs entspricht EN954-1, Sicherheitskategorie 3 und

EN61508, SIL2. Sie kann zur Durchfiihrung einer Notabschaltung gem. EN60204-1, Stopp-

Kategorie 0, verwendet werden (unkontrollierter Stopp durch Stromabschaltung). Detailinfor-

mationen zur Verwendung dieser Funktion finden Sie in der Bedienungsanleitung.
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2 Mechanische Installation

2 Mechanische Installation

€ Bei Lieferung

Bitte filhren sie nach Erhalt des Antriebs die folgenden MafBnahmen durch:

¢ Uberpriifen Sie den Antrieb auf Beschadigungen. Wenn der Antrieb bei Erhalt Be-
schadigungen aufweist, wenden Sie sich an den Zulieferer.

* Stellen Sie sicher, dass Sie das richtige Modell erhalten haben, indem Sie die An-
gaben auf dem Typenschild Uberprifen. Wenn das falsche Modell geliefert wurde,
wenden Sie sich an den Zulieferer.

€ Installationsumgebung

Um die Leistung und die Lebensdauer optimal zu nutzen, installieren Sie den Antrieb
in einer Umgebung, die die unten stehenden Bedingungen erflillt.

Umgebungsbedingungen

Bedingungen

Installationsbereich

In geschlossenen Raumen

—10 °C bis +40 °C (NEMA Typ 1)
—10 °C bis +50 °C (Offene Bauweise)
Installieren Sie bei Einbau in einen Schaltschrank einen Llifter

Umgebungstemperatur oder eine Klimaanlage in dem Bereich, um sicherzustellen,
dass die Lufttemperatur im Schaltschrank die angegebenen
Grenzwerte nicht Gberschreitet.
Sorgen Sie dafiir, dass sich kein Eis auf dem Antrieb bilden kann.
Luftfeuchtigkeit max. 95 % relative Luftfeuchtigkeit, ohne Kondensatbildung
Lagertemperatur —20 °C bis +60 °C

Umgebungsbereich

Installieren Sie den Antrieb in einem Bereich, der frei ist von:
¢ Olnebel und Staub

Metallspanen, Ol, Wasser oder Fremdkdrpern
radioaktiven Substanzen

brennbaren Materialien (z. B. Holz)

schadlichen Gasen und Flissigkeiten

starken Vibrationen

Chloriden

direkter Sonneneinstrahlung

Hoéhenlage

max. 1000 m

Vibrationen

10 — 20 Hz bei 9,8 m/s2, 20 — 55 Hz bei 5,9 m/s2

Ausrichtung

Installieren Sie den Antrieb stets aufrecht, um eine optimale
Kuhlung zu erreichen.

I67E-DE V1000 Kurzanleitung



2 Mechanische Installation

€ Ausrichtung und Abstande bei der Installation
Installieren Sie den Antrieb stets aufrecht. Las-

sen Sie wegen der Kuhlung um die Einheit Luft 4
herum etwas Abstand, wie in der Abbildung gt
rechts gezeigt. il
Hinweis: Bei einer Installation von mehreren
Einheiten nebeneinander kdnnen
die Absténde geringer sein als in h
der Abbildung gezeigt. Einzelhei-
ten dazu finden Sie in der Bedie-
nungsanleitung. e §
4 Abmessungen
%5 B Modell Abmessungen (mm) Gewicht]
o VZA* [Abb] B | H | T | B1|HI|H2|H3|HA[T1] d | (kq)
= BOPT 68 [128| 76 | 56 [118| 5 | - | - | 65| M4| 0,6
i BOP2 68 | 128 76 | 56 |118| 5 | - | - |65 | M4| 0,7
BOP4 68 | 128 118 | 56 |118| 5 | - | - |38,5|M4| 1,0
A 1 : BOP7 108128 [137,5 96 [118| 5 | - | - |58 |[M4| 15
1P20/Offene W B1P5 108 128|154 | 96 (118 5 | - | - | 58 |M4| 1,5
Bauweise B2P2 140|128 163 128118 5 | - | - | 656 |M4| 21
B4P0 A in Entwicklung
20P1 68 [128] 76 | 56 [118] 5| - | - | 65| M4| 0,6
20P2 68 (128 76 | 56 |118| 5 | - | - |65 |M4| 0,6
20P4 68 | 128108 | 56 |118| 5 | - | - |38,5| M4 | 09
20P7 68 [128| 128 | 56 |118| 5 | - | - 385/ M4| 1,1
21P5 108 128|129 | 96 (118| 5 | - | - | 58 |M4| 1,3
22P2 108|128 1375/ 96 (118 5 | - | - |58 |M4| 14
24P0 140 128 | 143 [128(118| 5 | - | - | 65 | M4| 2,1
25P5 140 [ 254 | 140 [ 122248 6 |13|6,2| 55 |M5| 3,8
27P5 g | 1401254140 122]248] 6 [13]6,2] 55 |[M5| 38
2011 180 290 | 163 | 160 (284 8 [ 15|6,2| 75 |M5| 55
2015 220 | 358 | 187 (192336 7 |15|7,2| 78 |[M5| 9,2
40P2 108128 81 | 96 (118 5 | - | - | 10 |M4| 0,8
40P4 108|128 99 | 96 (118 5 | - | - |28 |[M4| 1,0
40P7 108128 [137,5 96 (118 5 | - | - |58 |M4| 14
B 41P5 A [108]128] 154 | 96 |118] 5 | - | - |58 |M4| 15
1P20/Nema 42P2 108|128 154 | 96 [118| 5 | - | - |58 |[M4| 15
Typ 1 43P0 108 128|154 | 96 (118| 5 | - | - | 58 |M4| 1,5
44P0 140 (128 143128118 5 | - | - | 65 |M4| 21
45P5 140|254 | 140 |122[248] 6 | 13| 6 |55 |M5| 38
47P5 g | 140]254 140 [122]248| 6 [13]6,2| 55 [M5| 38
4011 180290 | 143|160 (284 8 15| 6 |55 |M5| 52
4015 180 290 | 163 [ 160|284 8 [15| 6 | 75 |M5| 55
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3 Elektrische Installation

3

Elektrische Installation

Die Abbildung unten zeigt die Verdrahtung der Haupt- und Steuerstromkreise.
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} A _Uberwachungsausgénge
i

} Analoger Ausgang 1 (Werkseinstellung)

i 0bis +10 V DC (2 mA) |

} AC |
|

(Ausgangsfrequenz)
,

Memobus-Komm.

max. 115 kBit/s

'
|
'
|
1
|
)

)
Eingénge zum ! L H2 1
sicheren Halt ! } S+
! T H1 | IS
i e -
\ [
N ] | ___/ "
Symbole:
T Paarweise verdrillte Kabel verwenden. ©

I Abgeschirmte, paarweise verdrillte Kabel verwenden. o
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3 Elektrische Installation

€ Verdrahtungsspezifikation

m Leistungsklemmen
Benutzen Sie bei der Verdrahtung der Leistungsklemmen die in der unten stehenden Tabelle
aufgelisteten Sicherungen und NetZfilter. Stellen Sie sicher, dass die angegebenen Anzugs-
Drehmomentwerte nicht (iberschritten werden.

EMV-Filtertyp Empf Leistungsklemmengrofen
Modell Hauptsicherung Motorka.bel R/L1,S/L2,T/L3, B1
VZA* Rasmi Schaffner (Ferraz) 21 |UIM1,VIT2,WIT3, ’ (IGND

[mm?] 2 e B2
BOP1 TRS5R 1,5 M3.5 M3.5M3.5
BOP2 | A1000-FIV1010-RE | A1000-FIV1010-SE TRS10R 1,5 M3.5 M3.5(M3.5,
BOP4 TRS20R 1,5 M3.5 M3.5M3.5
BOP7 TRS35R 2,5 M4 M4 | M4
B1P5 A1000-FIV1020-RE | A1000-FIV1020-SE TRSEOR 4 M4 M4 V4
B2P2 | A1000-FIV1030-RE | A1000-FIV1030-SE TRS60R 4 M4 M4 | M4
B4P0O in Entwicklung
20P1 TRS5R 1,5 M3.5 M3.5M3.5
20P2 TRS5R 1,5 M3.5 M3.5|M3.5
50P4 A1000-FIV20010-RE|A1000-FIV20010-SE TRS10R 15 M35 M3.EM3.5
20P7 TRS15R 1,5 M3.5 M3.5M3.5
21P5 TRS25R 2,5 M4 M4 | M4
>5P5 A1000-FIV2020-RE | A1000-FIV2020-SE TRS35R 4 Ma Ma M4
24P0 | A1000-FIV2030-RE | A1000-FIV2030-SE TRS60R 4 M4 M4 | M4
25P5 ABT70<1> 6 M4 M4 | M5
57pe | A1000-FIV2060-RE | A1000-FIV2050-SE | oot 10 ia v TV
2011 ABT150<1> 16 M6 M5 | M6
2015 | /1000-FIV2100-RE i A6T200<"> 25 M8 M5 | M6
40P2 TRS2.5R 2,5 M4 M4 | M4
20P4 A1000-FIV30005-RE|A1000-FIV30005-SE TRS5R 25 M4 Ma M4
40P7 TRS10R 2,5 M4 M4 | M4
41P5 TRS20R 2,5 M4 M4 | M4
45P% A1000-FIV3010-RE | A1000-FIV3010-SE TRSO0R 25 Ma M4 | M4
43P0 TRS20R 2,5 M4 M4 | M4
44P0 | A1000-FIV3020-RE | A1000-FIV3020-SE TRS30R 4 M4 M4 | M4
45P5 ABT50<1> 4 M4 M4 | M5
47P5 A1000-FIV3030-RE | A1000-FIV3030-SE AGTE0<" 5 M4 Ma M5
4011 ABT70<1> 10 M5 M5 | M5
4015 | A1000-FIV30S0-RE ) ABT80<"> 10 M5 M5 | M6
<1> Zur Erfillung der UL-Vorschriften muss ein anderer Sicherungstyp verwendet werden. Einzelheiten

dazu finden Sie in der Bedienungsanleitung.

Anzugs-Drehmomentwerte

Ziehen Sie die Schrauben der Leistungklemmen mit den unten in der Tabelle ange-
gebenen Drehmomentwerten an.

KlemmengroRe

M3,5

M4

M5

M6

M8

Anzugsdrehmoment [Nm]

0,8 bis 1,0

1,2 bis 1,5

2,0 bis 2,5

4,0 bis 5,0

9,0 bis 11,

0
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3 Elektrische Installation

B Steuerklemmen
Die Steuerklemmenkarte ist mit Schraublosklemmen ausgestattet. Verwenden Sie stets
Kabel, die der unten stehenden Spezifikation entsprechen. Fiir eine sichere Verdrahtung
wird empfohlen, Volldraht oder Drahte mit Aderendhulsen zu verwenden. Die Abisolierung

bzw. Aderendhlilsenlénge sollte 8 mm betragen.

Kabeltyp

Kabelstarke

Volldraht

0,2 bis 1,5 mm?2

Flexibel

0,2 bis 1,0 mm?

Flexibel mit Aderendhilse

0,25 bis 0,5 mm?

¢

Installation des EMV-Filters

Dieser Antrieb ist nach der européischen Norm EN61800-3 getestet. Um die EMV-Normen

zu erfillen, verdrahten Sie den Hauptstromkreis wie unten angegeben.

1. Installieren Sie einen geeigneten EMV-Entstorfilter auf der Eingangsseite. Angaben
hierzu finden Sie in der oben stehenden Liste oder in der Bedienungsanleitung.

2. Bauen Sie den Antrieb und den EMV-Entstorfilter in dasselbe Gehause ein.

3. Verwenden Sie fir die Verdrahtung des Antriebs und des Motors Kabel mit
geflochtener Abschirmung.

4. Entfernen Sie Farbe oder Schmutz von den Erdungsanschlissen, um die
niedrigstmdgliche Erdungsimpedanz zu erreichen.

5. Installieren Sie bei Antrieben unter 1 kW eine AC-Drossel, um EN61000-3-2
zu erflllen. Nahere Angaben hierzu finden Sie im Handbuch, oder wenden Sie
sich an lhren Zulieferer.

N“ PE LSLZU PE
Kabelschelle Kabelschelle
Schalttafel oder Montageflache Schalttafel oder Montagefléche
d (O] Eraungekonakttacn (D) Erdungs Kontakitagn o
en (samtlichen Lack en (samtlichen Lack
 entfernen) , entfernen) -
Z 7 S O]
\ A == i
Eare)'
NiE e I =
D i A L3 5L1 ©
\ =
EM{ — | I EV\( I:l 2 ™
Filter o MG Anirieb Filter — = Antrieb
: ] I~ ! Fl I~
+ Erdufngs' Erdungs—
|  camiichon Lack | (samilonen Lack
Verdrahtungsabstend a B entfernen) Verdrantungsab- = = entfernen)
méglichst kurz stand méglichst kurz
Kagftlﬁ?\sgcs@éw\negsr xggikfmbi‘ngm" geflochtener Kag’e‘;il;zcshs\éweu"negs' D\At?;zrhfrar:i\"rgmt geflochtener
Motorseitige otorseitige
Erdungsabschirmung "E"r d'mgs;gschirmung
Verdrahtung von ein- oder dreiphasigen Geraten nach EMV-Norm
I67E-DE V1000 Kurzanleitung 1



3 Elektrische Installation

€ Verdrahtung der Haupt- und Steuerstromkreise

B Verdrahtung der Einspeisung

Beachten Sie die folgenden Sicherheitshinweise flr die Einspeisung.

* Verwenden Sie nur Schutzschalter, die speziell fir Antriebe ausgelegt sind.

* Wenn Sie einen Fehlerstrom-Schutzschalter verwenden, vergewissern Sie sich,
dass er sowohl Gleichstrom als auch Hochfrequenzstrom erkennen kann.

* Wenn ein Eingangsschalter verwendet wird, vergewissern Sie sich, dass der
Schalter nicht mehr als einmal alle 30 Minuten betéatigt wird.

* Bauen Sie auf der Eingangsseite des Antriebs eine DC-Drossel oder eine AC-Drossel ein:

* Um Oberwellen zu beseitigen

* Um den Leistungsfaktor auf der Spannungsversorgungsseite zu verbessern.

* Wenn ein Phasenschieber-Kondensatorschalter verwendet wird.

* Wenn eine Spannungsversorgung mit hoher Kapazitat (iber 600 kVA) verwendet
wird.

B Verdrahtung der Motorleitungen

Beachten Sie die folgenden Sicherheitshinweise fir die Verdrahtung der Motorlei-

tungen.

* SchlieBen Sie an die Ausgangsklemmen des Antriebs ausschlieBlich einen Dreh-
strommotor an.

* SchlieBen Sie die Versorgungsspannung auf keinen Fall an die Ausgangsklem-
men des Antriebs an.

* Ausgangsklemmen dlrfen niemals kurzgeschlossen oder geerdet werden.

* Verwenden Sie keine Phasenschieber-Kondensatoren.

¢ Wenn Sie zwischen Antrieb und Motor ein Schiitz eingebaut haben, darf dies niemals
geschaltet werden, wenn am Antrieb Ausgangspannung anliegt. Ein Betrieb bei anlie-
gender Ausgangspannung kann hohe Spitzenstréme verursachen, wodurch die Uber-
stromerkennung ausgeldst wird oder der Antrieb beschadigt werden kann.

B Erdungsanschluss

Beachten Sie bei der Erdung des Antriebs die folgenden Sicherheitshinweise.

* Verwenden Sie den Erdungsleiter nicht noch fir andere Geréte, z. B. Schwei3geréte usw.

* Verwenden Sie stets einen Erdungsleiter, der den technischen Normen flr Elek-
trogeréate entspricht. Halten Sie die L&dnge des Erdungsleiters so kurz wie még-
lich. Der Antrieb erzeugt einen Leckstrom. Wenn der Abstand zwischen der
Erdungselektrode und der Erdungsklemme zu grof ist, wird das Potenzial an der
Erdungsklemme des Antriebs instabil.

* Bei Einsatz von mehr als einem Antrieb darf der Erdungsleiter keine Schleife bilden.

B Sicherheitshinweise fiir die Verdrahtung der Steuerstromkreise
Beachten Sie bei der Verdrahtung der Steuerstromkreise die folgenden Sicherheitshinweise.

12 I67E-DE V1000 Kurzanleitung



3 Elektrische Installation

* Verlegen Sie die Leitungen der Steuerstromkreise getrennt von den Leitungen
des Leistungskreises und anderen Hochspannungskabeln.

¢ Verlegen Sie die Leitungen der Steuerklemmen MA, MB, MC (Kontaktausgénge)
getrennt von den Leitungen anderer Steuerklemmen.

* Verwenden Sie zum Anschluss der externen Steuerstromversorgung eine Span-
nungsversorgung der Klasse 2 (UL-Vorschrift).

* Verwenden Sie flr die Steuerstromkreise paarweise verdrillte oder abgeschirmte
Kabel, um Betriebsfehler zu vermeiden.

¢ Erden Sie die Kabelabschirmung mit der gréBtmdglichen Kontaktflache zwischen
Abschirmung und Erdung.

» Kabelabschirmungen mussen an beiden Kabelenden geerdet sein.

B Leistungsklemmen

Klemmen-

typ

Funktion

R/L1, S/L2, T/L3

Eingang Leistungs-
kreis-Spannungsver-
sorgung

Zum Anschluss des Antriebs an die Versorgungsspannung.
Bei Antrieben mit einphasiger 200-V-Eingangsspannung wer-
den nur die Klemmen R/L1 und S/L2 verwendet (T/L3 wird nicht
verwendet).

U/T1, V/T2, W/T3

Antriebsausgang.

Zum Anschluss des Motors.

Zum AnschlieBen eines optionalen Bremswiderstands oder

B1, B2 Bremswiderstand einer Bremswiderstandseinheit.
1,42 DC-Drosselanschluss :itsgﬁ;l;isoeri]tgr\]/:rr%Jgfjsgs'greanen Sie die Verbindung bei der
Ay = g&?siaizggggsversor- Zum AnschlieBen einer DC-Spannungsversorgung.

o Kiemmeny | E2Un9sKemme | £t 00 aase: Erdung mit max 100

m Steuerklemmen

Die Abbildung unten zeigt die Anordnung der Steuerstromklemmen. Der Antrieb ist
mit Schraublosklemmen ausgestattet.

Ul o

Es gibt drei DIP-SchaItef, S1 bis S3, die sich auf der Klemmenkarte befinden.
I67E-DE V1000 Kurzanleitung
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3 Elektrische Installation

Swi1

Schaltet Analogeingang A2 zwischen Spannungs- und Stromeingang um.

SW2

Aktiviert oder deaktiviert den Abschlusswiderstand des internen RS422/485-Kommunikations-Ports.

SW3

Dient zur Auswahl von PNP- oder NPN-Modus (werkseitig eingestellt) fir die digitalen Eingange
(bei PNP ist eine externe 24 V DC-Spannungsversorgung erforderlich).

B Steuerklemmen

Funktion (Signalspezifikation),

Typ Nr.| Klemmenbezeichnung (Signal) Standardeinstellung
Optokoppler-Eingéange, 24 V DC, 8 mA
Multifunkti- St ) ) o ) Hinweis: Werkseitig ist der Modus des Antriebs auf NPN
UIIIUNKL= | s | Myltifunktions-Digitaleingénge 1 bis 6 |eingestellt. Setzen Sie fiir den PNP-Modus den DIP-
ons-Digital- | gg Schalter S3 auf ,SOURCE*, und schlieBen Sie eine
GlngAnf= externe 24 V DC- (+10 %) Spannungsversorgung an.
SC |Multifunktionseingang-Bezugspotenzial| Bezugspotenzial
Maximale Erfassungsfrequenz: 0,5 bis 32 kHz,
RP|Impulsfolgeeingang Tastverhaltnis: 30 bis 70 mm2, Hoch: 3,5 bis 13,2V,
Multifunkti- Niedrig: 0,0 bis 0,8 V, Eingangsimpedanz: 3 kQ)
ons-Analog-/ Spannungsversorgung fir Analo- .
Impulsein-g +V geingang +10,5 V (zulassiger Strom max. 20 mA)
gange A1 |Analoger Multifunktionsausgang 1 0 bis +10 V DC (20 k) Auflésung 1/1000
A2 | Analoger Multifunktionsausgang 2 0/4 bis 20 mA (250 Q) Auflésung: 1/500 (nur A2)
AC | Frequenzsollwert-Bezugspotenzial ov
. . HC|Bezugspotenzial fiir sicheren Halt +24 V (max. 10 mA zuléssig)
Sicherheits- - - - - = - -
Deaktivie- H1|Sicherer Halt Eingang 1 E_lner od_er beldg geoffngt: Antnepsausgang deakti-
rungsein- viert (Zellt von Elngangsoffnyng bis zur Abschaltung
génge H2|Sicherer Halt Eingang 2 des Antriebsausgangs betragt weniger als 1 ms)
Beide geschlossen: Normaler Betrieb
Multifunkti- |MA|SchlieBer (Fehler) Digital-Relaisausgang
ons-Relais- |MB|Offner-Ausgang (Fehler) 30V DC,10mAbis 1 A
ausgang MC|Bezugspotenzial der Digitalausgange |250 V AC, 10 mA bis 1 A
Optokoppler- | P1|Optokoppler-Ausgang 1 .
Mﬁltifunr:(rt)ions- P2 |Optokoppler-Ausgang 2 Eég\'}allgeé %plt)qkopplerausgang
_ ) is 50 mA
ausgang PC | Optokopplerausgangs-Bezugspotenzial
a MP|Impulsfolgeausgang max. 32 kHz
gﬁf:g”;u & AM| Analoger Uberwachungsausgang 0 bis +10 VDC, max. 2 mA, Auflésung: 1/1000 (10 Bit)
gang AC Bezugspotenzial fir Uberwachungs- oV
ausgang
R+ |Kommunikationseingang (+)
'\KAOE,T':An?uE,liJki/_ R~ |Kommunikationseingang (-) MEMOBUS/MODBUS-Kommunikation:
. S+|Kommunikationsausgang (+) RS-485 oder RS-422, max. 115,2 kBps
S- | Kommunikationsausgang (-)

HINWEIS! Die Klemmen HC, H1, H2 werden fiir die Funktion zum sicheren Halt
benutzt, wodurch die Ausgangspannung in weniger als 1 ms
abgeschaltet wird, wenn mindestens einer der Eingdnge H1 oder H2
gedfifnet ist. Die Funktion entspricht EN954-1, Sicherheitskategorie 3
und EN61508, SIL2. Sie kann zur Durchfiihrung einer Notabschaltung
gem. EN60204-1, Stopp-Kategorie 0, verwendet werden. Entfernen Sie
nicht die Drahtbriicke zwischen HC, H1 oder H2, wenn die Funktion
sicherer Halt nicht verwendet wird.

14
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4 Bedienung tiber die Tastatur

4

Bedienung uber die Tastatur
€ LED-Bedienkonsole und Tasten

Die LED-Bedienkonsole dient zur Programmierung
des Antriebs, zum Starten/Stoppen und zum Anzei-
gen von Fehlermeldungen. Die LEDs zeigen den

Antriebsstatus an.

o

® Tasten und Funktionen l

Anzeige |Bezeichnung Funktion
m gD;teelganzel- Zeigt den Frequenzsollwert, die Parameternummer usw. an.
£sc ESC-Taste Ruckkehr zum vorherigen Mend.

Bewegt den Cursor nach rechts.

RESET-Taste | 5171 sinen Fehler zuriick.

Startet den Antrieb in der LOCAL-Betriebsart. Die Run-LED

* leuchtet, wenn der Antrieb den Motor antreibt.

« blinkt wéhrend der Verzégerung bis zum Stillstand oder wenn der Frequenz-
RUN-Taste sollwert O ist.

« Blinkt in schneller Folge, wenn der Antrieb durch einen DE deaktiviert wird,
wenn er Uber einen Schnellstopp-DE gestoppt oder wenn wahrend des Ein-
schaltens ein START-Befehl aktiv war.

#:;\t/\éartspfell- Blattert nach oben, um Parameternummern, Einstellwerte usw. auszuwahlen.
#:;/tv:rtspfell- Blattert nach unten, um Parameternummern, Einstellwerte usw. auszuwahlen.
@Top STOP-Taste |Stoppt den Antrieb.

Eingabetaste

Wahlt Betriebsarten oder Parameter aus und wird zum Speichern von Ein-
stellungen verwendet.

Schaltet die Antriebssteuerung zwischen der Bedienung Uber die Bedienkon-

LO/RE-Aus- |sole (LOCAL) und der Steuerung uber die Steuerklemmen (REMOTE) um.
wahltaste Die LED leuchtet, wenn der Antrieb in die LOCAL-Betriebsart geschaltet ist
(Bedienung Uber Tastatur).
Blinkt: Der Antrieb ist in einem Alarmzustand.
ALM ALM-LED Leuchtet: Der Antrieb ist in einem Fehlerzustand, und der Ausgang ist gestoppt.
Leuchtet: Der Motor dreht in Riickwartsrichtung.
REV REV-LED Aus: Der Motor dreht in Vorwértsrichtung.
DRV An: Zeigt Bereitschaft zum Antreiben des Motors an.
DRV-LED Aus: Der Antrieb ist in der Betriebsart Uberprifen, Setup, Parameter-
einstellung oder Autotuning.
FOUT An: Die Ausgangsfrequenz wird auf dem Bildschirm angezeigt.
FOUT-LED |Aus: Ein anderer Wert als die Ausgangsfrequenz wird auf dem Bildschirm
angezeigt.

I67E-DE V1000 Kurzanleitung 15



4 Bedienung tiber die Tastatur

€ Meniistruktur und Betriebsarten

In der folgenden Abbildung wird die Menustruktur der Bedienkonsole erlautert.

{1

=
(9]
2
© —p
8 = =
> Auswahl Vorwartslauf
IR
g A
R}
ZED [ 000
a 2 g Ausgangsfrequenz
uos| |
€
>E
ZES | 200A)
Oco Ausgangsstrom
08° 1
O5
2 |00,
% Ausgangsspannung
)
o

mm =

Schalten Sie die Spannungsversorgung ein (DRV blinkt).

Auswahl Riickwértslauf

(IR IR IR IR IR IR TR

l

Tasten-Funktionsbeschreibung

-

2]
ENTER

ésc

i V)
t (A

[ XX
[ XX
[ XX
[ XX
[ XX
[ XX
[ XX
[ XX

unXX

Die Uberwachungsanzeigen
dienen zum Auslesen von
Antriebsdaten wie
Klemmenstatus,
Ausgangsfrequenz,
Fehlermeldungen usw.

Im Uberpriifen-Mend sind alle
Parameter aufgelistet, die von der
Standardeinstellung abweichen.

Die Setup-Betriebsart kann
verwendet werden, um nur
die wichtigsten Parameter
einzustellen, die zum Betrieb
notwendig sind.

In der
Parametereinstellungs-Betriebsart
kénnen alle Antriebsparameter
eingestellt werden.

Beim Autotuning werden die
Motordaten zur optimalen
Leistung der Kombination aus
Antrieb und Motor gemessen.

— 0 — W
[}

Uberwachungsanzeige 5 A
t v .
—
mE = R
- Uberpriifungsmenti
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23 I
52
ce —
P =
i B
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5§ -Betriebsart v .
: I —
o
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i Un —
Autotuning R
v .
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5 Starten

5 Starten

€ Verfahren zum Einrichten des Antriebs

Die unten stehende Abbildung zeigt die Vorgehensweise bei der Einrichtung. Die einzelnen
Schritte werden auf den folgenden Seiten néher erlautert.

C START D
AV

[ Installieren und verdrahten Sie den Antrieb nach Anleitung. ]
AV

[ Schalten Sie die Spannungsversorgung ein. ]
\d

( Initialisieren Sie den Antrieb nétigenfalls mit dem Parameter A1-01. ]
AV

[ Stellen Sie die Regelbetriebsart ein. ]
N

Fuhren Sie das Autotuning durch, oder stellen
Sie die Motordaten manuell ein.

e
Stellen Sie die Grundparameter ein, und tberprifen Sie sie:
*b1-01, b1-02 fiur Frequenzsollwert und Quelle fir START-Befehl
* H1-xx, H2-xx, H3-xx, H4-xx, H6-xx zum Konfigurieren der E/A
* Werte fur Frequenzsollwert
* C1-xx, C2-xx fir Beschleunigungs-/Verzégerungszeit und S-Kurven

A\
Lassen Sie den Motor ohne Last laufen, tiberpriifen Sie die Funktion
und kontrollieren Sie, ob die Befehle des tibergeordneten Controllers
(z. B. SPS,...) zum Antrieb wie gewtinscht funktionieren.

A Vg
SchlieRen Sie die Last an, lassen Sie den Motor laufen, ]
und tberpriifen Sie die Funktion.

N
Nehmen Sie nétigenfalls eine Feineinstellung vor, und setzen
Sie die Anwendungsparameter (z.B.PID,...).

\:/

[ Uberprifen Sie nochmals die Funktion und die Einstellwerte. ]
A Vg

( Der Antrieb ist betriebsbereit. D
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4 Spannung EIN

Vergewissern Sie sich vor dem Einschalten der Spannungsversorgung,

* dass alle Kabel ordnungsgeman angeschlossen sind.

* dass keine Schrauben, lose Drahtenden oder Werkzeuge im Antrieb vergessen wurden.
* Nach dem Einschalten der Spannungsversorgung sollte die Betriebsartenanzeige

des Antriebs aufleuchten, und es sollten keine Fehler- oder Alarmmeldung ange-
zeigt werden.

€ Auswahl Steuermodus (A1-02)

Es sind drei Betriebsarten verfigbar. Wahlen Sie fir die jeweilige Anwendung, die der
Antrieb steuern soll, die am besten geeignete Regelbetriebsart aus.

Regelbetriebsart Parameter Haupt-Einsatzbereiche
* Einfache Anwendungen mit variabler Drehzahlregelung; besonders
A1-02=0 nitzlich, wenn mehrere Motoren (iber einen einzigen Antrieb
U/f-Regelung betrieben werden sollen.

(Werkseinstellung)| » Beim Ersetzen eines Antriebs, bei dem die Parametereinstellungen
unbekannt sind.

Vektorregelung * Einfache Anwendungen mit variabler Drehzahlregelung

ohne Ruckfih- A1-02=2 * Anwendungen, die hohe Prazision bzw. Hochgeschwindigkeits-
rung (OLV) steuerung erfordern.

PM-Vektorrege- . . ) .

lung ohne Riick- A1-02=5 Anwendungen mit reduziertem Drehmoment mit Synchronmotoren

(SPM, IPM) und Energiesparfunktion.

fihrung
€ Autotuning (T1-00)

Die entsprechenden Antriebsparameter werden mit der Autotuning-Funktion automatisch
eingestellt. Es werden drei verschiedene Betriebsarten unterstitzt:

Autotuning-Modus | Parameter | Regelbetriebsart Beschreibung

Wird durchgeflhrt, wenn der Antrieb fir den Betrieb|
mit Vektorregelung ohne Ruckflihrung eingestellt ist.

Autotuning mit

T1-01=0 oLv Der Motor muss wahrend des Einstellprozesses ohne|
hotercSiing Last drehen kénnen, um eine hohe Genauigkeit zu
erreichen.
Einstellung

o 0 - . Wird bei U/f-Regelung durchgefiihrt, wenn das Motor-|
SAtZ?‘%hIUSSW'der T1-01=2 |OLV, Uft-Regelung kabel sehr lang ist oder ausgetauscht wurde.

Wird durchgefihrt, wenn die Energiesparfunktion
oder die Drehzahlbestimmung eingeschaltet sind.
Der Motor muss ohne Last drehen kdnnen, um eine
hohe Einstellgenauigkeit zu erreichen.

Autotuning mit
Motordrehung v fir | T1-01 =3 U/f-Regelung
Energiesparfunktion

A ACHTUNG

Beriihren Sie den Motor niemals vor Abschluss des Autotunings. Auch wenn der Motor
beim Autotuning nicht dreht, wird er wéhrend des Einstellprozesses mit Strom versorgt.
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5 Starten

Um das Autotuning zu aktivieren, 6ffnen Sie das Autotuning-MenU, und filhren Sie die in der
Abbildung unten gezeigten Schritte durch. Die Anzahl der einzugebenden Typenschilddaten
hangt von der gewahlten Art des Autotunings ab. Dieses Beispiel zeigt Autotuning mit Motor-
drehung.

Betriebsart- Autotuning-Methode Autotuning-Methode
Anzeige einstellen auswahlen
s + B .,
:

->m Frr_ o REV.
"'> "'> "'> IR DRV [out
ATV > 1 = R |

Einstellung aller Die Anzeige flr den Wahrend des Nach erfolgreichem
Typenschilddaten Start des Autotunings  Autotunings blinkt Tuning wird “End”
wird angezeigt. die DRV-LED. angezeigt.

Wenn aus bestimmten Griinden das Autotuning nicht durchgefiihrt werden kann (lastfreier
Betrieb unmdglich usw.), stellen Sie die maximale Frequenz und Spannung in den Parame-
tern E1-00 ein, und geben Sie die Motordaten manuell in die Parameter E2-000 ein.

HINWEIS! Die Eingédnge zum sicheren Halt miissen wéhrend des Autotunings
geschlossen sein.
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5 Starten

€ Quelle fiir Sollwert und Startbefehl

Der Antrieb hat eine LOCAL- und eine REMOTE-Betriebsart. Die LED in der Taste LO/RE
zeigt den Status des Antriebs an.

Status Beschreibung LED LO/RE

LOCAL Dje_ Eingabg des Start-/Stoppbefehls und der Frequenzsollwerte erfolgt Uber die ON
digitale Bedienkonsole.

Es werden die in Parameter b1-02 eingestellte Startbefehl-Quelle und der in Para-
meter b1-02 eingestellte Frequenzsollwert verwendet.

Wenn die REMOTE-Betriebsart verwendet werden soll, vergewissern Sie sich, dass die
richtigen Quellen flr den Frequenzsollwert und den Start-Befehl in den Parametern
b1-01/02 eingestellt sind und dass sich der Antrieb in der REMOTE-Betriebsart befindet.

¢ E/A-Setup

REMOTE OFF

®  Multifunktions-Digitaleingange (H1-010)

Die Funktionen der einzelnen Digitaleingdnge kénnen in den Parametern H1-0O0 zu-
geordnet werden. Die standardmaBig eingestellten Funktionen entnehmen Sie bitte
dem Anschlussschema auf Seite 9.

B Multifunktions-Digitalausgédnge (H2-0J0)

Die Funktionen der einzelnen Digitalausgdnge kdénnen in den Parametern H2-O1O
zugeordnet werden. Die standardmaBig eingestellien Funktionen entnehmen Sie
bitte dem Anschlussschema auf Seite 9. Der Einstellwert dieser Parameter besteht
aus drei Stellen, wobei die mittlere und rechte Stelle die Funktion angeben und die
linke Stelle das Ausgangsverhalten bestimmt (0: Ausgang wie gewéhlt; 1: inverser
Ausgang).

B Multifunktions-Analogeingédnge (H3-00)
Die Funktionen der einzelnen Analogeingénge kénnen in den Parametern H3-OO
zugeordnet werden. StandardmaBig sind beide Eingange auf ,Frequenzsollwert"
eingestellt. Eingang A1 ist auf eine Eingangspannung von 0 bis 10V, A2 auf einen
Eingangsstrom von 4-20 mA eingestellt. Beide Eingangswerte zusammen bilden
den Frequenzsollwert.
HINWEIS! Wenn der Eingangssignalpegel von Eingang A2 zwischen Spannung
und Strom umgeschaltet wird, stellen Sie sicher, dass der DIP-Schalter
S1 in der richtigen Position und dass die Parameter H3-09 richtig ein-
gestellt ist.

m  Uberwachungsausgang (H4-010)

Verwenden Sie die Parameter H4-OOO zum Einstellen des Ausgangswertes des
analogen Uberwachungsausgangs und zum Anpassen des Ausgangspannungspe-
gels. Die Standardeinstellung fiir den Uberwachungswert ist ,,Ausgangsfrequenz®.
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5 Starten

€ Frequenzsollwert und Beschleunigungs-/Verzégerungszeit

B Einstellung des Frequenzsollwerts (b1-01)
Stellen Sie den Parameter b1-01 entsprechend dem verwendeten Frequenzsollwert ein.

b1-01 | Sollwertquelle Frequenzsollwerteingang

Stellen Sie die Frequenzsollwerte in den Parametern d1-00 ein, und verwenden
Sie die Digitaleingdnge zur Umschaltung zwischen verschiedenen Sollwerten.

1 Analogeingang |Anwendung des Frequenzsollwertsignals auf Klemme A1 oder A2.

2 |Serielle Komm. |Serielle Kommunikation Uber die RS422/485-Schnittstelle

3 |Optionsmodul | Kommunikations-Optionskarte

4 |Impulseingang |Eingabe des Frequenzsollwerts an Klemme RP Uber Impulseingang.

0 |Bedienkonsole

B Beschleunigungs-/Verzégerungszeit und S-Kurven

Es gibt vier Einheiten von Beschleunigungs- und Verzégerungszeiten, die in den
Parametern C1-0O0 eingestellt werden kénnen. Die standardmaBig aktivierten
Beschleunigungs-/Verzégerungszeiten sind C1-01/02. Stellen Sie diese Zeiten auf
die entsprechenden fur die Anwendung erforderlichen Werte ein. Fir sanfteres
Anfahren und Auslaufen kénnen nétigenfalls S-Kurven in den Parametern C2-00
aktiviert werden.

¢ Testlauf

Fuhren Sie folgende Schritte durch, um die Maschine zu starten, wenn alle Parame-
tereinstellungen erfolgt sind.
1. Lassen Sie den Motor ohne Last laufen; Uberprifen Sie, ob alle Eingange, Aus-
géange und der Ablauf wie gewlinscht funktionieren.
2. SchlieBBen Sie die Last an den Motor an.
3. Lassen Sie den Motor mit Last laufen, und vergewissern Sie sich, dass keine
Vibrationen, Drehzahlschwankungen oder Motorblockaden auftreten.
Nachdem die oben genannten Schritte durchgefuihrt wurden, sollte der Antrieb zum
Betrieb der Anwendung bereit sein und die grundlegenden Funktionen durchfihren
kdénnen. Angaben zu speziellen Einrichtungen wie PID-Regelung usw. finden Sie
in der Bedienungsanleitung.
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6 Parametertabelle

6

Parametertabelle

Diese Parametertabelle zeigt die wich-
tigsten Parameter. Die Standardeinstel-

lungen  sind

fett gedruckt. Eine

vollstdndige Liste der Parameter finden
Sie in der Bedienungsanleitung.

Par.[Bezeichnung]

Beschreibung

Initialisierungsparameter

Al-
01

Auswahl der
Zugriffsebene

Wahlt aus, auf welche Parame-
ter Uber die digitale Bedienkon-
sole zugegriffen werden kann.
0: Nur Betrieb

1: Anwenderparameter

2: Erweiterte Zugriffsebene

Al-
02

Auswahl der
Regelungsart

Auswahl der Regelungsart fur

den Antrieb

0: U/f-Regelung

2: Vektorregelung ohne
Ruckfuhrung (OLV)

5: PM-Vektorregelung ohne
Ruckfihrung (PM)

Hinweis: Keine Initialisierung

bei A1-03!

Al-
03

Initialisierung
der Parameter

Setzt alle Parameter auf die
Standardwerte zurtick. (Wird
nach Initialisierung auf 0 gesetzt.)
Keine Initialisierung

1110: Anwender-Initialisierung
(Der Anwender muss zuerst
Anwender-Parameterwerte set-
zen und diese dann uber Para-
meter 02-03 speichern.)

2220: 2-Draht-Initialisierung
3330: 3-Draht-Initialisierung

Betriebsartauswahl

b1-
01

Sollwert-
Quelle

. Bedienkonsole — Werte d1-00
: Analogeingang A1 oder A2

: Serielle Komm. — RS-422/485
: Optionsmodul

: Impulseingang (Klemme RP)

b1-
02

Auswahl
START-Befehl

oA WN=O

: Bedienkonsole — RUN- und
STOP-Tasten

: Anschlussklemmen —
Digitaleingange

2: Serielle Komm. — RS-422/485

3: Optionsmodul

angeschlossen

—_

22

Par.

Bezeichnung

Beschreibung

Legt die Stoppmethode beim
Aufheben des Startbefehls fest.
0: Rampe bis zum Stillstand

1: Auslaufen bis zum Stillstand

b1- éliloswani:;ier 2: DC-Bremsung bis zum
03 |ypogp Stillstand
3: Auslaufen mit Zeitgeber
(einneuer START-Befehl wird
ignoriert, wenn er vor Ablauf
der eingestellten Zeit erfolgt)
b1- gﬂi‘ﬁ’@g'rts_ 0: Riickwirtslauf zuléssig
04 lauf 1: Ruckwartslauf gesperrt
Auswahl Pha- Angiert die Ausgangsphasen-
b1- sen-Reihen- Reihenfolge.
14 folge 0: Standard
1: Phasen-Reihenfolge &ndern
DC-Bremsung
Stellt die Ausgangsfrequenz ein,
bei der die DC-Bremsung wah-
b2- Startfre- . rend der Verzégerung ein§etzt,
01 |Quenz beim |wennb1-03 =0 (Rampe bis zum
DC-Bremsen |Stillstand) gesetzt ist. Wenn
b2-01< E1-09 setzt die
DC-Bremsung bei E1-09 ein.
Stellt den DC-Bremsstrom
b2- | DC- als Prozentsatz des Antriebs-
02 |Bremsstrom Nennstroms ein.
Bei OLV wird der DC-Erreger-
strom durch E2-03 bestimmt.
Stellt die Zeit fur die Durchfiih-
DC-Brems-  |rung einer DC-Bremsung beim
b2- | zeit/DC-Erre- |Start in Einheiten von
03 |gungszeit 0,01 Sekunden ein. Deakti-
beim Start viert, wenn die Zeit auf
0,00 Sekunden gesetzt ist.
..| Stellt die DC-Bremszeit beim
%i Eecir_nBrsetg]pS;en Stopp ein. Deaktiviert, wenn die
Zeit auf 0,00 Sekunden gesetzt ist,
Beschleunigung/Verzégerung
C1- | Beschl. Legt die Beschleunigungszeit 1
01 | Zeit 1 von 0 Hz bis zur maximalen
Ausgangsfrequenz fest.
oron—[Le0de venoomnget2
02 | Zeit 1 gang

frequenz auf O fest.
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6 Parametertabelle

Par. |Bezeichnung Beschreibung Par. |Bezeichnung Beschreibung
C1-03|Beschl.-/ Stellt die Beschl.-/Verz.-Zei- 1: 2,0 kHz
bis |Verz.-Zeiten 2 |ten 2 bis 4 ein (Einstellung 2: 5,0 kHz
C1-08|bis 4 wie C1-01/02) i: ?bookiljlfl
- - : 10, z
C2-01|S-Kurve 1 S-Kurve b_el Beschleuni- C6-02| Taktfrequenz 5 12,5 kHz
gungsbeginn 6: 15.0 kHz
C2-02/S-Kurve2 | >-Kurve bei Beschleuni- 7 bis A: Schwingen PWM1 bis 4
gungsende: _ F: Benutzerdefiniert
C2-03|S-Kurve 3 Si-r:(nurve bei Verzégerungsbe- Frequenzsollwerte
. d1-01|Frequenzsoll- | .
C2-04|S-Kurve 4 S-Kurve bei Verzégerungsende. bis wer?e Einstellung der Festdrehzahl-
Schiupfkompensation d1-16/1 bis 16 sollwerte 1 bis 16
* Wird erhoht, wenn die Dreh-|  [d1-17|Jog-Drehzahl |Jog-Drehzahl
Schlupfkom- 'z:ahl nledng(ﬁr |sttals der U/f-Kennlinie
Ca-0|pensations- |yl c it wenn die Einstellung
Verstarkung Drehzah! hoher ist als der E1-01|der Eingangs-| Eingangsspannung
Frequenzsollwert. spannung
« Verringern Sie die Einstel- £1.04/Max. Aus- |Zur Einstellung der U/f-Charak-
lung, wenn die Schlupfkom- gangsfreq. teristik mlt linearer Kennlinie
Schiupfkom- i stellen Sie fur E1-07 und E1-09
’ pensation zu langsam Max. Aus- t ; L :
C3-02 39”3,?“0”3' reagiert. E1-05| gangsspan- die gleichen Werte ein. In die-
rl?r:zzgsi-t « Erhdhen Sie die Einstel- nung sem Fall wird die Einstellung
9 lung, wenn die Drehzahl fur E1-08 tbergangen.
nicht stabil ist. E1-06 Nennfrequenz Stellen Sie sicher, d_ass die vier
Drehmomentkompensation Frequen;en nach diesen
= - - - Regeln eingestellt werden, da
. Erhohep Sie den Einstell- E1-07 Mittlere Aus- | sonst ein OPE10-Fehler auftritt:
Drehmoment- wert bei langsamer Reak- gangsfreq.
Kompensati- tion des Drehmoments. Mittlere Aus- |E1-04 > E1-06 > E1-07 > E1-09
C4-01 onsverstar- | Verringern Sie diese Einstel- E1-08|gangsspan- | Assrssmmng
kun lung, wenn Drehzahl-/Dreh- nun (E105)
9 momentschwingungen 9 E13)
auftreten. E1-09 Min. Aus-
« Erhdhen Sie diese Einstel- gangsfreq.
Drehmoment- lung, wenn Drehzahl-/Dreh- Min. Aus- E1-08)
kompensati- momentschwingungen E1-10|gangsspan-
C4-02lons- auftreten. nung €110 |
Verzége-  Verringern Sie die Einstel- N H
run sgeit lung, wenn die Reaktion E1-13] enn- O oo
9 des Drehmoments zu lang- spannung
sam ist. Motordaten
Belastbarkeitsmodus und Taktfrequenz E2-01 Motornenn- | Automatische Einstellung bei
0: Hohe Belastung (HD) strom Auto--tuning.
) Anwendungen mit _ |Motornennschlupf in Hertz (Hz),
C6-01 gl:aslgzralrrlg konstantem Drehmoment E2-02 g/lccr)]tlzrr}enn Automatische Einstellung bei
Belastung 1: Normale Belastung (ND) P Auto--tuning mit Motordrehung.
Anwendungen mit Motor- Magnetisierstrom in Ampére.
variablem Drehmoment E2-03|| . criaufstrom | Automatische Einstellung bei
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6 Parametertabelle

Par. |Bezeichnung Beschreibung Par. |Bezeichnung Beschreibung
Anzahl der Motorpole. Auto- Verstarkun Einstellung des Eingangswer-|
E2-04|Motorpole matische Einstellung bei H3-11 A2 9 ltes in % bei
Auto--tuning. 10 V/20 mA Analogeingang.
) . |Einstellung des Motor-Wick- Einstellung des Eingangswer-
£2-05 X\Qfgg]:gsw" lungswiderstands in Ohm. H3-12|Offset A2 tes in % bei
des Motors Automatische Einstellung bei 0 V/0 mA/4 mA Analogein-
Auto--tuning. gang.
Einstellung des Werts flr den Analogeingang-Einstellung
'\Sﬂpannungsagfz:(ll inf0|gel der Uber Geben Sie einen Wert ein, der
. |Motorstreuinduktivitét als - den Uberwachungswerten
E2-06 (l;/luoktg\l;istt.a_r;eum Prozentsatz der Motornenn- H4-01 wachuggz—M U1-0I0 entspricht. Beispiel:
spannung. ‘ auswa Eingabe ,103" fiir U1-03.
Automat|§che Einstellung bei Verstarkun Setzt die Ausgangspannung
. Auto-tuning. H4-02/ 00 9 | der Klemme AM gleich 100 %
Einstellungen fir die Digitaleingédnge Uberwachungswert.
H1l-O1 DI S1_b|s S6 Funktionsauswahl ftir die Setzt die Ausgangspannung
bis |Funktionsaus- ; H4-02|Offset AM  |der Klemme AM gleich 0 %
Klemmen S1 bis S6. -
H1-06|wahl Uberwachungswert.
Eine Liste der wichtigsten Funktionen finden Sie am Impulseingangseinstellung (freie Sollwerteingabe)
Tabellenende. Ei Einstellung der Impulsfre-
Einstellungen fir die Digitalausgange He-02|=N98NAS™ | 016nz in Hz, die 100 % des
= - - i - skalierung RP| Z. ’ f
H2-01 unktion Einstellung fur den Relais- Eingangswertes entspricht.
DA MA/MB | ausgang MA-MB-MC. Verstarkung | Einstellung des Eingangswer-
H2-02 Funktion Einstellung der Funktion fur H6-03|flr Impulsein- tes in % bei Impulseingang mit
DA P1 den Optokopplerausgang P1. gang der Frequenz H6-02.
H2-03 Funktion Einstellung der Funktion fir Offset flr Einstellung des Eingangswer-|
DA P2 den Optokopplerausgang P2.| |H6-04|Impulsein- tes in % bei 0 Hz Impulsein-
Eine Liste der wichtigsten Funktionen finden Sie gang gangsfrequenz.
am Tabellenende. Einstellung fur Impulsausgang
Analogeingang-Einstellung - Geben Sie einen Wert ein, der
0: 0bis 10V (ei Uberwa- den Uberwachungswerten
- U bis eine H6-06|chungsausw. . -
Ha-01|Signalpegel- Drehrichtung) MP 9 ULI-OO entspricht. Beispiel:
ausw. A1 1: 0 bis +10 V (beide Eingabe , 102" fiir U1-02.
Drehrichtungen) Uberwa- Einstellung der Anzahl der
H3-02 Funktions- | Zuordnung einer Funktion fir|  |qe.07 chungswert- |Ausgangsimpulse, wenn die
3-0 ausw. A1 die Klemme Af. Skalierung  |ausgegebene GréBe 100 %
H3-03 Verstarkung | Einstellung des Eingangswertes MP "(|n Hz) betragt.
Al in % bei 10 V Analogeingang. Motortberlastschutz
i Einstellung des Eingangswertes Einstellung des Motorlber-
H3-04Offset A1 in % bei 0 V Analogeingang. ?StDSChEtZES-
o : ; . : tiviert
0: Obis 10V (neg. Eingang wird Motoriiber- - oea .
auf Null gesetzt) L1-01|lastschutz- | ﬁtf?ndar;i _T]ﬁﬁlg’ar )
Signalpegel- |1: 0 bis +10 V (bipolarer AUSW. uttergexuniter iotor
H3-09|_ jsw. A2 Eingang) 2: StandardméaBiger
2: 4 bis 20 mA (9-Bit-Eingang) _ geblasegekiihiter Motor
3: 0 bis 20 mA 3: Vektormotor
H3-10 Funktions- Zuordnung einer Funktion far
ausw. A2 die Klemme A2.
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6 Parametertabelle

Par. |Bezeichnung Beschreibung Par. |Bezeichnung Beschreibung
Motoriiber- Einstellung dgr Mqtoruber- T1-04 Nenn- Einstellung des Motornenn-
L1-02|lastschutz- Iastsc_hut;zelt in Min. Norma- strom stroms (A).
zeit lerweise ist keine Anderung T1-05 Nenn- Einstellung der Motornenn-
notig. frequenz frequenz (Hz).
Blockierschutz Einstellung der Anzahl der
0: Deaktiviert — Motor T1-06 Motorpole Motorpole.
beschleunigt bei aktiver Einstellung der Motor-Nenn-
Beschleunigungsrate und T1-07|Nenndrehzahl| o~ (RPM).
l;gg?fjm‘:;‘;hwerer Last Eisenverlust zur Bestimmung
Blockier- . ) _44|Motor-Eisen- |des Energiesparkoeffizienten.
schutzaus- azzﬁrel?:r?lgungszelt -1 verlust Falls unbekannt, auf Stan-
" i - dardwert bel .
L3-01 ‘év::(l:ﬁgum_ 1: Universell — unterbricht die ardwert beassen
Beschleunigung, wenn der| |Uberwa- Beschreibun
gung Strom Gber dem Wert von chung 2
L3-02 liegt. U1-01 |Frequenzsoliwert (Hz)
2: Intelligent— U1-02 |Ausgangsfrequenz (Hz)
E?rszr:ﬁ;‘g'?}(‘:ﬂgr']nziir U1-03 |Ausgangsstrom (A)
oo drzestmogh L U1-05 |Motordrehzahl (Hz)
Blo%kizfs%iufz Einstellung des Blockier- U1-06 |Ausgangsspannungs-Sollwert (V AC)
L3-02 | o Beschleuni-| SChutz-Strompegels bei U1-07 |Zwischenkreisspannung (V DC)
gung Beschleunigung. U7-08 |Ausgangsleistung (kW)
0: Deaktiviert — Verzégerung U1-09 Drehmomentsollwert (des Motor-Nenn-|
Auswahl fiir wie eingestellt. Es kann drehmoments in %)
Blockier- Uberspannung agftreten. Eingangsklemmenstatus
L3-04 schutz bei 1: UmverseII—Verzogerung . U1-10 = 0000000 o
Verzégerung wird unterbrochen, wenn die | 1:Digitaleingang 1
DC-Zwischenkreisspannung (Klemme S1 aktiviert)
i 1: Digitalei 2
zuhoch wird. (Klemme $2 aktiviert)
0: Deaktiviert — Blockierung 1: Digitaleingang 3
Auswahl fur oder Uberlastung des Motors U1-10 (Klemme S3 aktiviert)
ier- 1: Digitalei 4
La-o5|Blockier- | kann auftreten. (Klemme 4 aktiviert)
schutz bei 1: Verzbégerungszeit 1 — 1: Digitaleingang 5
Betrieb Verringerung der Drehzahl " (Klemme S5 aktiviert)
Uber C1-02. 1: Digitaleingang 6
Strompegel | Einstellung des Strompe- (Klemme S6 aktiviert)
L3-0g|fUr Blockier- |gels, bei dem der Blockier-
schutz bei schutz beim Betrieb aktiviert Ausgangsklemmenstatus
Betrieb wird. U1-11 = 000
Autotuning
- - o 1:Relaisausgang
Auswahl der (2)', QUtrOtAugmgtht I\\:Ivci)éor:ir;eh:gg (Klemme MA-MC geschlossen
T1-01|Autotuning- |5 X ur Abschiusswidersta U1-11 MB-MC gesfinet)
Betriebsart s AUt(.).tumng mlt Momrdre.- 1: Offener Kollektorausgang 1
hgng fur Energ|esparfunkt|or.1 (Klemme P1) aktiviert
T1-02|Nennleistung SE;:steztjng der Motornennlei- 1: Offener Kollektorausgang 2
g {KW). (Klemme P2) aktiviert
Nenn- Einstellung der Motornenn-
T1-03
spannung spannung (V).
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6 Parametertabelle

Uberwa- ; Uberwa- .
chung Beschreibung chung Beschreibung
Antriebsstatus Fehlerspeicher
ut-12= 000000&1; In Betrieb Ugi'? Zeigt den letzten bis viertletzten aufgetre-
1: Bei Nulldrehzahl U3.04 |tenen Fehleran.
1: Bei REV U3-05
1: Bei Signaleingang fiir bis Gesamt-Betriebszeit bei dem letzten bis
ut-12 Fehlerriicksetzung viertletzten aufgetretenen Fehler.
D T U3-08
: Drehzahliibereinstimmung
1: Antrieb bersit U3-09 bis | Zeigt den funftletzten bis zehntletzten
1 Bei U3-14 |aufgetretenen Fehler an.
: Bei Alarmerkennung
U3-15 bis| Gesamt-Betriebszeit bei dem fiinftletzten
1: Bei Fehlererkennung U3-20 |bis zehntletzten aufgetretenen Fehler.
* Folgende Fehler werden nicht im Fehlerprotokoll
U1-13 |Eingangspegel Klemme A1 aufgezeichnet: CPF00, 01, 02, 03, UV1 und UV2.
U1-14 |Eingangspegel Klemme A2 DE-DA- -
U1-16 Ausgangsfrequenz nach Sanftanlauf AUsW. Beschreibung
(F-Sollw. nach Beschl.-/Verz.-Rampe) Funktionsauswahl der Digitaleingdnge
U1-18 |OPE-Fehlerparameter 3 Festfrequenz Befehl 1
U1-24 |Impulseingangsfrequenz 4 Festfrequenz Befehl 2
Fehlerverfolgung 5  |Festfrequenz Befehl 3
U2-01 | Aktueller Fehler g |Jog-Frequenzsollwert (hdhere Prioritat als
U2-02 |Letzter Fehler Festfrequenzbefehl)
U2-03 |Frequenzsollwert bei letztem Fehler 7 Auswahl Beschleunigungs-/Verzégerungszeit 1
U2-04 |Ausgangsfrequenz bei letztem Fehler ¢ |Nicht verwendet (Einstellung far nicht ver-
U2-05 |Ausgangsstrom bei letztem Fehler wendete Klemmen)
U2-06 |Motordrehzahl bei letztem Fehler 14 Fehlerriicksetzung (Ruicksetzung bei
U2-07 |Ausgangsspannung bei letztem Fehler Wechsel auf EIN) . .
U2-08 |Zwischenkreisspannung bei letztem Fehler ) Externer Fehler; Eingangsart: SchlieBer-
U2-09 |Ausgangsleistung bei letztem Fehler 20 bis 2F K_ontakt/pffner-Kont‘gkt, Erkennungsbe-
- triebsart: Normal/wahrend des Betriebs
U2-10 |Drehmomentsollwert bei letztem Fehler - — =
U5-11 |Engangskiemmensiaius bei leziem Fehier Funktionsauswahl der Digitalausgéange
gangsiemmenstatus bei ‘etzlem rehle o |Wahrend Betrieb (EIN: START-Befehl auf
U2-12 |Ausgangsklemmenstatus bei letztem Fehler| EIN oder Spannung wird ausgegeben)
U2-13 Betriebsstatus des Antriebs bei letztem 1 Nulldrehzahl
Fehler - —
- - — 2 Drehzahllbereinstimmung
Kumulative Betriebszeit bei letztem - -
u2-14 6 Antrieb bereit
Fehler
U2-15 Drehzahlsollwert bei Sanftanlauf bei letz- E thler
tem Fehler F N|cht ve“m{endet
U2-16 |g-Achsenstrom des Motors bei letztem Fehle 10 Genr.\gfug|ger_Feh|er (Alarm)
U2-17 |d-Achsenstrom des Motors bei letztem Fehler| (EIN: Alarm wird angezeigt)
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7 Fehlerbehebung

7 Fehlerbehebung

€ Allgemeine Fehler und Alarme

Fehlermeldungen und Alarme weisen auf Probleme im Antrieb oder in der Maschine hin.

Ein Alarm wird durch einen Code in der Datenanzeige und ein Blinken der LED 'ALM' ange-
zeigt. Der Ausgang des Antriebs wird nicht in jedem Fall abgeschaltet.

Ein Fehler wird durch einen Code in der Datenanzeige und Aufleuchten der LED 'ALM' ange-
zeigt. Der Ausgang des Antriebs wird immer sofort ausgeschaltet, und der Motor lauft bis
zum Stillstand aus.

Um einen Alarm zu l6schen oder einen Fehler zuriickzusetzen, ermitteln Sie die Ursache,
beseitigen Sie sie, und setzen Sie den Antrieb zurlick, indem Sie die Reset-Taste auf der
Bedienkonsole driicken oder die Spannungsversorgung aus- und wieder einschalten.

HINWEIS! /Im Folgenden sind nur die wichtigsten Alarme und Fehler aufgelistet.
Eine vollstédndige Liste finden Sie in der Bedienungsanleitung.

LED-Anzeige |ALM|FLT Ursache
Endstufensperre o Die Software-Endstufensperrfunktion ist einem der digitalen Eingénge zuge-
L ordnet, und der Eingang ist aktiv. Der Antrieb nimmt keinen START-Befehl an.
Bei Vektorregelung ohne Ruckfihrung wurde fir die Dauer von mindestens
Regelungsfehler drei Sekunden ein Drehmomentgrenzwert wéhrend der Verzégerung erreicht.
o Q | » Die Massentragheit der Last ist zu groB.
s  Der Drehmomentgrenzwert ist zu niedrig.

* Die Motorparameter sind falsch.

Steuerkreisfehler

LHFUE bis Q |Es gibt ein Problem im Steuerkreis des Antriebs.
FDCJq
LI C
Option Externer . . . . oo
Fehler olo Uber eine Optlon§karte wurde ein externer Fehler durch die Uibergeordnete
cc Steuerung ausgeldst.
Cr
Externer Fehler o Ein Vorwarts- und Riickwartsbefehl wurden fiir 500 s oder l&nger gleichzeitig
,'_I,C eingegeben. Durch diesen Alarm wird der Motorlauf gestoppt.
Externe Fehler « Uber einen der Digitaleingdnge S1 bis S6 wurde von einem externen Gerét
£F 1 bis Q | O | ein externer Fehler ausgeldst.
EFE * Die Digitaleingénge sind falsch eingestellt.
Erdschlussfehler Der Erdschlussstrom hat 50 % des Antriebs-Nennausgangsstroms Uberschritten.
rC Q | « Die Kabel-oder Motorisolierung ist defekt.

I

Siqherer Halt Beide Eingadnge zum sicheren Halt sind gedffnet. Der Ausgang des Antriebs
aktiv(H1,H2) | o wird mit dem sicheren Halt ausgeschaltet, und der Motor kann nicht gestartet
HEL werden.

« UbermaBige Streukapazitat am Antriebsausgang.
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7 Fehlerbehebung

LED-Anzeige |ALM|FLT Ursache
Der Ausgang des Antriebs wird deaktiviert, wobei nur einer der Eingdnge zum
Fehler sicherer sicheren Halt gedffnet ist. (Normalerweise sollten die Eingangssignale H1 und
Halt o H2 beide gedffnet sein.)
_ ¢ Ein Kanal hat einen internen Defekt und schaltet nicht aus, auch wenn das
HbbF externe Signal unterbrochen wird.
* Nur ein Kanal wird durch den ibergeordneten Controller ausgeschaltet.
Ausgr;g:j%?;rl'nase * Das Ausgangskabel hat sich geldst, oder die Motorwicklung ist beschadigt.
Q | » Lose Drahte am Antriebsausgang.
' E * Der Motor ist zu klein (unter 5 % des Antriebsstroms).
. * Kurzschluss oder Erdschlussfehler an der Antriebs-Ausgangsseite.
Uberstrom * Die Last ist zu groB3.
_ Q | » Die Beschleunigungs-/Verzégerungszeiten sind zu kurz.
oL * Die Motordaten oder die U/f-Kennlinieneinstellungen sind falsch.
¢ Ein Netzschiitz wurde am Ausgang geschaltet.
Uberhitzung des * Die Umgebungstemperatur ist zu hoch.
Kuhlkérpers olol* Der Lufter lauft nicht mehr.
I L * Der Kiihlkérper ist verschmutzt.
01 oder Or « Der Luftstrom zum Kiihlkdrper ist zu gering.
.  Die Motorlast ist zu grof3.
Motoriiberlast o | * Der Motor wird bei niedriger Drehzahl mit hoher Last betrieben.
al | « Die Zykluszeiten flr die Beschleunigung/Verzégerung sind zu kurz.
- * Die Einstellung des Motornennstroms ist nicht korrekt.
Antriebstiberlast * Die Last ist zu groB. .
'3 Q | * Die Antriebsleistung ist zu gering.
oLcC * Zu hohes Drehmoment bei niedriger Drehzahl.
Die Zwischenkreisspannung ist zu hoch angestiegen.
DC- * Die Verzdgerungszeit ist zu kurz.
Uberspannung | o | o | * Der Blockierschutz ist deaktiviert.
* Der Bremstransistor/-widerstand ist defekt.
ou * Instabile Motorsteuerung bei OLV.
* Zu hohe Eingangsspannung.
Eingangsphasen * Abfall der Eingangspannung oder Phasen-Unsymmetrie.
ausfall Q |+ Ausfall einer der Eingangsphasen.
or * Lose Dréhte am Antriebseingang.
Bremstransistorf
. QO |Der interne Bremstransistor ist defekt.
-
Fehlerrlicksetzung
wéhrend des
Betriebs. o Eine Fehlerriicksetzung wurde bei aktiviertem START-Befehl eingegeben.
~ I’_l:‘u'_
DC- Die Zwischenkreisspannung lag unterhalb der Einstellung fur Unterspan-
Unterspannung | o | o nungserkennung (L2-05).

e
[N

* Ausfall der Spannungsversorgung oder Ausfall einer Eingangsphase.
* Die Versorgungsspannung ist zu niedrig.

28
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LED-Anzeige |ALM|FLT Ursache
Controller-
Unterspannung QO |Die Versorgungsspannung des Antriebs-Controllers ist zu niedrig.
ol
DC-
Ladekreis-fehler O | Der Ladekreis fur den Zwischenkreis ist unterbrochen.
Uud

€ Fehler bei der Programmierung durch den Anwender

Ein Fehler bei der Programmierung durch den Anwender (OPE) tritt auf, wenn ein ungeeig-
neter Parameter eingestellt oder eine einzelne Parametereinstellung ungeeignet ist. Wenn
ein OPE angezeigt wird, driicken Sie die ENTER-Taste, um U1-18 (OPE-Fehlerkonstante)
anzuzeigen. Diese Uberwachungsanzeige zeigt den Parameter an, der diesen OPE-Fehler

verursacht.

LED-Anzeige der
Bedienkonsole

Ursache

AbhilfemaBnahme

oPEO1

O
orco

Die Antriebsleistung und der auf 02-04
gesetzte Wert stimmen nicht tberein.

Korrigieren Sie den auf 02-04 gesetzten Wert.

oPEO2

OC 3
ortlc

Die Parametereinstellung lag auBerhalb
des zuldssigen Bereichs.

Stellen Sie die Parameter auf die richtigen
Werte ein.

oPEO3

ocna
orcoud

Den Multifunktions-Kontakteingédngen
H1-01 bis H1-06 wurde eine widerspriichli-
che Einstellung zugeordnet.

* Die gleiche Funktion wurde zwei Eingan-
gen zugeordnet (ausgenommen ,Exter-
ner Fehler” und ,Nicht verwendet).

* Eingangsfunktionen, die die Einstellung
anderer Eingangsfunktionen erfordern, wur-
den ohne diese Zuordnung eingestellt.

* Es wurden Eingangsfunktionen eingestellt,
die nicht gleichzeitig gesetzt werden diirfen.

« Korrigieren Sie die falschen Einstellungen.
¢ Einzelheiten dazu finden Sie in der Bedie-
nungsanleitung.

oPEO5

OoCnhcC
ortdh

* Der Parameter zur Auswahl der START-
Befehlsquelle (b1-02) oder zur Auswahl
der Frequenzsollwertquelle (b1-01)
wurde auf 3 eingestellt, es wurde jedoch
keine Optionskarte installiert.

* Die Frequenzsollwertquelle ist auf Impulsein-
gang eingestellt, aber H6-01 ist nicht 0.

« Installieren Sie die erforderliche Options-
karte.

« Korrigieren Sie die fiir b1-01 und b1-02
eingestellten Werte.

Die Einstellungen fir die Multifunktions-
Analogeingénge H3-02 und H3-10 und die
PID-Funktionen widersprechen sich.

* H3-02 und H3-10 sind auf denselben
Wert eingestellt (auBer bei den Einstel-
lungen ,,0“ und ,F9).

* Beiden Analogeingangen und dem
Impulseingang sind gleichzeitig PID-
Funktionen zugeordnet.

« Korrigieren Sie die falschen Einstellungen.
* Einzelheiten dazu finden Sie in der Bedie-
nungsanleitung.
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LED-Anzeige der
Bedienkonsole

Ursache

AbhilfemaBnahme

Es wurde eine Funktion eingestellt, die in der

oPEO8 = A - * Korrigieren Sie die falschen Einstellungen.
gewahiten Regelbetriebsart nicht verwendet| | . ; ! i .
aPEng werden kann (wird méglicherweise nach Ebmz‘izﬁigeiﬂjgazu finden Sie in der Bedie
- - Anderung der Regelbetriebsart angezeigt). 9 9-
« Uberpriifen Sie die Einstellungen der
oPE10 Die Einstellung der U/f-Kennlinie ist falsch U/t-Kennlinie.
_oc 9 ‘| » Einzelheiten dazu finden Sie in der Bedie-

1
[XN]

or

nungsanleitung.

€ Autotuning-Fehler

LED-Anzeige der

Bedienkonsole

Ursache

AbhilfemaRnahme

Motordatenfehler

Er-01 Die eingegebenen Motordaten sind ungiil- Geben Sie die Daten erneut ein, und wie-

E--01 tig (z. B. stimmen die Nennfrequenz und|derholen Sie das Autotuning.
B die Nenndrehzahl nicht).
« Uberpriifen Sie die Verdrahtung.

Er-02 Geringfligiger Fehler * Uberprifen Sie die Last. Vor dem Betrei-
c A3 * Die Verdrahtung ist schadhaft. ben des Motors mit entkoppelter Last
Cr ol ¢ Die Last ist zu groB3. muss stets ein Autotuning durchgefiihrt

werden.

Er-03 Die STOP-Taste wurde gedriickt, und das|,,, ’ .

C--n73 Auto-—tuning wurde abgebrochen. Wiederholen Sie das Autotuning.
Widerstandsfehler
* Falsche Eingabedaten
Er-04 * Das Autotuning hat den vorgegebenen
E--Dy Zeitrahmen Uberschritten.
- N * Die berechneten Werte liegen auBerhalb
des Bereichs.
Leerlaufstrom-Fehler o0 . R

Er-05 « Die Eingabedaten sind falsch. . ng:g:ﬂ;gz g:: g:z sgg?abﬁtiiﬁn.

Er-05 | Do anig etz ange gedauert 1+ Geben Si e Datn armeut i, und vie-
U *Di i u h - ’
des Bereichs. derholen Sie das Autotuning.
Nennschlupffehler
» Falsche Dateneingabe.

Er-08 » Das Autotuning hat den vorgegebenen
E--08 Zeitrahmen Uberschritten.

- - * Die berechneten Werte liegen auBerhalb
des Bereichs.

Er-09 Beschleunigungsfehler « Erh6hen Sie die Beschleunigungszeit C1-01.
c Ao Der Motor hat nicht die vorgegebene Zeit| ® Uberpriifen Sie die Drehmomentgrenz-
CrTud lang beschleunigt. werte L7-01 und L7-02.

Er-11 Motordrehzahlfehler

Der Drehmomentsollwert war zu hoch.

 Erhéhen Sie die Beschleunigungszeit (C1-01).
* Trennen Sie nach Moglichkeit die Last ab.
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LED-Anzeige der
Bedienkonsole

Ursache

AbhilfemaBnahme

Stromerkennungsfehler

* Uberpriifen Sie die Verdrahtung.
* Vergewissern Sie sich, dass die Nennlei-

Er-12 * Ausfall einer oder aller Ausgangsphasen.| stung des Antriebs fir den Motor passt.
c o * Der Strom ist entweder zu niedrig oder Uber-| « Uberpriifen Sie die Last. (Das Autotuning
[ schreitet den Nennwert des Antriebs. sollte vorher ohne angeschlossene Last

* Die Stromsensoren sind schadhaft. durchgefiihrt worden sein).
* Ersetzen Sie den Antrieb.
Nennstromalarm « Uberpriifen Sie die Einstellung der U/f-
N : Kennlinie.
_E”d1 Rf;iﬁéeggaﬁirgfgm}gnhat beim Auto- |, (Flhren Sie ein Autotuning ohne ange-
End i * Der berechnete Leerlaufstrom betragt . lsjcbhloss_efne Iée.‘Stdc.’uE.h‘ bedat d
iiber 80 % des Motornennstroms. berpruten Sie die Eingabedaten, un
wiederholen Sie das Autotuning.
o « Uberprifen Sie die Eingabedaten.
Motor-Séttigungsalarm - - S
End2 * Die berecgllwnegt’en Sattigungswerte liegen * 'l\JAbztarprufen Sie die Verdrahtung des
- _ ) otors.
EAadl auBerhalb des Bereichs. o Lo ’
cnoc . ) « Fuhren Sie ein Autotuning ohne ange-
Es wurden falsche Daten eingegeben. schlossene Last durch.
End3

[
Crod

Nennstromalarm

Uberpriifen Sie die Eingabedaten, und wie-
derholen Sie das Tuning.

I67E-DE V1000 Kurzanleitung
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1 Precauciones de seguridad y advertencias generales

1 Precauciones de seguridad y advertencias generales

Omron Yaskawa Motion Control B.V. (OYMC) suministra dispositivos electronicos para su
uso en una amplia gama de aplicaciones industriales. La seleccién y aplicacion de los pro-
ductos de OYMC es responsabilidad del disefiador de la maquina o del usuario final. OYMC
no acepta ninguna responsabilidad por la forma en que sus productos se incorporen al
disefio de sistema final. Bajo ninguna circunstancia se deben incorporar los productos de
OYMC en ningun producto o disefio como control de seguridad exclusivo o Unico. Sin
excepcion, todos los controles se deben disefiar para detectar fallos dinamicamente y ave-
riarse de forma segura en todas las circunstancias. Todos los productos disefiados para
incorporar un dispositivo fabricado por OYMC deben ser suministrados al usuario final con
las advertencias e instrucciones adecuadas con respecto al uso y funcionamiento seguros
de dicho elemento. Cualquier advertencia indicada por OYMC debe ser proporcionada
inmediatamente al usuario final. OYMC ofrece una garantia explicita Unicamente en cuanto
a la calidad de sus productos segun los estandares y especificaciones publicados en el
manual. NO SE OFRECE NINGUNA OTRA GARANTIA, EXPLICITA O IMPLICITA. OYMC
no asume responsabilidad alguna por lesiones personales, dafios a la propiedad, pérdidas
o reclamaciones derivadas de una aplicacién incorrecta de sus productos.

€ Advertencias generales

A\ ADVERTENCIA

¢ Lea este manual, y asegurese de comprender su contenido, antes de instalar,
utilizar o reparar este variador.

¢ Deben seguirse todas las advertencias, precauciones e instrucciones.

¢ Todo el trabajo se debe confiar a personas cualificadas.

¢ El variador se debe instalar segtin este manual y las normas locales.

* Preste atencion a los mensajes de seguridad de este manual.

La empresa operadora es responsable de las lesiones a personas y de los dafios
al equipo derivados de la no observancia de las advertencias que contiene este manual.

A\ ADVERTENCIA

Indica una situacion de peligro que, de no evitarse, puede ocasionar la muerte o lesiones graves.

Las convenciones que aparecen a continuacion se utilizan para indicar los mensa-
jes de seguridad que aparecen en este manual.

A\ PRECAUCION

Indica una situacion de peligro que, de no evitarse, puede ocasionar lesiones menores
0 moderadas.

‘ Indica un mensaje de dafnos a la propiedad.
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1 _Precauciones de seguridad y advertencias generales

€ Advertencias de seguridad

A\ ADVERTENCIA
Riesgo de descarga eléctrica
¢ No intente modificar o alterar el variador de una forma distinta a la explicada
en este manual.

De lo contrario, se podria producir la muerte o lesiones graves.

OYMC no es responsable de las modificaciones que el usuario haga en el producto.
Este producto no debe ser modificado.

* No toque los terminales antes de que los condensadores se hayan descargado
por completo.
De lo contrario, se podria producir la muerte o lesiones graves.
Antes de cablear los terminales, desconecte la alimentacion del equipo.
El condensador interno permanece cargado incluso después de desconectar la fuente
de alimentacion. EI LED indicador de carga se apagara cuando la tension del bus de
c.c. esté por debajo de 50 Vc.c. Para evitar descargas eléctricas, espere al menos
cinco minutos después de que todos los indicadores se hayan apagado y mida el nivel
de tensioén del bus de c.c. para confirmar que se trata de un nivel seguro.

* Impida que personal no cualificado utilice el equipo.
De lo contrario, se podria producir la muerte o lesiones graves.

Las tareas de mantenimiento, inspeccion y sustitucion de piezas las debe llevar
acabo solo personal autorizado que esté familiarizado con la instalacion, ajuste
y mantenimiento de variadores de c.a.

* No desmonte las cubiertas ni toque las placas de circuito mientras esté
conectada la alimentacion.

De lo contrario, se podria producir la muerte o lesiones graves.

¢ Siempre conecte a tierra el terminal de tierra del motor.

Una conexion a tierra incorrecta del equipo podria producir la muerte o lesiones
graves si se toca la carcasa del motor.

¢ No trabaje en el variador si lleva ropa holgada o joyas, o sin proteccion para los ojos.
De lo contrario, se podria producir la muerte o lesiones graves.

Quitese todos los objetos metalicos, como relojes y anillos, ajustese la ropa holgada
y pongase proteccién para los ojos antes de empezar a trabajar en la unidad.

¢ Nunca cortocircuite los circuitos de salida del variador.

No cortocircuite los circuitos de salida del variador. De lo contrario, se podria producir
la muerte o lesiones graves.

Riesgo de movimiento repentino
¢ Manténgase alejado del motor durante el autotuning dinamico. El motor puede
empezar a funcionar repentinamente.

Durante el arranque automatico del equipo, la maquina puede empezar a moverse
de forma repentina, lo que podria producir la muerte o lesiones graves.
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Precauciones de seguridad y advertencias generales

A\ ADVERTENCIA

¢ El sistema puede arrancar inesperadamente al conectar la alimentacién,
provocando la muerte o lesiones graves.
El personal debe estar alejado del area del variador, motor y maquina antes
de conectar la alimentacion. Asegure las carcasas, acoplamientos, chavetas de eje
y cargas de maquina antes de conectar la alimentacién al variador.

Riesgo de incendio

* No utilice una fuente de alimentacion inadecuada.
De lo contrario, se podria producir la muerte o lesiones graves a consecuencia del fuego.

Asegurese de que la tensién nominal del variador coincide con la tensién de la fuente
de alimentacion entrante antes de conectar la alimentacion.

¢ No utilice materiales combustibles inadecuados.
De lo contrario, se podria producir la muerte o lesiones graves a consecuencia del fuego.
Monte el variador sobre metal u otro material incombustible.

¢ No debe conectarse la linea de alimentacion de c.a. a los terminales de salida U, Vy W.

¢ Asegurese de que las lineas de alimentacion estan conectadas a los terminales
de entrada R/L1, S/L2, T/L3 (o R/L1y S/L2 para alimentacion monofasica) del
circuito principal.
No debe conectarse una linea de alimentacion de c.a. a los terminales de motor
de salida del variador. De lo contrario, se podria producir la muerte o lesiones graves
a consecuencia del fuego como resultado de los dafos del variador debidos
a la aplicacién de tensién de linea a los terminales de salida.

¢ Apriete todos los tornillos de los terminales segun el par de apriete especificado.

Las conexiones eléctricas sueltas pueden provocar la muerte o lesiones graves
a consecuencia del fuego debido al sobrecalentamiento de las conexiones eléctricas.

A\ PRECAUCION

Riesgo de aplastamiento

¢ No transporte el variador sujetandolo por la cubierta frontal.

De lo contrario, se podrian producir lesiones menores o moderadas por la caida del
cuerpo principal del variador.

Riesgo de quemaduras

* No toque el disipador de calor o la resistencia de frenado hasta que no haya
transcurrido un periodo de enfriamiento tras apagarlo.
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1 _Precauciones de seguridad y advertencias generales

NOTA

Riesgos para el equipo

e Cumpla los procedimientos de descarga electroestatica (ESD) al manejar
el variador y las placas de circuitos.

De lo contrario, se podrian ocasionar dafios a los circuitos del variador por descargas
electroestaticas.

¢ Nunca conecte o desconecte el motor del variador mientras esté sacando tension.
Una secuencia de equipo incorrecta podria provocar dafios al variador.

* No realice pruebas de resistencia a la tensién en ninguna parte del variador.
De lo contrario, se podrian ocasionar dafios en los dispositivos sensibles del variador.

* No haga funcionar equipos dafnados.
De lo contrario, se podrian ocasionar mas dafos al equipo.
No conecte u opere ningun equipo que presente dafos visibles o al que le falten piezas.

¢ Instale la protecciéon adecuada contra cortocircuitos del circuito de bifurcacion
segun la normativa correspondiente.

De lo contrario, se podrian ocasionar dafos al variador.

Este variador no es adecuado para circuitos capaces de entregar mas de 100.000 Amperios
rms simétricos, 240 Vc.a. maximo (clase 200 V) y 480 Vc.a. maximo (clase 400 V).

* No utilice cable no apantallado para el cableado de control.

De lo contrario, se pueden producir interferencias eléctricas que conlleven
un rendimiento deficiente del sistema. Utilice cables de par trenzado apantallados
y conecte la pantalla al terminal de tierra del variador.

¢ Impida que personal no cualificado utilice el producto.
De lo contrario, se podrian ocasionar dafos en el variador o el circuito de frenado.

Consulte detenidamente el manual de instrucciones de la opciéon de frenado
al conectar dicha opcién al variador.

* No modifique la circuiteria del variador.
De lo contrario, se podrian ocasionar dafios en el variador y se invalidara la garantia.

OYMC no es responsable de las modificaciones que el usuario realice en el producto.
Este producto no se debe modificar.

* Compruebe el cableado para asegurarse de que todas las conexiones son
correctas después de instalar el variador y conectar los demas dispositivos.

De lo contrario, se podrian ocasionar dafos al variador.

* No conecte filtros de supresion de interferencias LC o RC, condensadores
o dispositivos de proteccion contra sobretensiones no aprobados a la salida
del variador.

El uso de filtros no aprobados puede ocasionar dafos en el variador o el motor.
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€ Precauciones para el cumplimiento de la directiva sobre
baja tension de la CE

Este variador se ha probado segun el estandar europeo EN61800-5-1 y cumple total-
mente la directiva sobre baja tensiéon. Se deben cumplir las siguientes condiciones
para mantener dicho cumplimiento al combinar este variador con otros dispositivos:
No utilice variadores en zonas con una polucion superior a la clasificacién de grave-
dad 2 y categoria de sobretensién 3 segun IEC664.

Conecte a tierra el punto neutro de la fuente de alimentacién principal para los varia-
dores de clase 400 V.

€ Precauciones para el cumplimiento de los estandares UL/cUL

Este variador se ha probado segun el estandar UL508C de UL y cumple los requisitos
de UL. Se deben cumplir las siguientes condiciones para mantener dicho cumplimiento
al usar este variador en combinacién con otros equipos:

No instale el variador en una zona con una polucion superior a la clasificacion de grave-
dad 2 (estandar UL).

Utilice cables de cobre conforme al estandar UL (clasificacion 75°C) y conectores de
lazo cerrado o conectores en anillo con certificacion CSA. Para obtener detalles, con-
sulte el manual de instrucciones.

Cablee los cables de baja tension con conductores de circuito NEC de clase 1. Consulte
la normativa nacional o local para el cableado. Utilice una fuente de alimentaciéon de
clase 2 (reglamentaciéon UL) para el terminal del circuito de control. Para obtener deta-
lles, consulte el manual de instrucciones.

Este variador se ha sometido a la prueba de cortocircuito de UL, que certifica que
durante un cortocircuito en la fuente de alimentacion, el flujo de corriente no superara
los 30.000 amperios como maximo a 240 V para variadores de clase 200 V y a 480 V
para variadores de clase 400 V.

La proteccion de sobrecarga del motor interna del variador cumple los estandares UL,
NEC y CEC. La configuracién se debe llevar a cabo mediante los parametros L1-01/02.
Para obtener detalles, consulte el manual de instrucciones.

€ Precauciones para el uso de la funciéon de desconexioén

de seguridad
La funcién de desconexién de seguridad del variador se ha disefiado segun el es-
tandar EN954-1, categoria de seguridad 3 y EN61580, SIL2. Se puede utilizar para
realizar una parada de seguridad segun lo definido en EN60204-1, categoria de pa-
rada O (parada no controlada por interrupcion de alimentacion). Consulte en el ma-
nual de instrucciones informacién detallada sobre la aplicacion de esta funcién.
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2 Instalacion mecanica

2 Instalacion mecanica

4 Al recibir el variador

Lleve a cabo las siguientes tareas después de recibir el variador:

¢ Inspeccione si el variador presenta danos. Si parece que esta dafado después
de recibirlo, péngase en contacto con el proveedor.

* Verifique que recibe el modelo correcto; para ello, compruebe la informacién de la
placa. Si ha recibido un modelo erréneo, péngase en contacto con el proveedor.

4 Entorno de instalaciéon

Para una duracién y rendimiento optimos del variador, instalelo en un entorno que
cumpla las condiciones indicadas a continuacion.

Entorno

Condiciones

Area de instalacion

Interior

—10°C a +40°C (NEMA tipo 1)
—10°C a +50°C (tipo chasis abierto)

Temperatura Al utilizar un panel de proteccion (armario), instale un ventilador

ambiente de refrigeracion o aire acondicionado en el area para garantizar que
la temperatura en el interior del alojamiento no supera los niveles
especificados.
No deje que se forme hielo en el variador.

Humedad 95% de HR 0 menos y sin condensacion

Temperatura

de almacenamiento

—20°C a +60°C

Area circundante

Instale el variador en un area sin:

¢ vapores de aceite y polvo

virutas metdlicas, aceite, agua y otros elementos extrafos
materiales radiactivos

materiales combustibles (por ejemplo, madera)

gases y liquidos nocivos

vibraciones excesiva

¢ cloruros

¢ exposicion a la luz solar directa

Altitud 1.000 m como maximo
Vibraciones 10 -20 Hz a2 9,8 m/s2, 20 — 55 Hz a 5,9 m/s2
OfEmEeiEn Instale el variador verticalmente con el fin de mantener al maximo

el efecto refrigerante.
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2 Instalacion mecanica

€ Orientacion y distancia de instalacion

Instale el variador siempre en posicién vertical.  somm 30 mm I
Deje espacio alrededor de la unidad para que [ Emm Aire 4
se produzca una refrigeracién correcta, tal _THe or=ee]
como se muestra en la figura de la derecha. || ] |
Nota: Se pueden instalar varias unidades
mas proximas entre si de lo que se i
muestra en la figura si se utiliza o| K
el montaje “lado con lado”. Para 1 H“— :@ﬂ
obtener detalles, consulte el manual E—
de instrucciones. ﬂ’"’"m aie 4
€ Dimensiones
d w1 ~ - -
Modelo Dimensiones (mm) Peso
VZA* [Fig]| W [ H [ D [W1[H1[H2[H3[H4[D1] d | (kg)
BOP1 68 [128] 76 | 56 [118] 5 | — | — |65 M4| 06
BOP2 68 128 76 | 56 [118] 5 | - | - [65|M4| 07
A BOP4 68 | 128 | 118 | 56 [118] 5 | — | — [38,5|M4| 1,0
BOP7 108 [ 128 |137,5/ 96 [118] 5 [ - | - [58 [M4| 1,5
P2bichasis B1P5 108 128 | 154 | 96 |118| 5 | — | — | 58 |M4| 1,5
B2P2 140 [ 128163 [128[118] 5 [ - | — [ 65 [M4| 21
B4P0O A en desarrollo
20P1 68 [128] 76 [ 56 [118][ 5 [ - [ - [65[M4] 06
20P2 68 [128] 76 [ 56 [118[ 5 | - [ - [65|M4| 06
20P4 68 [ 128|108 | 56 [118] 5 | — [ — [38,5/M4| 0,9
20P7 68 [ 128|128 [ 56 [118] 5 | — [ — [38,5| M4 | 1.1
21P5 108 [ 128|129 | 96 [118] 5 | - | - [58 |[M4| 1.3
22P2 108 [ 128 |137,5| 96 [118] 5 | - | — [58 [M4| 14
24P0 140 [ 128|143 (128|118 5 | - | — [ 65 |[M4| 21
25P5 140 [ 254 | 140 [ 122|248 6 |13 ]6,2] 55 |[M5| 3.8
27P5 p | 140[254] 140 [122]248] 6 |13]62[55 |M5| 38
2011 180 [ 290 | 163 [ 160 [284| 8 [15[6,2[ 75 [M5| 55
2015 220358 [ 187 [192[336] 7 [15]72] 78 [M5]| 9,2
- =y 40P2 108 [128| 81 [ 96 [118] 5 [ - [ - [10[m4]| 08
B s—w— 40P4 108 (128 | 99 | 96 [118] 5 [ - | - [28|m4| 1,0
P2oema 40P7 108 [ 128 [137,5) 96 [118] 5 [ - | - [58 [M4| 14
fipo 1 41P5 A [108[128] 154 [ 96 [118] 5 | - [ - [58 [M4] 15
42P2 108 [ 128 | 154 | 96 [118] 5 | - | - [58 [M4| 15
43P0 108 [ 128 | 154 | 96 [118] 5 | - | - [58 [M4| 15
44P0 140 [ 128|143 (128|118 5 | - | — [ 65 |[M4| 21
45P5 140 [ 254 | 140 [122|248| 6 [13| 6 | 55 |[M5| 38
47P5 p | 140254 | 140 [122248| 6 [13]6.2| 55 [M5] 38
4011 180 [ 290 | 143 [ 160 [284| 8 [15] 6 [ 55 |[M5| 52
4015 180 [290 | 163 [ 160 [284| 8 [15] 6 [ 75 [M5| 55
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3 Instalacion eléctrica

3 Instalacion eléctrica

En la figura siguiente se muestra el cableado del circuito principal y de control.

Reactancia de c.c. Relé Resistencia

(opcional) térmico de frenado
~—-_ __(opcional)
T Tr

Para alimentacion
monofésica use
R/L1y S/L2

- B B2
Fusibles
Alimentacion-" U
2 — —F=— Filro [—0 SL2 V1000 .|
g
L3 —— © TIL3 WIT3G
Interruptor P paR—— - @
principal ("Marcha

1 directa/parada

\ n

\
i

! I

1|Marcha

1|inversa/parada s2 i @ = @pantaliado

i 3

1 Fall } Conexién

} allo externo S3 atierra
i

||Reset de fallo s4 | @

' : L

i | Muttivelocidad 1! s5 | @

' : A -

| . . I i

i |

! Multivelocidad 2 S6 l i@:

| B +24V8MA  ______ .

H Salida relé multifuncion
L—— 250 Vc.a./30 Ve.c. (10 mAa 1A)
Entradas digitales (configuracion por defecto)
multifuncionales
(configuracion
por defecto)

Interruptor

DIP S3
sC

de fotoacoplador
multifuncional
+48 Ve.c.,

max. 50 mA
(configuracion
por defecto)

Coincidencia
de frecuencia
Comun de los

i
1 |
i ]
| |
/ @ Terminal de tierra 1
apantallado 1
'
Entrada de pulsos \
(méx. 32 kHz)
Fuente de alimentacion para la
entrada analégica
+10,5 Ve.c., max. 20 mA
Entrada analdgica multifuncional 1
0210V (20 kQ)

" Salida de tren de pulsos
|
!
i
|
Entrada analégica multifuncional 2 | AM
Il
i
i
.

(max. 32 kHz)

. 5 Salidas de
(Frecuencia de salida)

\
1

i

| monitorizacion
——(configuracion
Salida analégica } por defecto)
0a+10Vc.c. (2 mA) }
(Frecuencia de sa\ida)‘

0210V (20 kQ)
60/4 220 mA (250 Q)
v

Entradas de pulsos/analogicas multifuncionales
(por defecto: referencia de frecuencia)

i
i
i
|
!
i
' Comunicaciones Memobus

r—— RS-485/422
max. 115 kBps

Entradas !
de desconexion
de seguridad

'
1
|
|
|
|
|

Simbolos:

T Utilice cables de par trenzado © Indica un terminal de circuito principal.

it Utilice cables de par trenzado © Indica un terminal de circuito de control.
apantallado
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3 Instalacién eléctrica

€ Especificacion de cableado

m  Circuito principal
Utilice los fusibles y filtros de linea enumerados en la tabla siguiente al realizar
el cableado del circuito principal. Asegurese de no exceder los valores de par
de apriete indicados.

n n Cablede| Tamanos de terminales del
Tipo de filtro de CEM Fusible motor circuito principal
Woselo principal | 1°S°" [RIL1,SIL2TIL3, | o
Rasmi Schaffner (Ferraz) dado U/T1,VIT2,W/T3, BZ’ GND
mma |~ 12
BOP1 TRS5R 15 M3.5 M3.5 [ M3.5
BOP2 | A1000-FIV1010-RE | A1000-FIV1010-SE [ TRSTOR 15 M3.5 M3.5 [ M35
BOP4 TRS20R 1,5 M3.5 M3.5 | M3.5
BOP7 TRS35R 25 M4 M4 | M4
BiP5 A1000-FIV1020-RE | A1000-FIV1020-SE TRS50R 7 Vid Md TN
B2P2 | A1000-FIV1030-RE | A1000-FIV1030-SE | TRS60R 4 M4 M4 | M4
B4P0 en desarrollo
20P1 TRS5R 1,5 M3.5 M3.5 | M3.5
20P2 TRS5R 1,5 M3.5 M3.5 | M3.5
50P4 A1000-FIV20010-RE |A1000-FIV20010-SE TRSTOR 15 M35 M35 M35
20P7 TRS15R 1,5 M3.5 M3.5 | M3.5
21P5 TRS25R 2,5 M4 M4 | M4
55pD A1000-FIV2020-RE | A1000-FIV2020-SE TRS3ER M2 Va4 MZ
24P0 | A1000-FIV2030-RE | A1000-FIV2030-SE | TRS60R 4 M4 M4 M4
25P5 ABT70<1> 6 M4 M4 | M5
—57p5 | A1000-FIV2060-RE | A1000-FIV2050-SE ABTI00<T 10 VA NA M5
2011 AB6T150<1> 16 M6 M5 M6
2015 | A1000-FIV2100-RE ) AB6T200<">| 25 M8 M5 | M6
40P2 TRS2.5R 2,5 M4 M4 | M4
20P4 A1000-FIV30005-RE |A1000-FIV30005-SE TRSER 25 VA VA T Ma
40P7 TRS10R 2,5 M4 M4 M4
41P5 TRS20R 2,5 M4 M4 | M4
5P5 A1000-FIV3010-RE | A1000-FIV3010-SE TRSP0R 25 M2 M2 M2
43P0 TRS20R 2,5 M4 M4 M4
44P0 | A1000-FIV3020-RE | A1000-FIV3020-SE | TRS30R 4 M4 M4 | M4
45P5 ABT50<"> 4 M4 M4 | M5
27P5 A1000-FIV3030-RE | A1000-FIV3030-SE AGTE0- 5 VA MA M5
4011 ABT70<1> 10 M5 M5 | M5
4015 | A1000-FIV3050-RE B ABT80<1> 10 M5 M5 | M6

<1> Para el cumplimiento del estandar UL se debe utilizar un tipo de fusible distinto. Para obtener detalles,
consulte el manual de instrucciones.

Valores de par de apriete

Apriete los terminales del circuito principal segun los valores de par indicados en la
tabla siguiente.

M4
12a15

M5
2,0a25

M6
4,0a5,0

M8
9,0a11,0

M3.5
0,8a1,0

Tamano de terminal
Par de apriete [Nm]
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3 Instalacion eléctrica

[ ]
La

Circuito de control
placa de terminales de control dispone de terminales sin tornillos. Utilice siempre

cables segun las especificaciones indicadas a continuacion. Para un cableado seguro se
recomienda el uso de cables rigidos o cables flexibles con terminales a puntera. La longi-
tud de pelado correspondiente a la longitud del terminal a puntera debe ser de 8 mm.

A4

Tipo de cable Seccion de cable
Rigido 0,2a 1,5 mm?
Flexible 0,2a 1,0 mm?
Flexible con terminal a puntera 0,25 a 0,5 mm?

Instalacion del filtro de CEM

Este variador se ha probado segun el estandar europeo EN61800-3. Para cumplir los
estandares de CEM, cablee el circuito principal como se describe a continuacion.

1. Instale un filtro de ruido de CEM adecuado en la entrada. Consulte la lista ante-
rior o el manual de instrucciones para obtener mas informacion.

2. Coloque el variador y el filtro de ruido de CEM en la misma caja.

3. Utilice cable apantallado trenzado para el cableado del variador y motor.

4. Elimine la pintura o suciedad de las conexiones de tierra para que se produzca
una impedancia de tierra minima.

5. Instale una reactancia de c.a. en variadores de menos de 1 kW para cumplir
el estandar EN61000-3-2. Consulte el manual de instrucciones o poéngase
en contacto con el proveedor para obtener mas informacion.

N
Abrazadera L pe Abrazadera LSLZU PE
de cable de cable
Montaje en panel o en pared Montaje en panel o en pared
{ 9+ superficie de “g::pa metea ~—— Superficie de ugggpa metaliea
(quite la pintura) (quite la pintura)
[ [
N L1 E
3,01
AL \ S
Tem Variador F;‘é‘ D Variador
CEM li—~ I~ Cem H‘ ] N
Sduperflcie Superficie
e tierra ' ) e tierra
— | e I e
Distancia de cableado . 1a pintura) Distancia do cableado Ia pintura)
lo mas corta posible lo mas corta posible

Abrazadera de tierra Cable trenzado apantallado Abrazadera
de proteccion para el motor apantallado a tierra
del cable del cable

Cable trenzado
apantallado para el motor
Pantalla de tierra en

el motor Pantalla de tierra

en el motor

Cableado conforme los estandares de CEM de unidades monofasicas y trifasicas
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3 Instalacién eléctrica

€ Cableado del circuito principal y de control

B Cableado de la entrada del circuito principal
Tenga en cuenta las siguientes precauciones para la entrada del circuito principal.
 Utilice sdlo disyuntores que se hayan disefiado especificamente para variadores.
 Si utiliza un disyuntor de fallo de conexién a tierra, asegurese de que puede
detectar la corriente de c.c. y de alta frecuencia.
e Si se utiliza un interruptor de entrada, asegurese de que el interruptor no se
acciona mas de una vez cada 30 minutos.
 Utilice una reactancia de c.c. o de c.a. para la entrada del variador:
Para suprimir la corriente arménica.
Para mejorar el factor de potencia en el lado de la fuente de alimentacion.
Al utilizar un interruptor de condensador de avance.
Con un transistor de alimentacion de gran capacidad (mas de 600 kVA).

B Cableado de la salida del circuito principal

Tenga en cuenta las siguientes precauciones para el cableado del circuito de salida.

* No conecte otra carga que no sea un motor trifasico a la salida del variador.

* Nunca conecte una fuente de potencia a la salida del variador.

* Nunca cortocircuite o conecte a tierra los terminales de salida.

* No utilice condensadores de correccién de fase.

« Si utiliza un contactor entre el variador y el motor, nunca se debe accionar cuando el
variador saque tension a la salida. El funcionamiento mientras hay una salida de
tensién puede producir corrientes de pico grandes, con lo que se interrumpe la
deteccion de sobrecorriente o se dana el variador.

B Conexion de tierra

Adopte las siguientes precauciones durante la conexion a tierra del variador.

* Nunca comparta el cable de tierra con otros dispositivos como equipos de soldadura, etc.

* Utilice siempre un cable de tierra que cumpla los estandares técnicos sobre equi-
pamiento eléctrico. Mantenga los cables de tierra lo mas cortos posible. El variador
provoca corriente de fuga. Por lo tanto, si la distancia entre el electrodo de tierra y el
terminal de tierra es demasiado larga, el potencial en el terminal de tierra del varia-
dor se volvera inestable.

¢ Cuando utilice varios variadores, no forme lazos en el cable de tierra.

B Precauciones para el cableado del circuito de control

Tenga en cuenta las siguientes precauciones para el cableado de los circuitos de control.

* Separe el cableado del circuito de control del cableado del circuito principal y otras li-
neas de alta tension.

* Separe el cableado para los terminales del circuito de control MA, MB, MC
(salida de contacto) del cableado a otros terminales del circuito de control.

12 I67E-ES  Guia rapida de referencia del V1000



3 Instalacion eléctrica

* Para la fuente de alimentacion externa utilice una fuente de alimentacion segun
el estandar UL de clase 2.

» Utilice cable de par trenzado o cable de par trenzado apantallado para los circuitos
de control para prevenir fallos en el funcionamiento.

entre la pantalla y tierra.
* El apantallado del cable se debe conectar a tierra en ambos extremos del cable.

Conecte la pantalla de los cables a tierra con la mayor superficie de contacto posible

B Terminales del circuito principal

Terminal

Tipo

Funcién

R/L1, S/L2, T/L3

Entrada de alimentacion
del circuito principal.

Conecta la potencia de linea al variador.
Los variadores con alimentacion de entrada monofasica
de 200 V sélo utilizan terminales R/L1y S/L2 (T/L3 no se utiliza).

U/T1, V/T2, W/T3

Salida del variador

Se conecta al motor.

Para conectar una resistencia de frenado o unidad

B1, B2 Resistenci fren . :

’ esistencia de frenado de resistencia de frenado.

+1 42 Conexion de la reactan- | Puenteado de fabrica. Quite la conexion al instalar una reac-
? cia de c.c. tancia de c.c.

+1, — Entrada de alimentacion Para conectar una fuente de alimentacion de c.c.

de c.c.

(2 terminales)

Terminal de tierra

Para clase 200 V: conexion a tierra con 100 2 como maximo
Para clase 400 V: conexion a tierra con 10 Q como maximo

B Terminales del circuito principal
En la figura siguiente se muestra la disposicion de los circuitos de control.
El variador dispone de terminales sin tornillos.

Q
q

i

g
] S

R+|R-{S+|S-|IG

90@®e
A2|+V|AC

o
P1|P2|PC|A1
[

AM|AC|MP
1

1(@@®@®

S2|83|84

00000
s5[s6]sc|HC]H1]H2]RP)

@

Hay tres interruptores'—DIP, S1 a S3, que se encuentran en la placa de terminales

de control

SWi1

Conmuta la entrada analdgica A2 entre entrada de tensién y de corriente.

SwW2

Activa o desactiva la resistencia interna de terminacién de linea del puerto de comunicaciones RS422/485.

SW.

w

Se utiliza para seleccionar el modo PNP/SOURCE o NPN/SINK (por defecto) de las entradas digita-
les (PNP requiere una fuente de alimentacién de 24 Vc.c. externa).

I67E-ES  Guia rapida de referencia del V1000
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3 Instalacién eléctrica

B Terminales del circuito de control

Tipo N° | Nombre del terminal (sefal) [Funcion (nivel de sefal), configuracion por defecto
Entradas de fotoacoplador, 24 Vc.c., 8 mA
Entradas | S1 Nota: El variador esta preconfigurado en modo NPN
digitales A | Entrada digital multifuncional 1 a 6 | (SINK). Cuando utilice el modo PNP (SOURCE), selec-
multifun- | S6 cione el interruptor DIP S3 en “SOURCE” y use una
cionales fuente de alimentacion de 24 Vc.c. (+10%) externa.
SC |Comdun de entrada multifuncional| Comun de secuencia
Frecuencia de respuesta: 0,5 a 32 kHz, ciclo de tra-
Entradas | RP |Entrada de tren de pulsos bajo: 30 a 70%, alto: 3,5 a 13,2 V, bajo: 0,0a 0,8 V,
analégi- impedancia de entrada: 3 kQ)
cas/ +V Fuente de ahmgn.tamon para +10,5 V (corriente max. permitida 20 mA)
pulsos la entrada analdgica
multifun- | A1 |Entrada analégica multifuncional 1[0 a +10 Vc.c. (20 kQ) resolucién 1/1.000
cionales | A2 [Entrada analdgica multifuncional 2 | 0/4 a 20 mA (250 Q) resolucién: 1/500 (sélo A2)
AC | Comun de referencia de frecuencia| 0 V
Comun de entrada de desco- . .
Entradas HC nexién de seguridad +24 V (10 mA permitido max.)
de desco- H1 Entrada de desconexion de seguri- | Una o ambas abiertas: Salida de variador desactivada
nexion de dad 1 (el tiempo desde apertura de entrada hasta desco-
seguridad Ho Entrada de desconexion de seguri- | nexion de salida de variador es menor de 1 ms)
dad 2 Ambas cerradas: Operacién normal
Salida MA |N.A. (fallo) Salida digital tipo relé
relé multi-)| MB |Salida N.C. (fallo) 30Vc.c,10mAatlA
funcional [ MC |Comdn de salida digital 250 Vc.a., 10mAa1A
Salida de| P1 |Salida de fotoacoplador 1
;olta%e(l)cro- P2_|Salida de fotoacoplador 2 Salida digital tipo fotoacoplador
: . ) 48 Vc.c., 0 a 50 mA
multifun- | PC | Comun de salida de fotoacoplador
cional
Salida de| MP |Salida de tren de pulsos 32 kHz (max.)
monitori- | AM |Salida de monitorizacién analdgica] 0 a 10 Vc.c. (2 mA o menos), resolucién: 1/1.000 (10 bits)
zacion AC |Comun de monitorizacion oV
MEMO- R+ |Entrada de comunicaciones (+)
BUS/ R— |Entrada de comunicaciones (—) |Comunicaciones MEMOBUS/Modbus:
comuni- | S+ |Salida de comunicaciones (+) RS-485 o RS-422, 115,2 kBps (max.)
caciones | S— [Salida de comunicaciones (-)
NOTA Los terminales HC, H1 y H2 se utilizan para la funcién de desconexion

14

de seguridad, que interrumpe la tensioén de salida en menos de 1 ms si
al menos una de las entradas H1 o H2 esta abierta. Se ha disefiado segin
el estandar EN954-1, categoria de seguridad 3 y EN61580, SIL2. Se puede
utilizar para realizar una parada de seguridad segun lo definido en EN60204-1.
No quite el puente de cable entre HC, H1 o H2 a menos que se utilice la
funcién de desconexién de seguridad.
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4

Funcionamiento del teclado

€ Operador LED y teclas

El operador LED se utiliza para programar el varia-
dor, para iniciarlo y pararlo, asi como para mostrar
informacioén de fallos. Los LEDs indican el estado

del variador.

B Teclas

y funciones

(%

Visualizacion

Nombre

Funcion

Area de visuali-
zacion de datos

Muestra la referencia de frecuencia, el nimero de parametro, etc.

Tecla ESC

Vuelve a la pantalla anterior.

Tecla RESET

Mueve el cursor hacia la derecha.
Resetea un fallo.

Tecla RUN

Inicia el variador en el modo LOCAL. EI LED de RUN

* esta encendido mientras el variador acciona el motor.

* parpadea durante la deceleracién hasta la parada o cuando la referen-
cia de frecuencia es 0.

¢ parpadea rapidamente cuando el variador esta desactivado por ED,
el variador se ha parado por una ED de parada rapida o un comando
RUN estaba activo durante el encendido.

Tecla de flecha
arriba

Permite desplazarse hacia arriba para seleccionar nimeros de parametro,
seleccionar valores, etc.

Tecla de flecha
abajo

Permite desplazarse hacia abajo para seleccionar niUmeros de parametro,
seleccionar valores, etc.

@Top Tecla STOP Detiene el variador.
Tecla ENTER Selecciona modos, parametros y se utiliza para almacenar configuraciones.
Tecla de seleccion Alterna el control del variador entre operador (LOCAL) y los terminales
‘R—‘é LO/RE del circuito de control (REMOTO). El LED estd encendido mientras
el variador estd modo LOCAL (operacion desde el teclado).
Parpadea: El variador esta en estado de alarma.
ALM Luz del LED ALM Encendida: El variador esta en estado de fallo y se ha parado la salida.
Encendida: La direccién de rotacién del motor es inversa.
REV Luz del LED REV Apagada: La direccién de rotacion del motor es directa.
DRV Encendida: El variador esta preparado para accionar el motor.
Luz del LED DRV|Apagada: El variador estd en modo de verificacion, configuracion, ajuste
de parametros o autotuning.
Encendida: La frecuencia de salida se muestra en la pantalla de datos.
FOUT e

Luz LED FOUT

Apagada: En la pantalla de datos se muestra otra informacién distinta
de la frecuencia de salida.
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4 Funcionamiento del teclado

€ Estructura de menus y modos

En la siguiente ilustracion se explica la estructura de menus del teclado del operador.

Descripcion de operacion de teclas
: ]
-

ésc

! @
@

Los visualizadores de monitor-
izacion se utilizan para leer datos
del variador, como el estado

de los terminales, frecuencia

de salida, informacion de alarmas,
etc.

En el menu de verificacion

se enumeran todos los parame-
tros que no son iguales a la
configuracion por defecto.

El modo de configuracion

se puede utilizar para configurar
una lista minima de parametros
necesarios para ejecutar

la aplicacion.

En el modo de ajuste
de parametros se pueden
configurar todos los parametros
del variador.
Con el autotuning se miden los
datos del motor para obtener
el rendimiento éptimo de la
combinacion de variador/motor.

s — — BT
| |

£ 000 pew
Conectar alimentacion (DRV parpadea)
o {1
S —
5® i — A
T = Seleccion directa Seleccion inversa
5 ©
5o 41
o ®
23 55
) g Frecuencia de salida
n o [ |
S s
o
g 3 Corriente de salida
4 5 Al
o g [ 00
c Tension de salida
o]
— —)
Display de monitorizacion H A
v o
it —_—
—
[ -y —
—
—
- II e —
s 3
B S
Se — —)
T B - e
: % Modo de configuracion ; ?
s 9 H
s || U = —
> Q
X o
c — —
25 A — [l —
- g Modo de ajuste de parametros § 4
w = v :
w
i = —
—
K — I
Autotuning HE
] v
oEE —
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5 Puesta en marcha

€ Procedimiento de configuracion del variador

En la ilustracion siguiente se muestra el procedimiento de configuracion basico.
Cada paso se explica con mas detalle en las paginas siguientes.

( INICIO )
AV

[ Instalar y cablear el variador segtn lo explicado. ]
AV

[ Conectar la alimentacion. ]
A

[ Si es necesario, inicializar el variador mediante el parametro A1-01. ]
AV

[ Configurar el modo de control. ]
AV

[ Realizar el autotuning o configurar los datos del motor manualmente.]

vV
Configurar/comprobar los parametros basicos:
*b1-01, b1-02 para la referencia de frecuencia y la fuente del
comando RUN
* H1-xx, H2-xx, H3-xx, H4-xx, H6-xx para configurar las E/S
* Valores de referencia de frecuencia
* C1-xx, C2-xx para tiempos de aceleracién/deceleracion y curvas S

Poner en marcha el motor sin carga, comprobar el funcionamiento
y verificar si el controlador superior (por ejemplo, PLC) hace que
el variador funcione del modo deseado.

Conectar la carga, poner en marcha el motor y comprobar
el funcionamiento

AV
Optimizacion y configuracion de los parametros de aplicacion
(por ejemplo, PID, ...) si es necesario.

AV
[ Comprobacion final del funcionamiento y verificacion de la configuracion ]

v

( El variador esta preparado para ejecutar la aplicacion )
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4 Encendido

Antes de conectar la alimentacion,

* Asegurese de que todos los cables estan conectados correctamente.

* Asegurese de que no hay tornillos, extremos de cable sueltos o herramientas
en el variador.

* Después de conectar la alimentacion, debe aparecer el visualizador de modo
de variador y no se debe mostrar ningun fallo o alarma.

€ Seleccion de modo de control (A1-02)

Hay disponibles tres modos de control. Seleccione el modo de control que mejor
se adapte a las aplicaciones que controlara el variador.

Modo de control | Parametro Aplicaciones principales

Aplicaciones generales de velocidad variable, en concreto resulta util
A1-02=0 para el funcionamiento de varios motores desde un solo variador.
(por defecto)|* Al reemplazar un variador cuya configuracién de parametros

se desconoce.

Aplicaciones generales de velocidad variable

A1-02 =2 |« Aplicaciones que requieran una elevada precision y alto control

Control V/f

Control vectorial lazo
abierto (OLV)

de velocidad
Control vectorial Al-02=5 |° Aplicaciones de par de carga reducido que empleen motores
lazo abierto PM - de imanes permanentes (SPM, IMP) y ahorro de energia.

4 Autotuning (T1-00)

Con el autotuning se configuran automaticamente los parametros del variador rela-
tivos a para los datos de motor. Se admiten tres modos distintos.

Modo de ajuste | Parametro | Modo de control Descripcion

Se realiza al configurar el variador para operar

Autotuning en control vectorial lazo abierto. EI motor debe poder
Py T1-01=0 oLv . B ; 3

dindmico girar sin carga durante el proceso de ajuste con el fin

de lograr una alta precision.

Se realiza en control V/f si el cable del motor es largo

o si se ha cambiado el cable.

Ajuste de resis-

, ; T1-01=2 | OLYV, control V/f
tencia de terminal

Autotuning  dina- Se realiza cuando se utiliza ahorro de energia o bus-

mico para ahorro | T1-01=3 Control V/f queda de velocidad. El motor debe poder girar sin

de energia carga con el fin de lograr una alta precisién de ajuste.
A\ PRECAUCION

Nunca toque el motor hasta que el autotuning haya finalizado. Aunque es posible que el
motor no gire en el autotuning, se sigue suministrando tensién al motor durante el proceso de
ajuste.
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5 Puesta en marcha

Para realizar el autotuning, acceda al menu correspondiente y lleve a cabo los
pasos que se muestran en la figura siguiente. El nimero de los datos de placa que
se deben introducir depende del tipo de autotuning seleccionado. En este ejemplo
se muestra el autotuning dinamico.

Visualizacion del  Acceda al modo de Seleccione el
modo autotuning método de ajuste
cearacer ENED o
n.&a :

...> ...> .--> Un 1l pRges
ALV ]=]2 ] (A ]

Configure todos los Aparece el dlsplay Durante el ajuste Después de un ajuste
datos de la placa de inicio de ajuste parpadea el LED correcto, se muestra “End”
DRV

Si no puede llevar a cabo el autotuning por algun motivo (imposibilidad de funciona-
miento en vacio, etc.), configure la frecuencia maxima y la tensién en los parametros
E1-00 e introduzca manualmente los datos del motor en los parametros E2-0100.

NOTA Durante el autotuning deben estar cerradas las entradas de desconexion
de seguridad.
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€ Fuente de referencia y comando de marcha

El variador tiene los modos LOCAL y REMOTO. El LED en la tecla LO/RE indica
el estado del variador.

Estado Descripcion LED LO/RE

El comando RUN/STOP (marcha/paro) y la referencia de frecuencia se introdu-
LOCAL
cen desde el teclado del operador.

Se utilizan la fuente del comando de marcha RUN introducida en el parametro
b1-02 y la fuente de referencia de frecuencia introducida en el pardmetro b1-02.
Si el variador se utiliza en modo REMOTO, asegurese de que las fuentes correctas
para la referencia de frecuencia y el comando de marcha RUN se configuran en los
parametros b1-01/02 y de que el variador se encuentra en modo REMOTO.

€ Configuracion de E/S

Encendido

REMOTO Apagado

B Entradas digitales multifuncionales (H1-0O0)

La funcion de cada entrada digital se puede asignar en los parametros H1-O0O.
Las funciones configuradas por defecto se pueden ver en el diagrama de conexio-
nes de la pagina 9.

B Salidas digitales multifuncionales (H2-010)

La funcion de cada salida digital se puede asignar en los parametros H2-0O0O. Las fun-
ciones configuradas por defecto se pueden ver en el diagrama de conexiones de la
pagina 9. El valor de configuracion de estos parametros consta de 3 digitos, donde el
digito central y derecho establecen la funcién y el digito izquierdo establece las caracte-
risticas de salida (0: salida como se ha seleccionado; 1: salida inversa).

®  Entradas analégicas multifuncionales (H3-010)

La funcién de cada entrada analdgica se puede asignar en los parametros H3-O10O.

La configuracion predeterminada de ambas entradas es “Referencia de frecuencia”.

La entrada A1 se establece como una entrada de 0 a 10 V y A2 como una entrada de 4

a 20 mA. La suma de ambos valores de entrada constituye la referencia de frecuencia.
NOTA Si el nivel de sefial de entrada de la entrada A2 se cambia entre tension

y corriente, asegurese de que el interruptor DIP S1 se encuentra en la posicion
correcta y de que el parametro H3-09 esta configurado correctamente.

B Salida de monitorizaciéon (H4-0O10)

Utilice los parametros H4-OO para configurar el valor de salida de la salida
de monitorizacidn analdgica y para ajustar los niveles de tension de salida. La con-
figuracidén del valor de monitorizacién por defecto es “Frecuencia de salida”.
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5 Puesta en marcha

€ Referencia de frecuencia y tiempos de aceleracion/deceleracién

B Configuracion de la referencia de frecuencia (b1-01)
Configure el parametro b1-01 segun la referencia de frecuencia utilizada.
b1-01] Fuente de referencia Entrada de referencia de frecuencia

Configure las referencias de frecuencia en los parametros d1-00 y utilice
las entradas digitales para cambiar entre los distintos valores de referencia.

0 | Teclado del operador

1 |Entrada analdgica Aplique la sefal de referencia de frecuencia al terminal A1 o A2.
2 [Comunicaciones serie | Comunicaciones serie mediante el puerto RS422/485
3 | Tarjeta opcional Tarjeta opcional de comunicaciones
Configure la referencia de frecuencia en el terminal RP mediante una sefal
4 | Entrada de pulsos

de tren de pulsos.

B Tiempos de aceleracion/deceleracion y curvas S

Existente cuatro juegos de tiempos de aceleracion y deceleracion que se pueden
seleccionar en los parametros C1-0O0. Los tiempos de aceleracidon/deceleracion
activados por defecto son C1-01/02. Ajuste estos tiempos en los valores adecuados
que necesite la aplicacion. Si es necesario, se pueden activar curvas S en los para-
metros C2-00 para lograr un inicio y final de aceleracién/deceleracién mas suaves.

€ Prueba de funcionamiento

Realice los siguientes pasos para poner en marcha la maquina después de haber
establecido todos los valores de los parametros.
1. Ponga en marcha el motor sin carga y compruebe si todas las entradas, salidas
y secuencias funcionan tal como se desea.
2. Conecte la carga al motor.
3. Ponga en marcha el motor con carga y asegurese de que no hay vibraciones,
brusquedades o bloqueo del motor.
Después de haber llevado a cabo los pasos anteriores, el variador debe estar pre-
parado para ejecutar la aplicacion y realizar las funciones basicas. Para configura-
ciones especiales, como control PID, etc., consulte el manual de instrucciones.
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6

Tabla de parametros

En esta tabla de parametros se mues-
tran los parametros mas importantes. La
configuracion por defecto aparece en
negrita. Consulte el manual de instruc-
ciones para obtener una lista completa
de los parametros.

Par. | Nombre ]|

Descripcion

Parametros de inicializacion

Selecciona los parametros a los
Seleccion |due se puedel apceder mediante
A1-01 | de nivel el ogerador dlg]tal.
de acceso 0: Solo operacion
1: Parametros de usuario
2: Nivel de acceso avanzado
Selecciona el método de control
Seleccion del variador.
A1-02|del método | & Control VIt
de control 2: Vectorial lazo abierto (OLV)
5: Vectorial lazo abierto PM (PM)
Nota: no inicializado con A1-03.
Restablece todos los parametros
a su valor por defecto (vuelve
a cero tras la inicializacion).
0: Sin inicializacion
1110: Inicializacién del usuario
A1-03 Inicializar | (el usuario primero debe esta-
parametros |blecer los valores de parametros
de usuario y, a continuacion,
almacenarlos mediante el para-
metro 02-03)
2220: Inicializacion a 2 hilos
3330: Inicializacién a 3 hilos
Seleccién del modo de operacion
0: Operador, valores d1-00
Seleccién |1: Entrada analdgica A1 o A2
bi-01 |9€ referen-|2: Comunicaciones serie,
cia de fre- RS-422/485
cuencia 3: Tarjeta opcional
4: Entrada de pulsos (terminal RP)|
Seleccién [0: Operador: teclas RUN y STOP
del 1: Terminales: entradas digitales|
b1-02 |comando |2: Comunicaciones serie:
marcha RS-422/485
RUN 3: Tarjeta opcional conectada
22

Par. | Nombre Descripcion
Selecciona el método de parada
cuando se retira la sefial RUN.
0: Rampa a parada

Seleccion 1 Marcha Ilbye a pa@da
. 2: Freno de inyeccion de c.c.
b1-03 |del método d
de parada a paraca .
3: Marcha libre con temporizador
(se omiten los nuevos
comandos RUN recibidos antes
de que finalice el temporizador)
Seleccién . .
0: Marcha inversa activada
b1-04 |de opera- |4 4o ha inversa prohibida
cion inversa
Seleccién |Cambia el orden de fase de salida.
b1-14 |de orden |0: Estandar
de fase 1: Cambiar orden de fase
Freno de inyeccién de c.c.
Frecuencia Establece la frecuencia a la que
de inicio se inicia el freno de inyeccion de
c.c. cuando se selecciona
b2-01 gg :r:ezgcién Rampa a parada (b1-03 = 0).
o C‘é Sib2-01 < E1-09, la inyeccién de
" freno de c.c. empieza en E1-09.
Configura la corriente de freno
Corriente de inyeccion de c.c. como un
de freno porcentaje_de la corriente nomi-
b2-02 de inveccion nal del variador.
Y En OLV la corriente de excita-
dec.c. . . :
cion de c.c. esta determinada
por E2-03.
Tiempo de
_freno ‘?‘? Establece el tiempo de freno de
inyecciéon | e
de c.o/ inyeccion de c.c. al arrancar en
b2-03 (.~ = unidades de 0,01 segundos. Se
tiempo de )
...~ |desactiva cuando se establece
excitacion
en 0,00 segundos.
de c.c. al
arrancar
;I;g:gp;ede Establece el tiempo de freno de
b2-04 |inyeccion | INYeccion de c.c. ala parada. Se
decc ala desactiva cuando se establece
parada en 0,00 segundos.
Aceleracién/deceleracion
Tiempo de |Configura el tiempo de acelera-
C1-01|acelera- cion 1 de 0 Hz a la frecuencia de
cién 1 salida maxima.
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Par. | Nombre Descripcion Par. | Nombre Descripcién
Tiempo de |Configura el tiempo de decelera- 1: 2,0 kHz)
C1-02|decelera- |cion 2 de la frecuencia de salida 2: 5,0 kHz
cion 1 maxima a 0 Hz. Seleccién |3: 8,0 kHz
— de frecuen-|4: 10,0 kHz
Par. TNombr: Descripcion C6-02 cia de por- |5: 12,5 kHz
C1-03 a::eerlrggcszié:/ Configura los tiempos de acele- tadora 6: 15,0 kHz
a | locelora racién/deceleracion 2 a 4 7 a A: Balanceo PWM1 a 4
C1-08| isnoaqa |(seestablecen como C1-01/02) F: Definido por el usuario
Referencias de frecuencia

C2-01|Curva S 1 |Curva S al inicio de la aceleracién. d1-01 Referencia

C2-02|Curva S 2 |Curva S al final de la aceleracion. a  |de frecuen- ConfigL{re Ias_ referencias

C2-03|Curva S 3 |Curva S al inicio de la deceleracion| |q1-16|cia 1a 16 |9¢ Multivelocidad 12 16

C2-04|Curva S 4 |Curva S al final de la deceleracion. Velocidad

Compensacion de deslizamiento d1-17|de la ope- |Velocidad de la operacién jog
Ganancia |* Aumente el valor si la veloci- racion jog
de com- d_addesfmenor que la referen- Curva V/f
) > cia de frecuencia. Configura-
C3-01 gendsacl!on * Disminuya el valor si la veloci- cig: |dgeu :2
© desliza- | 4ad es mayor que la referencia| |E1-01 tension de Tension de entrada
miento de frecuencia.
; entrada
Tiempo de _— ) o d
* Disminuya la configuracion si Frecuencia
retardo de > : - foi
la compen.| 1@ compensacién de desliza- | |E1-04|de salida | Para las caracteristicas de V/f
C3-02 i,n% miento es demasiado lenta. méaxima lineales, configure los mismos
za°|9 © |+ Aumente la configuracion sila Tension valores para E1-07 y E1-09. En
esliza- velocidad no es estable. E1-05|de salida |€ste caso la configuracion para
miento _ maxima  |E1-08 no se tendra en cuenta.
Compensacion de par Asegurese de que las cuatro fre-
Ganancia |* Aumente esta configuracion E1-06|7TCUeN-  |cuencias estan configuradas
de com- si la respuesta de par es lenta. ciabase |seqgin estas reglas; de lo contra-

C4-01 .. |+ Disminuya esta configuracién E ia |rio, se producira un fallo OPE10:
pensacion si se producen oscilaciones recusncia |
de par de vi F idad/par E1-07|de salida

€ velocidad/par. media E1-04 > E1-06 > E1-07 > E1-09
; * Aumente esta configuracion — 6
Tlempo \ : A Tension Tension de salida
de retardo Z;sﬁe%g%;%?;a(;smIacwnes E1-08|de salida g?g’)

C4-02/de la com- |, Disminuya la configuracién media
pensacion | g |3 respuesta de par Frecuencia
de par es demasiado lenta. E1-09|de salida

Modo de régimen de trabajo y frecuencia de portadora minmjla (E1-08)

Seleccion |0: Régimen de trabajo alto (HD) Tension
de régi- Aplicaciones de par constante| |E1-10|de salida | .10 |-

C6-01/men de tra-|1: Régimen de trabajo normal minima ; —— ——
bajo alto/ | (ND) Aplicaciones de par £1.43/Tension O s o s
normal variable “lbase

Datos de motor
Corriente |Corriente nominal del motor.
E2-01|nominal Dato necesario para
del motor |el autotuning.
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Par. | Nombre Descripcion Par. | Nombre Descripcion
Desliza- Deslizamiento nominal del 0: 0a+10V (la entrada negativa

E2-02 miento motor en hercios (Hz). Seleccion se convierte en 0)
nominal del | Configurado automaticamente H3-09|de nivel 1: 0a+10V (entrada bipolar)
motor por el autotuning dindmico. de sefial A2|2: 4 a 20 mA (entrada de 9 bits)

- Corriente de magnetizacion 3: 0a20mA
Corriente ) 1660
E2-03|en vacio | amPerios. - Seleccion . . .
d Configurado automaticamente H3-10|de funcién |Asigna una funcién al terminal A2.
el motor - S
por el autotuning dindmico. A2
Polos Numero de polos del motor. Dato . |Establece el valor de entrada

E2-04 de motor |necesario para el autotuning. H3-11 E;nanma en % con la entrada analdgica
Resistencia | Define Ia resistencia fase a fase a 10V/20 mA.

. . del motor en ohmios. Establece el valor de entrada en

E2-05|linea alinea ) " . o L
del motor Configurado automaticamente H3-12|Bias A2 % con la entrada analdgica a

por el autotuning. 0V/OmA/4mA.

Define la caida de tensién Configuracién de las salidas analdgicas (SA)

debido a la inductancia de fuga .. |Introducir un valor igual a los valo-|
Inductan- ; 9

E2-06 cia de fuga | 4€! Motor como un porcentaje Seleccion |45 de monitorizacion U1-0001,
cia de fuga i h H4-01|de monitori-| _; . “qA]"
del motor de la tensién nominal del motor. 6 AM Ejemplo: Introduzca “103” para

Configurado automaticamente zacion U1-03.
por el autotuning. G . |Establece la tensién de salida
Configuracién de las entradas digitales (ED) H4-02 A:ﬂnanma AM igual al 100% del valor
H1-01|Seleccién . L de monitorizacion.
~._ |Selecciona la funcion de los ter- _ ,
a |defuncion |- Establece la tensién de salida
X minales S1 a S6. i .
H1-06/ED:S1 a S6 H4-02|Bias AM  |AM igual al 0% del valor
Al final de la tabla se puede encontrar una lista de de monitorizacion.
las funciones principales. Configuracién de la entrada de pulsos
Configuracién de las salidas digitales (SD) (entrada de referencia de frecuencia)

H2-01 Funcion Configura la funcién de la salida Escala de Configura el nimero de pulsos
SD: MA/MB | relé MA-MB-MC. H6-02 entrada RP (en Hz) que es igual al 100% del
Funcién  |Configura la funcién de la salida valor de entrada.

H2-02 SD: P1 de fotoacoplador P1 Ganancia

i - — . de entrada Establece el valor de entrada

H2-03 Funcién Configura la funcién de la salida H6-03 en % con la entrada de pulsos
SD: P2 de fotoacoplador P2. detrende | "\ trecuencia H6-02.

Las principales funciones se enumeran al final de la tabla. pglsos

Configuracion de las entradas analégicas (EA) Bias ge de |Establece el valor de entrada
Seleccion |0: 0a+10V (la entrada negativa| |H6-04 ﬁztr:adea uel- en % con la frecuencia

H3-01|de nivel de se convierte en 0) s0S PU de entrada de pulsos de 0 Hz.
sefial A1 [1: 0a+10V (entrada bipolar) _ _ i
Seleccion - - - Configuracion de la salida de pulsos

y -+ |Asigna una funcion al terminal Seleccién | Introducir un valor igual a los valores

H3-02|de funcién N T 3
Al Al H6-06|de monlton— de n)omtonzamon uO-00. Ejem-

H3-03 Ganancia |Establece el valor de entrada en % zacién MP_|plo: |r?troduzca ?02 para U1-02.
A1 con la entrada analdgica a 10 V. H6-07 ESC?{"" de dConﬂgI';l(L;ra el m:jmelro de %“'5,’03

-07| monitoriza- | de salida cuando la monitoriza-
. Establece el valor de entrada en L - o
H3-04|Bias A1 % con la entrada analégica a 0 V. ciéon MP  |ci6n es 100% (en Hz).
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Par. | Nombre ] Descripcion Par. | Nombre | Descripcién
Proteccién de sobrecarga del motor Autotuning
Establece la proteccién Seleccién |0: Autotuning dindmico
Seleccion de sobrecarga del motor T1-01 del modo |2: Sdlo resistencia terminal
de protec- 0: Desactivada de autotu- |3: Autotuning dindmico
L1-01 ciér? de 1: Motor refrigerado por ning para ahorro de energia (V/)
sobrecarga ventilador estandar T1-02|Potencia | Configura la potencia nominal
del motor | & Motor refrigerado por ““Inominal  |del motor (kW).
ventilacion forzada Tension  |Configura la tensién nominal del
3: Modo vectorial T1-03| Sminal | motor ).
;Li;zggigr? Establece el tiempo de protec- T1.04|Corriente | Configura la corriente nominal
L1-02|de sobre. |CioN de sobrecarga del motor nominal | del motor (A).
carga del €N minutos. Normalmente noes| |, | Frecuencia Configura la frecuencia base del
mo?or necesario ningun cambio. base motor (Hz).
Prevencion de bloqueo T1-06 Z%lﬁ,sr de g;n;%%? el namero de polos
0: Desactivado: el motorgg Velocidad |Configura la velocidad base del
acelera con la aceleracion T1-07 base motor (rpm)
activada y se puede bloquear — pm). .
Seleccion con una carga demasiado . Pérdida de entrehierro para
de preven- pesada o un tiempo de T Petrd|gg de dﬁtermlcr;ar el cogflmente de
L3-01 |i6n de blo- | aceleracién demasiado corto. enirenierro \ahorro de energia.
queo 1: Propésito general: mantiene del motor |Si no se conoce, déjelo en el
durante la aceleracion cuando la valor por defecto.
aceleracion |  corriente esta por encima de Monitor Descripcién
L3-02. » U1-01 |Referencia de frecuencia (Hz)
2 Intellger)te: acelera_mon enel U1-02 |Frecuencia de salida (Hz)
NiveTd menor tiempo posible. U1-03 |Corriente de salida (A)
el de ) ) U1-05 |Velocidad del motor (Hz)
prevencion |Establece el nivel de corriente U1-06 TRt ad ond fida v
L3-02 |de bloqueo |para la prevencién de bloqueo - e ergnma e tension de salida (Vc.a.)
durante durante la aceleracion. U1-07 |Tension de bus de c.c. (Vc.c.)
aceleracion U1-08 |Potencia de salida (kW)
Seleccion | 0: Desactivada: deceleracion U1-0g |Referencia de par (% del par nominal
a6 broven- como esta configurada. del motor)
ciérF*l) de Se puede producir sobretension Estado de los terminales de entrada
L3-04 bloqueo ov. - U1-10 = 0000000
durante 1: Propésito general: la decele- L 1: Entrada digital 1
decsleracion  1acion se retiene si aumenta . (ée'tm'ga'dS,TtalCtz"’ado)
P . ENntrada aigital
] la tensién del bus de c.c. (terminal 392 activado)
Seleccion |0: Desactivada: se puede producir u1-10 1: Entrada digital 3
de preven- |  blogueo del motor (terminal S3 activado)
. 1: Entrada digital 4
L3-05|%" de . O.SObrecarga' Lo (terminal S% activado)
bloqueo 1: Tiempo de deceleracion 1: 1: Entrada digital 5
durante reduce la velocidad usando ' (terminal S5 activado)
marcha C1-02. 1:gntradaldsi%italtf_3 )
- " ermina activado
vael. c:'ie Pre Establece el nivel de corriente
vencion de -
en el que empieza a actuar la
L3-06 |bloqueo -
prevencién de bloqueo durante
durante
la marcha.
marcha
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6 Tabla de parametros

Monitor Descripcion Monitor Descripcion
Estado de los terminales de salida U2-15 Referencia de velocidad de arranque
U1-11 =000 suave en fallo anterior
1: Salida relé U2-16 |Corriente del eje q del motor en fallo anterior|
(terminal MA-MC cerrado U2-17 |Corriente del eje d del motor en fallo anterior|
ut-1 MB-MC abierto) Histérico de fallos
1 Sal\dg colector a_bieno 1 U3-01 - . -
(terminal P1) activada Indica el fallo mas reciente que ha ocu-
1: Salida colector abierto 2 a rrido hasta el cuarto mas reciente.
(terminal P2) activada U3-04
U3-05 |Tiempo de operacién acumulado en el
Estado del variador a |fallo mas reciente hasta el cuarto mas
ut-12= 00000000L U3-08 |reciente.
LW‘ Durante marcha U3-09 a|Indica el quinto fallo mas reciente que ha
1 Durante velocidad cero U3-14 |ocurrido hasta el décimo mas reciente.
{: Durante marcha mvers? (REY) U3-15 Tiempo de operacién acumulado en el
Ut-12 ! E;E'I’Iff entrada de sefial de reset ué-zoa quinto fallo mas reciente hasta el décimo
1: Durante velocidad alcanzada mas reciente.
1: Variador preparado * Los siguientes fallos no se guardan en el registro
1: Durante deteccion de alarma de errores: CPF00, 01, 02, 03, UV1y UV2.
1: Durante deteccion de fallo seEIS(I:g:;n Descripcién
U1-13 |Nivel de entrada del terminal A1 Seleccidn de funcién para entradas digitales
U1-14 [Nivel de entrada del terminal A2 3 Referencia de multivelocidad 1
Salida de arranque suave (referencia 4 Referencia de multivelocidad 2
U1-16 |de frecuencia después de las rampas 5 Referencia de multivelocidad 3
de aceleracion/deceleracion) Comando de frecuencia de operacién
U1-18 |Parametro del fallo OPE 6 jog (prioridad mas alta que la referencia
U1-24 |Frecuencia de la entrada de pulsos de multivelocidad)
Seguimiento de fallos 7 Seleccién de tiempo de aceleracién/
U2-01 [Fallo actual deceleracion 1
U2-02 |Fallo anterior E No se utiliza (configurado cuando
U2-03 |Referencia de frecuencia en fallo anterior un terminal no se usa)
U2-04 |Frecuencia de salida en fallo anterior 14 E:Ilsjt d? falcl’o r(T:eZet: ?t?r:;ao:l)
U2-05 |Corriente de salida en fallo anterior exierno, modo de en - con-
U2-06 |Velocidad del motor en fallo anterior 20a2F. tacto N.A../contacto N.C., modo de”
U2-07 [Tension de salida en fallo anterior deteccion: normal/durante operacion
— . Seleccién de funcion para salidas digitales
U2-08 [Tensién del bus de c.c. en fallo anterior -
U2-09 [Potencia de salida en fallo anterior 0 Durante marcha (ON: el comando RUN
h : estd a ON o hay salida de tension)
U2-10 |Referencia de par gn fallo anterior 1 Velocidad cero
U2-11 Estado de Ios_ terminales de entrada 5 Velocidad alcanzada
en fallo anterior 6 Variador preparado
U2-12 Estado de los terminales de salida en fallo E Fallo
anterior _
U2-13 |Estado del variador en fallo anterior F No se utiliza . -
Up14 Tiempo de operacion acumulativo en fallo 10 Fallo leve (alarma) (ON: alarma visualizada)|
anterior
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7 Deteccidén y correccion de errores

7 Deteccién y correccién de errores

€ Fallos y alarmas generales

Los fallos y alarmas indican problemas en el variador o en la maquina.
Una alarma se indica mediante un cddigo en el display del operador y el led ALM
parpadeante. La salida del variador no se desconecta necesariamente.
Un fallo se indica mediante un cddigo en el display del operador y el led ALM
encendido. La salida del variador siempre se desconecta inmediatamente
y el motor marcha libre hasta detenerse.
Para quitar una alarma o resetear un fallo, indague la causa, eliminela y resetee
el variador pulsando la tecla Reset en el operador o encendiendo y apagando
la fuente de alimentacion.

NOTA Este listado enumera Gnicamente las alarmas y fallos mas importantes.

Consulte el manual de instrucciones para obtener una lista completa.

Visualizador
LED ALM|FLT Causa
Baseblock o La funcién de baseblock se asigna a una de las entradas digitales y la entrada
L5 se desconecta. El variador no acepta comandos de marcha RUN.
Fallo Se ha alcanzado el limite de par en la deceleracion durante mas de 3 segundos
de control en control vectorial lazo abierto
Q | » Lainercia de la carga es demasiado grande.
I'E ¢ El limite de par es demasiado bajo.
- * Los pardmetros de motor son erréneos.
Fallo
del circuito
chtla,_c’c_)!nilrol Q | Hay un problema en el circuito de control del variador.
LirruC a

T OC a0
e

Fallo externo
de opcion O | O |El controlador superior ha activado un fallo externo a través de una tarjeta opcional.

[y

[

Fallo externo o Se han introducido un comando de marcha directa y otro de marcha inversa simul-
,4__'/_' taneamente durante mas de 500 ms. Esta alarma detiene el motor en marcha.
Fallos

externos * Se ha activado un fallo externo por un dispositivo externo mediante una de las
EE 1, o |0 entradas digitales S1 a S6.

; * Las entradas digitales estan configuradas incorrectamente.

I

. La corriente de fugas a tierra ha superado el 50% de la corriente nominal
Fallo de tierra

o de salida del variador.
s * El cable o el aislamiento del motor esté roto.
* Excesiva capacitancia parasita en la salida del variador.

Desconexion . ] ] .
de seguridad | Ambas entradas de desconexion de seguridad estan abiertas. La salida del
e variador se ha desactivado de forma segura y el motor no se puede arrancar.

oo
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7 Deteccion y correccion de errores

Visualizador o) m FLT Causa
Fallo de La salida dellvariador se qesactiva cuando sélo esta abierta una de las entradas
C de desconexién de seguridad (normalmente ambas sefiales de entrada H1 'y H2
desconexion o deben estar abiertas).
de seguridad « Un canal esta averiado internamente y no se desconecta, aunque se quite la
Hbh I seﬁal externa. ] ) ]
- * Solo un canal esta desactivado por el controlador superior.
Pérdida
de fase * El cable de salida esta desconectado o el bobinado del motor esta dafado.
de salida Q |« Cables flojos en la salida del variador.
. ¢ El motor es demasiado pequefio (menos del 5% de la corriente del variador).
[
* Cortocircuito o fallo de tierra en la salida del variador
Sobrecorriente ¢ La carga es demasiado pesada.
r Q | Los tiempos de aceleracion/deceleracion son demasiado cortos.
oL * Configuracién errénea de datos de motor o curva V/A.
¢ Se ha activado un contactor magnético en la salida.
Sobretempera-
tura del * La temperatura circundante es demasiado alta.
disipador | | |« El ventilador de refrigeracién se ha parado.
térmico » El disipador térmico esta sucio.
aH o bien * Elflujo de aire al disipador térmico esta bloqueado.
Iu] H II
Sobrecarga ¢ La carga del motor es demasiado pesada.
del motor ol El motor opera a baja velocidad con una carga pesada.
" * Los tiempos de ciclo de aceleracion/deceleracion son demasiado cortos.
o ¢ Se ha configurado una corriente nominal de motor incorrecta.
Sobrecarga * La carga es demasiado pesada.
del variador QO | La capacidad del variador es demasiado pequefa.
al 2 * Par demasiado alto a velocidad baja.
La tension del bus de c.c. ha subido demasiado.
Sobretension * El tiempo de deceleracién es demasiado corto.
de c.c. olol*tLa prevencién de bloqueo esta desactivada.
* Chopper de freno/resistencia rotos.
ou * Control de motor inestable en OLV.
* Tension de entrada demasiado alta.
Pérdida
de fase * Caida de tension de entrada o desequilibrio de fases.
de entrada Q |+ Se ha perdido una fase de entrada.
oc * Cables flojos en la entrada del variador.
=
Fallo
de transistor
de frenado QO |El transistor de freno interno esta defectuoso.
-
Reset de fallo
durante
la marcha Qo Se recibi6 un reset de fallo cuando estaba activo un comando RUN.
T
oL
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7 Deteccioén y correccion de errores

Visualizador || w|FLT Causa
Baja tension La tension del bus de c.c. esta por debajo del nivel de deteccién de tension baja
dec.c. o | o |L2:09). ) B )
PP * Fallo de la fuente de alimentacion o se ha perdido una fase de entrada.
(L * La tension de alimentacion es demasiado débil.
Tension baja
del controlador Q |La tension de alimentacion del controlador del variador es demasiado baja.
Uuld
Fallo del
circuito de
carga de c.c. Q |El circuito de carga del bus de c.c. esta averiado.
1 ]
(1]

€ Errores de programacion del operador

Un error de programacion del operador (OPE) ocurre cuando se configura un parametro
inaplicable o una configuracién individual de parametro no es apropiada. Cuando
se muestre un error OPE, pulse el boton ENTER para visualizar U1-18 (constante
de fallo OPE). Se visualizara el parametro que esta causando el error OPE.

Visualizador
operador LED

Causa

Medida de correccién

oPEO1

N
orcoo

La capacidad del variador y el valor seleccio-
nado en 02-04 no coinciden.

Corrija el valor seleccionado en 02-04.

oPEO02

om0
ortlc

Los parametros estan fuera del rango

de ajuste permitido.

Configure los parametros en los valores ade-
cuados.

oPEO3

oChna
ortld

Se ha asignado una configuracion contradic-
toria a las entradas de contacto multifuncio-
nales H1-01 a H1-06.

¢ La misma funcién esta asignada a dos
entradas (se excluye “Fallo externo”

y “No usada”)

Las funciones de entrada que requieren
la configuracién de otras funciones

de entrada se han dejado aparte.

Se han configurado funciones de entrada
que no esta permitido usar simultanea-
mente.

Corrija las configuraciones incorrectas.
Consulte el manual de instrucciones para
obtener informacién detallada.

oPEO05

ocCcnc
afElS

La fuente del comando de marcha RUN
(b1-02) o la fuente de referencia de fre-
cuencia (b1-01) se ha configurado en

3 pero no hay instalada ninguna tarjeta
opcional.

La fuente de referencia de frecuencia se
ha configurado en entrada de pulsos pero

H6-01 no es 0.

* Instale la tarjeta opcional necesaria.
Corrija los valores establecidos en b1-01
y b1-02.
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7 Deteccion y correccion de errores

Visualizador

operador LED Causa Medida de correccion
La configuracién de las entradas analégicas
multifuncionales H3-02 y H3-10 y las funcio-
nes PID estan en conflicto.
oPEO7 ¢ H3-02 y H3-10 se han configurado con » Corrija las configuraciones incorrectas.
achn el mismo valor (se excluyen las configura-|* Consulte el manual de instrucciones para
orco ciones “0”y “F” obtener informacién detallada.
¢ Las funciones PID se han asignado
a ambas entradas analdgicas y la entrada
de pulsos al mismo tiempo.
oPEO8 Se ha cplnflgurado una funcién que no sel, Corrija las configuraciones incorrectas.
puede utilizar en el modo de control seleccio-| , <0 oo o o G instrucciones para
oPEng nado (puede aparecer después del cambio obtener informacién detallada
- === |de modo de control) )
oPE10 ¢ Compruebe la configuracion de la curva V/f.

oC 1n

N
OrCcog

La configuracién de la curva V/f es incorrecta.

¢ Consulte el manual de instrucciones para
obtener informacion detallada.

€ Errores de autotuning

Visualizacion
operador LED

Causa

Medida de correccién

Fallo de datos del motor

Er-01 Los datos del motor no son validos (por|Vuelva a introducir los datos y repita
L--11 |ejemplo, la frecuencia base y la velocidad| el autotuning.
- B base no se ajustan).
Er-02 Fallo leve ¢ Compruebe el cableado.
- Ao * El cableado esta defectuoso. * Compruebe la carga. Lleve siempre a cabo
CrToC * La carga es demasiado pesada. el autotuning sin acoplar la carga al motor.
Er-03 Se ha pulsado el botén STOP durante . ’
E--03 el autotuning y se ha cancelado. Repita el autotuning.
Fallo de resistencia
Er-04 * Datos de entrada erréneos.
- iy ¢ El autotuning ha excedido el intervalo
crTo de tiempo indicado.
* Valores calculados fuera de rango.
Error de corriente en vacio * Compruebe los datos de entrada.
Er-05 ¢ Se han introducido datos incorrectos. ¢ Compruebe el cableado.
E--Nhg ¢ El autotuning ha tardado demasiado. ¢ Vuelva a introducir los datos y repita
B T * Valores calculados fuera de rango. el autotuning.
Error de deslizamiento nominal
Er-08 * Entrada de datos erréneos.
_ Ao ¢ El autotuning ha excedido el intervalo de
crTug tiempo indicado.
* Valores calculados fuera de rango.
| Error de aceleracion . "
,_Er O,ga El motor no ha acelerado durante el tiempo : ggﬁg;ﬁggz ﬁ)lst'ﬁrr;}feos%z %:?E?g;on 81031
crTod de aceleracion especificado. Y )
Er-11 Fallo de velocidad del motor. .

La referencia de par era demasiado alta.

Incremente el tiempo de aceleracién (C1-01).
¢ Si es posible, desconecte la carga.
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7 Deteccioén y correccion de errores

Visualizacion . ‘2
operador LED Causa Medida de correccién

Compruebe el cableado.

Error de deteccion de corriente P ’
Asegurese de que los valores nominales

¢ Se han perdido una o todas las fases.

Er-12 * La corriente es demasiado baja o excede del variador se ajustan a los del moto_r. .
C__ 13 los valores nominales del variador. * Compruebe la carga. (El autotuning dina-
L o « Los sensores de corriente estan mico se debe haber realizado sin la carga

conectada.)
fect X f )
defectuosos » Sustituya el variador.
Alarma de corriente nominal ) ”
« La referencia de par ha excedido el 20% . Compruebe la conf_lgura‘cmn de la curva VA.

Endi durante el autotuning * Realice el autotuning sin la carga

_ f g . conectada.

[ * La corriente en vacio calculada esta por . . .
et encima del 80% de la corriente nominal | ° Compruepe los datos introducidos y repita
del motor. el autotuning.

Alarma de saturacion del nucleo de hierro|
End2 del motor Compruebe los datos de entrada.

” . . mpri | | | motor.
5 * Valores de saturacion del nicleo calcula- | ggalﬁ;::?guioﬁr?i:ai?nc:: ca? g
CaocC dos fuera de rango. 9 9

* Se han introducido datos incorrectos. conectada.

End3 - - -
- e Alarma de corriente nominal Compruebe los datos introducidos y repita
Cagd el ajuste.
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1 Instructions de sécurité et mises en garde générales

1 Instructions de sécurité et mises en garde générales

Omron Yaskawa Motion Control B.V. (OYMC) fournit des composants utilisables avec
un grand nombre d’applications industrielles. La sélection et les applications des produits
OYMC restent entierement de la responsabilité du concepteur des équipements
ou de I'utilisateur final. OYMC décline toute responsabilité sur la maniére avec laquelle
ses produits sont intégrés dans la conception du systeme final. Les produits OYMC
ne peuvent en aucun cas étre inte%es dans un produit ou une conception comme con-
trole de sécurité simple ou exclusif. Sans exception aucune, tous les contréles doivent étre
congus pour détecter les pannes et erreurs de maniere dynamlque et en toute sécurité
et en toute circonstance. Tous les produits congus pour intégrer un composant fabriqué
par OYMC doit étre livré a I'utilisateur final avec les mises en garde qui s'imposent et les
instructions pour garantir une utilisation et un fonctionnement surs du composant.
Toute mise en garde fournie par OYMC doit étre remise a l'utilisateur final rapidement.
OYMC offre une garantie expresse uniquement en matiére de qualité des produits
et confirme le respect des normes et spécifications indiquées dans le manuel.
VOUS NE POUVEZ BENEFICIER D’AUCUNE AUTRE GARANTIE, EXPRESSE
OU LIMITEE. OYMC décline toute responsabilité en cas de blessure, dendommagement
du matériel, de perte ou de plaintes issus d’'une mauvaise application de ses produits.

€ Mises en garde générales

A\ AVERTISSEMENT

¢ Lire et bien comprendre les informations données dans ce manuel avant
d'installer, d'utiliser ou de procéder a I’entretien du variateur.

* Respecter scrupuleusement tous les avertissements, mises en garde
et instructions.

¢ Toute opération doit étre effectuée par un personnel qualifié.

¢ Le variateur doit étre installé en respectant les instructions de ce manuel
et la législation locale.

¢ Suivre les messages de sécurité de ce manuel.
La société utilisant I'appareil est responsable de toute blessure ou tout dommage
matériel causé par le non-respect des avertissements contenus dans le présent manuel.

A\ AVERTISSEMENT

Indique une situation dangereuse qui, si elle n'est pas évitée, peut provoquer des
blessures graves ou mortelles.

Les conventions suivantes sont utilisées dans ce manuel pour indiquer les messa-
ges de sécurité :

A\ ATTENTION

Indique une situation dangereuse qui, si elle n'est pas évitée, peut provoquer des
blessures légéres ou modérées.

REMARQUE
Indique un message de dommage matériel.
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1 Instructions de sécurité et mises en garde générales

€ Avertissements de sécurité

A\ AVERTISSEMENT
Danger d’électrocution

* Ne pas essayer de modifier ou changer le variateur d’une autre maniére
qu’indiqué dans le manuel.
Dans le cas contraire, vous vous exposez a des risques de mort ou de blessures graves.
OYMC décline toute responsable en cas de modification du produit par l'utilisateur.
Ce produit ne doit pas étre modifié.

¢ Ne pas toucher aux bornes avant que les condenseurs ne soient complétement
déchargés.
Dans le cas contraire, vous vous exposez a des risques de mort ou de blessures graves.
Avant de raccorder le cablage, débrancher toutes les alimentations de I'équipement.
Le condensateur interne est toujours en charge, méme lorsque I'alimentation est hors
tension. Le voyant de charge s’éteint une fois que la tension de bus c.c. baisse
en dessous de 50 Vc.c. Pour prévenir toute électrocution, attendre au moins cinq
minutes apres que tous les voyants se soient éteints et mesurer la tension de bus c.c.
afin de vérifier que le niveau de tension est sans danger.

¢ Interdire toute utilisation de I'’équipement par du personnel non qualifié.
Dans le cas contraire, vous vous exposez a des risques de mort ou de blessures graves.
La maintenance, les inspections et les remplacements de composants doivent étre
réalisés uniquement par du personnel agréé qui s’est familiarisé avec les installations,
les réglages et la maintenance des variateurs c.a..

* Ne pas retirer les caches ou toucher les circuits électriques lorsque I’appareil
est sous tension.
Dans le cas contraire, vous vous exposez a des risques de mort ou de blessures graves.

¢ Toujours raccorder la borne de terre a la terre, c6té moteur.
Une mise a la terre incorrecte de I'équipement peut entrainer la mort ou des blessures
graves en cas de contact avec le boitier du moteur.

¢ Ne pas procéder a des opérations sur le variateur en portant des vétements
larges, des bijoux ou sans protection oculaire.
Dans le cas contraire, vous vous exposez a des risques de mort ou de blessures graves.
Retirer tout objet métallique, montre ou bagues par exemple, attacher tout vétement
large et porter une protection oculaire avant de commencer a travailler sur le variateur.

* Ne jamais court-circuiter les circuits de sortie du variateur.
Ne pas court-circuiter les circuits de sortie du variateur. Dans le cas contraire, vous
vous exposez a des risques de mort ou de blessures graves.
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A\ AVERTISSEMENT

Danger en cas de mouvements brusques

¢ Se tenir a distance du moteur lors de I'autoréglage en rotation. Le moteur peut
se mettre en marche subitement.
En cas de démarrage automatique de linstallation, la machine peut subitement se mettre
en mouvement et tuer ou blesser gravement une personne qui se trouverait trop prés d’elle.

¢ Linstallation peut démarrer de maniére inattendue au moment de la mise sous
tension, pouvant provoquer la mort ou des blessures graves.
Tenir tout personnel a distance du variateur, du moteur et de la machine avant
de mettre sous tension. Verrouiller les caches, raccordements, clavettes et les charges
de machine avant de mettre le variateur sous tension.

Danger d’incendie

* Ne pas utiliser une source de tension non adéquate.
Dans le cas contraire, vous vous exposez a des risques de mort ou de brulures graves.
Vérifier que la tension nominale du variateur correspond a la tension de I'alimentation
d’entrée avant de mettre sous tension.

¢ Ne pas utiliser de matériaux combustibles inappropriés.
Dans le cas contraire, vous vous exposez a des risques de mort ou de brllures graves.
Attacher le variateur a du métal ou un autre matériau non combustible.

* Ne pas raccorder I’alimentation de ligne c.a. aux bornes U, V et W.

o Veérifier que les lignes d’alimentation sont reliées aux bornes d’entrée du circuit
principal R/L1, S/L2, T/L3 (ou R/L1 et S/L2 pour alimentation monophasée).
Ne pas raccorder la ligne d’alimentation c.a. aux bornes du moteur de sortie du variateur.
Dans le cas contraire, vous vous exposez a un danger de mort ou a des brdlures graves
et risquez d’endommager le variateur lors de la mise sous tension vers les bornes de sortie.

¢ Serrer toutes les vis des borniers au couple prescrit.
Des connexions mal serrées peuvent entrainer la mort ou des brllures graves en raison
d’une surchauffe des connexions.

A ATTENTION

Danger d’écrasement

* Ne pas porter le variateur par le cache avant.
Dans le cas contraire, vous risquez de vous blesser légérement ou plus gravement
en faisant tomber le corps principal du variateur.

Danger d’incendie

¢ Ne pas toucher au radiateur ou a la résistance de freinage tant que le temps
de refroidissement aprés coupure de I’alimentation ne s’est pas écoulé.
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1 Instructions de sécurité et mises en garde générales

REMARQUE

Danger matériels

¢ Respecter les procédures de déchargement électriques (ESD) lors
de la manipulation du variateur et des cartes de circuit.
Vous risquez sinon d’endommager les circuits du variateur.

¢ Ne jamais connecter ou déconnecter le moteur du variateur lorsque le variateur
sort de la tension.
Un séquencage incorrect de I'équipement peut conduire & un endommagement du variateur.

¢ Ne procéder a aucun test de rigidité sur aucun élément du variateur.
Dans le cas contraire, vous risquez d’endommager les composants sensibles du variateur.

¢ Ne pas utiliser des équipements endommagés.
Vous risquez sinon d’endommager encore plus l'installation.
Ne pas raccorder ou utiliser un équipement apparemment endommagé ou sur lequel
il manque des éléments.

¢ Poser les protections adéquates de court-circuitage de branchement par codes
d’application.
Vous risquez sinon d’endommager le variateur.
Ce variateur a été congu pour des circuits capables de fournir 100 000 amperes symétriques
(RMS), 240 Vc.a. maximum (variateurs 200 V) ou 480 Vc.a. maximum (variateurs 400 V).

* Ne pas utiliser de cable non blindé pour le cablage de contréle.
Vous risquez sinon de générer des interférences électriques et donc une réduction des
performances du systeme. Utilisez des cables blindés en paires torsadées et raccordez
le blindage a la borne de masse du variateur.

¢ Interdire toute utilisation du produit par du personnel non qualifié.
Dans le cas contraire, vous risquez d’endommager le variateur ou le circuit de freinage.
Relire attentivement le manuel d’instructions d’option de freinage avant de raccorder
une option de freinage au variateur.

¢ Ne pas modifier les circuits du variateur
Dans le cas contraire, vous risquez d’endommager le variateur et d’annuler la garantie.
OYMC décline toute responsable en cas de modification du produit par I'utilisateur.
Ce produit ne doit pas étre modifié.

e Controler tous les cables afin d’étre siir que tous les raccordements sont
corrects apres installation du variateur et le raccordement des autres appareils.
Vous risquez sinon d’endommager le variateur.

¢ Ne pas raccorder des filtres de suppression de bruit LC ou RC,
des condensateurs ou des appareils de protection contre les surtensions
non approuvés a la sortie de variateur.
Lutilisation de filtres non approuvés peut engendrer des dommages sur le variateur ou le moteur.
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1 Instructions de sécurité et mises en garde générales

€ Précautions pour la conformité a la directive CE basse tension

Le variateur a été testé selon la norme européenne EN61800-5-1, il respecte entiere-
ment la directive basse tension. Les conditions suivantes doivent étre remplies pour
respecter ces normes lors de la combinaison de ce variateur avec d’autres appareils :
Ne pas utiliser des variateurs dans les zones d’'un niveau de pollution supérieur
a 2 et des surtensions de catégorie 3 selon la norme IEC 664.

Raccorder le point neutre de I'alimentation principale a la masse pour les variateurs 400 V.

€ Précautions pour le respect des normes UL/cUL

Ce variateur a été testé selon la norme UL508C et respecte la norme UL.
Les conditions suivantes doivent étre remplies pour respecter ces normes lors
de la combinaison du variateur avec d’autres équipements :

Ne pas installer le variateur dans une zone avec un niveau de pollution supérieur
a 2 (norme UL).

Utiliser des cables en cuivre (normalisés a 75 °C) et des connecteurs boucle fermée
listés UL ou des connecteurs en anneau certifiés CSA. Se reporter au manuel d'ins-
tructions pour plus de détails.

Connectez les cébles basse tension avec conducteurs de circuit NEC de catégorie
1. Reportez-vous aux codes nationaux ou locaux pour le céblage. Utilisez une
alimentation de catégorie 2 (normes UL) pour le bornier de circuit de contrble.
Reportez-vous au manuel d'instructions pour plus de détails.

Ce variateur a subi un test de court-circuit UL, qui certifie que durant un court-circuit
dans l'alimentation, le flux de courant n’augmente pas au-dela de 30 000 A maxi-
mum a 240 V pour les variateurs 200 V et 480 V pour les variateurs 400 V.

La protection de surcharge moteur interne du variateur est listée UL et respecte les
normes NEC et CEC. Il est possible de l'installer en utilisant les paramétres L1-01/02.
Reportez-vous au manuel d'instructions pour plus de détails.

€ Précautions pour utiliser la fonction de désactivation de sécurité

La fonction de désactivation de sécurité du variateur a été congue en accord avec
les normes EN954-1, catégorie de sécurité 3 et EN61508, SIL2. Il est possible
de I'utiliser pour les arréts de maniere siire selon EN60204-1, catégorie d’arrét 0
(arrét non contrdlé en cas de coupure d’alimentation). Reportez-vous au manuel
d’instructions pour plus d’'informations sur I'application de cette fonction.
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2 Installation mécanique

2 Installation mécanique

€ A laréception

Procédez aux opérations suivantes a la réception du variateur :

* Controlez I'état du variateur. Si vous constatez des dommages a la réception,
veuillez contacter votre fournisseur.

* Vérifiez que vous avez bien regu le bon modéle en contrdlant les informations sur
la plaque constructeur. En cas de réception du mauvais modéle, contactez votre

fournisseur.

€ Environnement d'installation

Pour obtenir une durée de vie optimale du variateur, installez le variateur dans
un environnement qui tient compte des conditions suivantes.

Environnement

Conditions

Zone d’installation

Intérieur

—10 °C & +40 °C (NEMA type 1)
—10 °C a +50 °C (type chassis ouvert)

Température En cas d'utilisation d’'un panneau de boitier, poser un ventilateur

ambiante de refroidissement ou une climatisation dans la zone pour garantir
une température intérieure du boitier qui ne dépasse pas les valeurs
spécifiées.
Protégez le variateur contre le gel.

Humidité 95 % ou moins et sans condensation

Température _20°C & +60 °C

de stockage

Installez le variateur dans une zone sans...

 traces d'huile et poussiére
¢ copeaux métalliques, huile, eau ou matériaux étrangers
¢ matériaux radioactifs
Zone environnante | ¢ matériaux combustibles (du bois par exemple)
¢ gaz et liquides dangereux
e vibrations extrémes
e chlorures
* contact direct avec les rayons du soleil
Altitude 1000 m ou moins
Vibration 10220 Hz a 9,8 m/s?, 20 a 55 Hz a 5,9 m/s2
Orientation Installez le variateur verticalement pour bénéficier d’un refroidissement

maximum.
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2 Installation mécanique

€ |Installation, orientation et espace

Installez toujours le variateur en position

droite. Laissez de 'espace autour du variateur E"mm A
afin de permettre un refroidissement correct T AT
comme indiqué dans la figure a droite. 2
Remarque: |l est possible d'installer plusieurs
unités cote-a-cte, encore plus (
prés les unes des autres que sur la i
figure. Reportez-vous au manuel L
dinstructions pour plus de détails. EOmm ar 4
4 Dimensions
g . Modéle Dimensions (mm) Poids
I VZA*  [Fig] W [ H [ D [W1[H1[H2[H3[H4[D1] d | (kg)
BOP1 68 |128| 76 [ 56 [118[ 5 | - | - [65[M4[ 0,6
BOP2 68 |128| 76 [ 56 [118] 5 | - | - [65|M4| 07
A BOP4 68 | 128 | 118 [ 56 (118 5 | - | - [385/M4| 1,0
oo BOP7 108 [ 128 [137,5/ 96 [118]| 5 | - | - [58 [M4| 15
Chassis B1P5 108 [ 128 | 154 | 96 [118] 5 [ - | - [58 [M4| 15
ouverts B2P2 140 [ 128 | 163 (128 [118] 5 | - | - [ 65 |M4| 21
B4P0 A En cours de développement
20P1 68 [128] 76 [ 56 [118[ 5| - [ - [65[M4] 06
20P2 68 [128| 76 | 56 [118[ 5| - [ - [65|M4| 06
20P4 68 | 128 | 108 | 56 [118] 5 | - | - [385/M4| 09
20P7 68 | 128|128 [ 56 [118] 5 | - | - [385/ M4 | 1.1
21P5 108 [ 128 [ 129 | 96 [118] 5 | - | - [ 58 [M4| 13
T 22P2 108 [ 128 [137,5/ 96 [118| 5 | - | - [ 58 [M4| 14
24P0 140 [ 128 [ 143 [128 118 5 | - | - [ 65 M4 | 21
i - 25P5 140 [ 254 | 140 [122]248| 6 | 13|62 55 [M5| 3,38
i 27P5 g | 140[254[ 140 [122]248] 6 |13|62[55 |M5| 38
¢ 2011 180 [ 290 | 163 [ 160 [284| 8 [15[6,2 75 [M5| 55
2015 220358 | 187 [192[336] 7 [15|72| 78 [M5| 9,2
WL 40P2 108 [128| 81 | 96 [118] 5[ - | - [10 | m4]| 08
B s w 40P4 108 (128 | 99 | 96 [118] 5[ - | - [28|M4| 1,0
1P20 / NEMA 40P7 108 | 128 (137,5| 96 |118| 5 | - - |58 M4| 14
Tyee ! 41P5 A [108[128| 154 | 96 [118] 5| - | - [58 [M4| 15
42P2 108 [ 128 | 154 | 96 [118]| 5 | - | - [ 58 [M4| 15
43P0 108 [ 128 | 154 | 96 [118]| 5 | - | - [ 58 [M4| 15
44P0 140 [ 128 | 143 [128 118 5 | - | - [ 65 [M4| 21
45P5 140 [ 254 | 140 [122]248| 6 | 13| 6 [ 55 [M5| 38
47P5 g | 140254140 [122248| 6 [ 13]6.2| 55 [M5] 38
4011 180 [ 290 | 143 [160(284| 8 | 15| 6 [ 55 |[M5| 52
4015 180 [290 | 163 [160[284] 8 [15] 6 [ 75 [M5| 55
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3 Installation électrique

3

Installation électrique

La figure ci-dessous montre le cablage du circuit principal et de contrdle.

Bobine de
reactance c.c. Relais  Résistance
Pour une alimentation (option) thermique ~ de freinage
monophasée, utilisez QT o -~ . (option)
RIL1 et SIL2. | aison, ¢ 7o
- Bt B2

Fusibles

11—
Alimentation 1.2 —— |
"
B — =

Commutateur
principal

Filtre

Avant/Arrét

Inverse/Arrét

(
'
|
1
'
|
'
'
'
1
1
'
|
'
|
'
|
'
'
|

Entrées numériques
multifonctions
(réglage par défaut)

DIP S3
SC

Interrupteur

Borne

1
AC!

blindée
P

Entrée dimpulsion
RP, (32 kHz maxi.)
1 Almentation dentrée analogique
| +10,5 Vc.c., 20 mA maxi

de masse

! 0410V (20kQ)

A2! Entrée analogique multifonction 2
0210V (20k) ou

0/4 320 mA (250 ©2)

N

MA] H Sortie relais multifonction
+—— 250 Vc.a. /30 Ve.c. (10mAa1A)
Panne } (réglage par défaut)

|, Pendant N Sortie optocoupleur
fonctionnement ! multifonction
| N48vec.,
1 50 mA maxi.
Accord de fréquence | (réglage par défaut)
Commun }
de l'optocoupleur !

\
1
(32 kHz maxi.) }
|
|

i

|

! (fréquence de sortie) Sorties

} de surveillance
! égl

! AM Sortie analogique ' grée'gas‘g)e par

| 04+10 Ve, 2mA) i

! AC (fréquence de sortie) }

Communications
MEMOBUS
RS-485/422 maxi. 115 kb/s

' —

Impulsion multifonction / Entrées analogiques "~
(référence de fréquence par défaut) 1| Résistance de borne
17 (120 Q, 112 W)
i
R— ---. u
|
/ H2 \ 1
Entrées de ! &L o
désactivation de | 1 '
o it | i
sécurité 1 I H1 Lo
| |
| i
! HC i
Moo ] l___- \
Symboles :
T Utilisez des cables a paire torsadée. @
T Utilisez des cables & paire torsadée o
blindés.
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3 Installation électrique

€ Caractéristiques de cablage

Circuit principal

Utilisez les fusibles et les filtres de lignes indiqués dans le tableau ci-dessous pour
le cablage du circuit principal. Ne dépassez pas les couples de serrage prescrits.

a Cable Dimensions des bornes
o Type de filtre CEM Fusible de du circuit principal

VZA* principal | moteur | R/L1,S/L2,T/L3,

Rasmi Schaffner (Ferraz) |recom.|U/T1,V/T2,W/T3,|B1, B2| GND

[mm?] ]

BOP1 TRS5R 1,5 M3.5 M3.5 | M3.5
BOP2 | A1000-FIV1010-RE | A1000-FIV1010-SE | TRS10R 1,5 M3.5 M3.5 | M3.5
BOP4 TRS20R 1,5 M3.5 M3.5 | M3.5
BOP7 TRS35R 2,5 M4 M4 M4
B1P5 A1000-FIV1020-RE | A1000-FIV1020-SE TRS50R 2 M4 M VA
B2P2 | A1000-FIV1030-RE | A1000-FIV1030-SE | TRS60R 4 M4 M4 M4
B4PO En cours de développement
20P1 TRS5R 1,5 M3.5 M3.5 | M3.5
20P2 TRS5R 1,5 M3.5 M3.5 | M3.5
20P4 A1000-FIV20010-RE|A1000-FIV20010-SE TRS10R 15 M35 M35 | M35
20P7 TRS15R 1,5 M3.5 M3.5 | M3.5
21P5 TRS25R 2,5 M4 M4 M4
22P2 A1000-FIV2020-RE | A1000-FIV2020-SE TRS35R 2 M M VA
24P0 | A1000-FIV2030-RE | A1000-FIV2030-SE | TRS60R 4 M4 M4 M4
25P5 AB6T70<1> 6 M4 M4 M5
27P5 A1000-FIV2060-RE | A1000-FIV2050-SE AGT100<1> 10 M4 M M5
2011 A6T150<1> 16 M6 M5 M6
2015 | /\1000-FIV2100-RE ) A6T200<1>| 25 M8 M5 | M6
40P2 TRS2.5R 2,5 M4 M4 M4
20P4 A1000-FIV30005-RE |A1000-FIV30005-SE TRS5R 25 M4 M4 M4
40P7 TRS10R 2,5 M4 M4 M4
41P5 TRS20R 2,5 M4 M4 M4
2P A1000-FIV3010-RE | A1000-FIV3010-SE TRS20R 25 Ma M2 M4
43P0 TRS20R 2,5 M4 M4 M4
44P0 | A1000-FIV3020-RE | A1000-FIV3020-SE | TRS30R 4 M4 M4 M4
45P5 A6T50<1> 4 M4 M4 M5
27P5 A1000-FIV3030-RE | A1000-FIV3030-SE AGTE0<1> 5 Ma Ma V5
4011 AB6T70<1> 10 M5 M5 M5
4015 | /\1000-FIV3050-RE } A6T80<1>| 10 M5 M5 | M6

<1> Utilisez un type de fusible différent pour respecter la norme UL. Reportez-vous au manuel

d'instructions pour plus de

détails.

Valeurs de couples de serrage
Serrez les bornes du circuit principal en utilisant les couples indiqués dans le tableau suivant.

Dimensions des bornes

M3.5

M4

M5

M6

M8

Couple de serrage [Nm]

0,8a1,0

12415

2,0a25

4,0a5,0

9,0a11,0

10
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3 Installation électrique

m  Circuit de controle

Le bornier de contr6le est équipé de bornes a ressort. Utilisez toujours les cébles
indiqués dans la liste ci-dessous. Pour un cablage correct, il est recommandé d’utili-
ser des cébles rigides ou souples avec embouts. La longueur dénudée et la lon-
gueur des embouts respective doivent étre de 8 mm.

Type de cable Dimensions du cable
Rigide 0,2a1,5mmz2
Souple 0,2a1,0 mmz2
Souple avec embout 0,25 a 0,5 mm?

& |Installation du filtre CEM

Ce variateur a été testé selon la norme européenne EN61800-3. Pour respecter
les normes CEM, cablez le circuit principal comme indiqué ci-apres.
1. Installez un filtre antibruit CEM approprié c6té entrée. Reportez-vous a la liste
ci-dessous ou au manuel d'instructions pour plus de détails.
2. Placez le variateur et le filtre antibruit CEM dans le méme boitier.
3. Utilisez un céable blindé tressé pour le cablage du variateur et le moteur.
4. Retirez toute peinture ou poussiere des connexions de masse pour
une impédance de masse minimale.
5. Installez des réactances c.a. sur les variateurs de moins de 1 kW pour
respecter la norme EN61000-3-2. Reportez-vous au manuel d'instructions
ou contactez votre fournisseur pour plus d'informations.

L2
L pe L3 L1 PE

Serre-cables Serre-cables

Panneau ou cloison de montage Panneau ou cloison de montage

Plaque métallique

Plague métallique

¢l [ O] surface de masse [ Ol Surface de masse
(enlever toute peinture) (enlever toute peinture)
0|
L] =
= B ,L1
Filtre 'y Variat Filtre 1y i
CEM 7 RIS e ariateur CEM | Variateur
™~ j ~
Surface Surface
+ de masse de masse
(enlever toute : | I (enlever toute
_I peinture) / peinture)
Distance de cablage o o Distance de cablage

aussi courte que possible aussi courte que possible

Cables moteur blindé
torsade

Serre-cables
de masse

Cables moteur
torsadé blindé

Serre-cables

Blindage de masse

ol Blindage de masse
coté moteur

cdté moteur

Cablage selon la norme CEM des unités monoph et triph
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3 Installation électrique

€ Cablage du circuit de contréle et du circuit principal

B Cablage des entrées du circuit principal

Tenez compte des précautions suivantes pour I'entrée du circuit principal.

* Utilisez seulement des disjoncteurs congus spécialement pour les variateurs.

* Si vous utilisez un disjoncteur, vérifiez qu’il peut détecter le courant c.c. et le cou-
rant haute fréquence.

e Si vous utilisez un interrupteur d’entrée, vérifiez qu’il ne fonctionne pas plus d’'une
fois toutes les 30 minutes.

* Utilisez une réactance c.c. ou c.a. c6té entrée du variateur :

e Pour supprimer du courant harmonique.

* Pour améliorer le facteur de puissance c6té alimentation.

* En cas d'utilisation d’un interrupteur de condensateur d’avance.

* Avec un transistor d’alimentation grande capacité (sup. a 600 kVA).

B Cablage des sorties du circuit principal

Tenez compte des précautions suivantes pour le cablage de la sortie du circuit principal.

* Ne branchez pas d’autre charge qu’un moteur triphasé a la sortie des variateurs.

* Ne connectez jamais une source d'alimentation a la sortie des variateurs.

* Ne court-circuitez ou ne mettez jamais a la terre les bornes de sortie.

¢ N'utilisez pas de condensateurs de correction de phase.

 Si vous utilisez un contacteur entre le variateur et le moteur, ne jamais l'utilisez
lorsque le variateur sort de la tension. Lutilisation en cas de sortie de tension ris-
que de générer de grands pics de courant, et donc de déclencher une détection
de surintensité ou d’endommager le variateur.

H  Connexion a la terre

Prenez les précautions suivantes lors de la mise a terre du variateur.

* Ne partagez jamais le cdble de masse avec d'autres appareils tels que des pos-
tes a souder, etc.

* Utilisez toujours un cable de masse correspondant aux normes techniques du ma-
tériel électrique. Essayez d'utilisez des cables de masse aussi courts que possible.
Le courant de fuite est di au variateur. Par conséquent, si la distance entre I'élec-
trode de terre et la borne de terre est trop longue, le potentiel sur la borne de terre
du variateur deviendra instable.

* Lorsque vous utilisez plusieurs variateurs, veillez a ne pas enrouler le cable de terre.

B Précautions de cablage du circuit de controle

Observez les précautions suivantes lors du cablage des circuits de contréle.

» Séparez le cablage de circuit de contrdle du cablage du circuit principal et des
autres lignes d'alimentation.

* Séparez le cablage des bornes du circuit de contréle MA, MB, MC (sortie de con-
tact) du céblage vers les autres bornes du circuit de contrdle.
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3 Installation électrique

¢ Pour I'alimentation externe de contréble, utilisez une alimentation listée UL classe 2.

¢ Utilisez des cables a paire torsadée ou a paire torsadée blindés pour les circuits
de contrdle afin d'éviter tout défaut de fonctionnement.

* Mettez les blindages de cablage a la masse avec une zone de contact maximale

du blindage et de la masse.

Les blindages de cablage doivent étre reliés a la masse au niveau des deux extrémités.

B Bornes du circuit principal

Borne Type Fonction

Relie I'alimentation de ligne au variateur.

Variateurs avec alimentation d’entrée monophasée 200 V, utilisez
les bornes R/L1 et S/L2 uniquement (T/L3 n’est pas utilisée).
U/T1, V/T2, W/T3| Sortie de variateur Connexion au moteur

Pour raccorder une résistance de freinage ou une unité de
résistance de freinage, en option.

Connexion de bobine Attaché pendant le transport. Enlevez la fixation pour installer

Entrée d'alimentation

S S TG circuit principal

B1, B2 Résistance de freinage

+1, +2

de réactance c.c. une inductance de protection c.c.
+1, — Entrée d'alimentation c.c. | Pour raccorder une alimentation c.c.
Pour les variat: : i
Connecteur terre our les variateurs 200V . Masse avec 100 Q ou moins
(2 bornes) Pour les variateurs 400 V : Masse avec 10 Q ou moins

B Bornes du circuit principal
La figure ci-dessous montre 'agencement du bornier du circuit principal. Le varia-
teur est équipé de bornes a ressort.

Swi1 Commute I'entrée analogique A2 entre entrée tension et entrée courant.
SwW2 Active ou désactive la résistance interne de borne de port de comm. RS422/485.

Utilisé pour sélectionner le mode PNP/NPN pour les entrées numériques (PNP nécessite
SW3 ) :

une alimentation externe de 24 Vc.c.).
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3 Installation électrique

B Bornes du circuit de controle

multifonctions

Type N° Nom de borne (signal) Fonction (niv. de signal), réglage par défaut
Entrée d’optocoupleur, 24 Vc.c., 8 mA
Entré S1 Entrées numériques Remarque : Variateur préréglé sur le mode NPN.
ntrge_s a multifonctions 1qa 6 En cas d'utilisation du mode PNP, réglez le con-
U S6 necteur DIP S3 sur « SOURCE » et utilisez une

alimentation externe de 24 Vc.c. (10 %).

SC |Commun d’entrée multifonction | Commun séquence

Entrée

d’impulsion /
analogiques
multifonction

Fréquence de réponse : 0,5 a 32 kHz,
RP |Entrée train d'impulsions cycle :30a70 %, élevé : 3,5a 132V,
basse : 0,0 a 0,8 V, impédance d’entrée : 3 kQ)

+V | Alimentation d'entrée analogique|+10,5 V (courant maxi. autorisé de 20 mA)

A1 | Entrée analogique multifonction 1|0 a+10 Vc.c. (20 kQ) résolution 1/1000

0/4 a 20 mA (250 Q) résolution : 1/500

A2 | Entrée analogique multifonction 2 (A2 uniquement)

Commun de référence oV

multifonction

AC de fréquence
HC C°’"E“”” d e’.‘"ee P +24 V (10 mA maxi autorisés)
Entrées de de désactivation de sécurité
désactivation H1 Entrées de désactivation Une ou les deux ouvertes : Sortie de variateur
de sécurité de securité 1 désactivée (temps de I'entrée ouverte a la cou-
Ho Entrées de désactivation pure de la sortie variateur est inf. a 1 ms.)
de sécurité 2 Les deux fermés : Fonctionnement normal
Sortls relais MA |N.O. (défaut) Sortie de relais numérique
MB |Sortie N. F. (défaut) 30Vc.c,10mAal1A

MC |Commun, sortie numérique 250 Vc.a., 10mAa1A

Sortie PHC
multifonction

P1 |Sortie d'optocoupleur 1

P2 | Sortie d'optocoupleur 2 Sortie optocoupleur numérique

Commun sortie 48 Vc.c,,0a50mA
PC .
de I'optocoupleur

MP | Sortie de train d'impulsions 32 kHz (maxi.)

Communication

rti . . . a 10 Vc.c. (2 mA ou moin
gl?rv;"(ﬁce AM |Sortie surveillance analogique ?éiolgtio‘ri : 1(/1 000 ?1u0 b(i)ts)S)’
AC |Commun de surveillance oV
R+ |Entrée de communication (+)
MEMOBUS / R— | Entrée de communication (=) | Communications MEMOBUS/MODBUS :

S+ |Sortie de communication (+) | RS-485 ou RS-422, 115,2 kb/s (maxi.)

S- | Sortie de communication (-)

REMARQUE ! Les bornes HC, H1, H2 sont utilisées pour la fonction de désactivation de

14

sécurité qui coupe la tension de sortie en moins de 1 ms lorsque I'une
des entrées H1 ou H2 au moins est ouverte. Elle a été congue en accord
avec les normes EN954-1, catégorie de sécurité 3 et EN61508, SIL2.
Il est possible de I'utiliser pour un arrét de sécurité selon EN60204-1,
catégorie d’arrét 0. Ne retirez pas la liaison de céble entre HC, H1 ou H2
sauf si la fonction de désactivation de sécurité est utilisée.
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4

Fonctionnement du clavier

€ Console et touches

La console LED est utilisée pour programmer
le variateur, pour le démarrer / I'arréter et pour affi-
cher les informations de panne. Les LED indiquent

I'état du variateur.

oF
' TOP

(o~ @5

B Touches et fonctions

Nom

Fonction

Zone d'affichage
des données

Affiche la référence de fréquence, le numéro de paramétres, etc.

£sc Touche ESC Retourne au menu précédent.
Déplace le curseur vers la droite.
Sl |Touche RESET | diiialise un défaut.

Démarre le variateur dans le mode LOCAL. La LED RUN
« est allumée lorsque le variateur commande le moteur.
* clignote pendant une décélération jusqu’a I'arrét ou lorsque la référence

.GRUN Touche RUN dg fréquencg est de 0. ) ] )

« clignote rapidement, le variateur est désactivé par une entrée numéri-
que, le variateur a été arrété par une entrée numérique d’arrét rapide
ou une commande Run a été activée pendant un démarrage.

,\ Fleche vers Pour naviguer vers le haut pour sélectionner des numéros de parame-
- le haut tres, des valeurs de réglage, etc.
V Fleche vers Pour naviguer vers le bas pour sélectionner des numéros de paramétres,
- le bas des valeurs de réglage, etc.
@Top Touche STOP Arréte le variateur.

Touche ENTER

Sélectionne les modes, les paramétres et est utilisée pour sauvegarder
les réglages.

Commute le contréle du variateur entre la console (LOCAL) et le bornier

RE -srgllzeccr:iir??_O/RE de circuit de contréle (REMOTE). La LED est allumée lorsque le variateur

est en mode LOCAL (commande depuis le clavier).
Clignotante : Le variateur est en mode d’alarme.

ALM LED ALM Allumée : Le variateur est en mode de défaut et la sortie est stoppée.
Allumée : Le sens de rotation du moteur est inversé.

REV LED REV Eteinte : Le moteur tourne en marche avant.

DRV Allumée : Le variateur est prét a faire fonctionner le moteur.

LED DRV Eteinte : Le variateur est en mode Vérification, Configuration,
Réglage des paramétres ou Autoréglage.
FOUT |LED FouT Allumée : La fréquence de sortie est affichée sur I'écran.

Eteinte : Laffichage indique autre chose que la fréquence de sortie.

I67E-FR  Guide de démarrage rapide V1000
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4 Fonctionnement du clavier

€ Structure des menus et modes
Lillustration suivante explique la structure de menu de la console.

_; I Description du fonctionnement
des touches
C onnn
,
Mets I'appareil sous tension (DRV clignote). - '

[ -
Sélection de marche avant Sélection d'inversion l .

B-
1l

<
-

Fréquence de sortie

anno
LudR

Courant de sortie

Le voyant DRV est allumé
Une commande d'exécution
va démarrer le moteur.

Tension de sortie

<
-

Les affichages écran permettent

de lire les données du variateur :
le statut des bornes, la fréquence
de sortie, les informations

de panne, etc.

>
>

Affichage écran

>
>

>
>

Le menu Vérification liste tous les
paramétres qui sont différents des
réglages par défaut.

Le mode configuration peut étre
utilisé pour régler une liste
minimum de parameétres
nécessaires pour exécuter
I'application.

m
—
Mode Configuration

aliRl

>
>

>
>

Dans le mode Réglage des
parameétres tous les parametres
du variateur peuvent étre réglés.

IR IR TR
RERRRRRE

Le voyant DRV est éteint.
Il n'est pas possible de démarrer le moteur.

L'autoréglage mesure les données
du moteur afin d'optimiser les
performances de la combinaison
variateur / moteur.

R — ey — — B
1

Autoréglage
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5

Démarrage

€ Procédure de configuration du variateur

Lillustration ci-dessous montre la procédure de configuration de base. Chaque étape
est expliquée plus en détails dans les pages suivantes.

( DEMARRAGE D
AV

( Installez et cablez le variateur comme indiqué. ]
AV

[ Alimentez. ]
A

[ Initialisez le variateur en utilisant le paramétre A1-01 si besoin est. ]
N

[ Réglez le mode de controle. ]
AV

[Procédez a un autoréglage ou réglez les données du moteur manuellement]

v
Réglez/Vérifiez les paramétres de base :
*b1-01, b1-02 pour la référence de fréquence et de la source
de commande RUN
* H1-xx, H2-xx, H3-xx, H4-xx, H6-xx pour configurer les E/S
*Valeurs de fréquence de référence
* C1-xx, C2-xx pour temps d'accélération/décélération et courbes en S

Lancez le moteur sans charge, contrélez le fonctionnement et

vérifiez si le controleur supérieur (API par exemple) commande le
fonctionnement du variateur comme prévu.

W

[ Raccordez la charge, lancez le moteur et controlez le fonctionnement]

N/
Procédez au réglage final et réglez les paramétres de I'application
(PID par exemple) si besoin est.

N

( Effectuez un contréle final du fonctionnement et vérifiez les paramétres. ]
A Vg

( Le variateur est prét a exécuter une application. )

I67E-FR  Guide de démarrage rapide V1000
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4 Mise sous tension

Avant d’alimenter,

 Vérifiez que tous les cables sont branchés correctement.

 Vérifiez qu’aucune vis ou outil n’a été oublié dans le variateur ou que des cosses
de cébles sont mal banchées.

e Aprés la mise sous tension, I'affichage du mode du variateur doit apparaitre
et aucune panne ou alarme ne doit étre signalée.

€ Sélection du mode de controle (A1-02)

Vous disposez de trois modes de contréle. Sélectionnez le mode de contréle
le mieux adapté aux applications que le variateur va devoir contrdler.

Mode de controle | Paramétre Applications principales
* Applications générales a vitesse variable, particulierement utile pour
A1-02=0 | contrdler plusieurs moteurs a partir d’un seul variateur

Gealielo s (par défaut) |  En cas de remplacement d’un variateur pour lequel le réglage des
parametres est inconnu.

Contréle vectoriel * Applications générales a vitesse variable

en boucle A1-02 =2 | » Applications nécessitant une régulation de grande précision, grande

ouverte (OLV) vitesse

Controle vectoriel A1-02=5 |° Applications couple-charge utilisant des moteurs a aimants perma-
en boucle ouverte PM - nents (SPM, IPM) et économisant I'énergie.

€ Autoréglage (T1-0010)

Lautoréglage regle automatiquement les données moteur des parameétres concer-
nés du variateur. Trois modes sont pris en charge.

Mode de

Mode de réglage | Parametre contrale Description
S’exécute lors du réglage du variateur pour fonction-
Réglage automatique T1-01=0 oL ner en mode de contréle vectoriel en boucle ouverte.

en rotation Le moteur doit pouvoir tourner sans charge pendant
le réglage pour une grande précision.

Reg[age Controle V/f, | S’exécute en contrdle V/f si le cable moteur est long
de résistance T1-01=2 ) A s .
ol e oLv ou si le cable a été remplacé.

S’exécute en cas d'utilisation de 'économiseur d’éner-
gie ou de recherche de vitesse. Le moteur doit pouvoir
tourner sans charge pour atteindre une grande préci-
sion de réglage.

Autoréglage
en rotation pour T1-01 =3 | Controle V/f
économie d’énergie

A\ ATTENTION

Ne touchez jamais au moteur tant que I'autoréglage n’est pas terminé. Méme si le moteur
ne tourne pas pendant l'autoréglage, la tension est toujours appliquée au moteur
pendant le réglage.
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5 Démarragg

Pour l'autoréglage, entrez dans le menu Autoréglage et exécutez les étapes
indiquées dans la figure ci-dessous. Le nombre de données de la plaque construc-
teur a saisir dépend du type d'autoréglage sélectionné. Cet exemple montre
un autoréglage en rotation.

Affichage du mode Entrez le mode Sélectionnez
du variateur d'autoréglage. la méthode de réglage.
N2 ..., vy
(A ]V > ]

> i > i - > > ] - > W

Deflmssez toutes Ies L'écran Le voyant DRV Le message « End »
données de démarrage clignote pendant le s'affiche une fois
de la plaque constructeur.  de réglage s'affiche. réglage. le réglage terminé.

S’il n’est pas possible d’effectuer un autoréglage (fonctionnement sans charge impos-
sible, etc.), réglez la fréquence et la tension maximum dans les paramétres E1-0000
et entrez les données du moteur manuellement dans les paramétres E2-0O0.

REMARQUE ! Les entrées de désactivation de sécurité doivent étre fermées
pendant I'autoréglage.
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€ Référence et source Run

Le variateur a un mode LOCAL et REMOTE. Le voyant de la touche LO/RE indique
le mode actuel.

L Voyant
Mode Description LO/RE
LOCAL La commande Run / Stop et la référence de fréquence sont saisies via le clavier ON

de la console.
La source de commande Run entrée dans le paramétre b1-02 et la source

" . N o OFF
de référence entrée dans le parametre b1-02 sont utilisées.

Si le variateur est utilisé en mode REMOTE, vérifiez que les sources pour la réfé-
rence de fréquence et la commande Run sont correctement réglées dans les para-
métres b1-01/02 et que le variateur est en mode REMOTE.

€ Configuration d'E/S

REMOTE

®  Entrées numériques multifonctions (H1-00)

La fonction de chaque entrée numérique peut étre affectée dans les paramétres H1-O0O.
Les fonctions de réglage par défaut peuvent étre visualisées dans le diagramme de con-
nexion a la page 9.

B Sorties numériques multifonctions (H2-00O)

La fonction de chaque sortie numérique peut étre affectée dans les parametres H2-0I0.
Les fonctions de réglage par défaut peuvent étre visualisées dans le diagramme
de connexion a la page 9. La valeur de réglage de ces paramétres consiste en 3 chif-
fres dans lesquels le 2e et le 3e chiffres définissent la fonction et le 1er définit les carac-
téristiques de sortie (0 : Sortie comme sélectionné, 1 : Sortie inverse).

B Entrées analogiques multifonctions (H3-00)

La fonction de chaque entrée analogique peut étre affectée dans les parameétres H3-0O0O.

Le réglage par défaut des deux entrées est « référence de fréquence ». Lentrée A1 est

réglée pour une entrée de 0 & 10 V et A2 pour une entrée de 4 a 20 mA. La somme des

deux valeurs d’entrée constitue la référence de fréquence.

REMARQUE ! Si /e niveau de signal d’entrée de I'entrée A2 est commuté entre

tension et courant, vérifiez que l'interrupteur DIP S1 est en bonne
position et le parametre H3-09 est réglé correctement.

W Sortie surveillance (H4-010)

Utilisez les parametres H4-O0O pour régler la valeur de la sortie de surveillance
analogique et pour régler les niveaux de tension de sortie. Le réglage de la valeur
de surveillance par défaut est « fréquence de sortie ».
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¢ Référence de fréquence et temps d'accélération / de décélération

B Réglage de la référence de fréquence (b1-01)
Réglez le paramétre b1-01 selon la référence de fréquence utilisée.

Source

[l de référence

Entrée de référence fréquence

Réglez les références de fréquence dans les parametres d1-00 et les
0 Clavier de la console| entrées numériques utilisées pour commuter entre les différentes valeurs
de références.

1 Entrée analogique | Appliquez le signal de référence de fréquence a la borne A1 ou A2.
2 Comm. série Communications série via le port RS422/485
3 Carte en option Carte de communications en option
P . Reégle la référence de fréquence a la borne RP avec un signal de train
4 Entrée d'impulsion di .
impulsion.

B Temps d'accélération / de décélération et courbes en S

Il existe quatre jeux de temps d’accélération / de décélération réglables dans les para-
métres C1-00. Les temps d’accél. / de décél. activés par défaut sont C1-01/02.
Réglez ces temps aux valeurs appropriées pour I'application concernée. Si néces-
saire, il est possible d’activer des courbes en S dans les parametres C2-000 pour
un démarrage / arrét d’accél. / de décél. plus doux.

& Test de fonctionnement

Suivez les étapes suivantes pour démarrer la machine une fois que tous les régla-
ges sont terminés.
1. Lancez le moteur sans charge et contr6lez si toutes les entrées, sorties et séquen-
ces fonctionnent comme prévu.
2. Connectez la charge au moteur.
3. Lancez le moteur avec charge et vérifiez qu'il n’y a pas de vibrations, de broutement
ou de calages du moteur.
Une fois les étapes ci-dessus terminées, le variateur devrait étre prét pour 'exécu-
tion des applications et des fonctions de base. Reportez-vous au manuel d’instruc-
tions pour les configurations spéciales, les controles PID par exemple.
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défaut sont en gras.

Tableau des paramétres

Ce tableau indique les paramétres les
plus importants. Les parametres par

Reportez-vous

au manuel d’instructions pour obtenir
la liste compléte des parameétres.

Par. |

Nom

Description

Parameétres d'initialisation

Sélectionne les parameétres acces-

Sélection | sibles via la console numérique.
A1-01|du niveau |0 : Fonctionnement uniquement
d’accés 1 : Parametres utilisateur

2 : Niveau d’accés avancé
Sélectionne la méthode de con-
tréle du variateur.
Sélection |0 : Contréle V/f
dela 2 : Contrdle vectoriel en boucle
A1-02| méthode ouverte (OLV)
de 5: Contrdle vectoriel en boucle
controle ouverte PM (PM)
Remarque : Pas initialisé
avec A1-03.
Réinitialise tous les paramétres
sur les valeurs par défaut (remis
a 0 apres l'initialisation).
Pas d'initialisation
Initialisa- {1110: Initialisation utilisateur]
A1-03|tion des ('utilisateur doit d’abord régler,
parametres |les paramétres utilisateur puis
les enregistrer a l'aide du para-
metre 02-03)
2220: Initialisation 2 fils
3330: Initialisation 3 fils
Sélection du mode de fonctionnement
At 0 : Valeurs d1-00 de la console
S:Iectlon 1: gntréle c5;-1nalogFi{qSue A1/ ou A2
Y 2 : Serial Com — RS-422/485
b1-01 :'gerence izgarte eg optioln
> : Entrée d'impulsions
fréquence (borne RP)
Sélection |0 : Console — Touches RUN
de et STOP
b1-02 | com- 1 : Bornier — E/S numériques
mande 2 : Serial Com — RS-422/485
d'exécution | 3 : Carte en option connectée
22

Par. Nom Description
Sélectionne la méthode d'arrét
lorsque la commande d’exécu-
tion est supprimée.

0 : Arrét par rampe
Sélection |1 : Arrét par inertie
b1-03 de la 2:Arrét par freinage par
méthode injection c.c.
d'arrét 3 :Inertie avec temporisateur
(une nouvelle commande
Run est ignorée si regue
avant I'expiration du
temporisateur)
Sélection
b1-04 | du fonction-/ 0 : Inversion activée
nement 1 : Inversion interdite
inverse
Sélection gommgte 'ordre de phase
b1-14 | dordre e sortie.
de phase 0 : Norme
1 : Commute I'ordre de phase
Freinage par injection c.c.
Fréquence |Régle la fréquence a laquelle
de le freinage par injection c.c.
b2-01 démarrage |démarre en cas d'arrét par rampe
du freinage|(b1-03 = 0).
par Si b2-01< E1-09, le freinage par
injection c.c.| injection c.c. commence a E1-09.
Régle le courant de freinage par|
injection c.c. sous la forme d'un
b2-02 quurant de pourcentage du courant nomi-
-Ue|lréinage par| .| 4 variateur
injection c.c. na i .
Dans OLV, le courant d’excita-
tion c.c. est défini par E2-03.
Temps
de freinage | Définit le temps de freinage par
par inj. c.c./|injection c.c. au démarrage, par
b2-03 | temps unités de 0,01 seconde.
d’excita- Désactivé lorsqu’il est réglé sur,
tion c.c. au | 0,00 seconde.
démarrage
Temps Définit le temps de freinage
b2-04 de freinage |par injection c.c. a larrét.
par inj. c.c.|Désactivé lorsqu’il est réglé sur|
alarrét 0,00 seconde.
Accélération / Décélération
Définit le temps d’accélération 1
C1-01 -(Ij—?arzggl 1 de 0 a la fréquence de sortie

maxi.
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Par. Nom Description Par. Nom Description
Termps Définit le temps de décélération 1:2,0kHz
C1-02 de dgcél 1 2 de la fréquence de sortie 2:5,0kHz
* " |maxiao. Sélection |3:8,0 kHz
Par. Nom Description C6-02 gﬁenlse frci; g ]gg m;
C1-03 Tf—:-mp§ Définit les temps d'accel./ découpage |6 : 1520 kHz
a dgcgel. /\de de décél. 2 a 4 (définit comme 7 a4 A: Passe PWM1 a 4
C1-08| déceél. 2 a4 | C1-01/02). F : Défini par P'utilisateur
C2-01 Courbe Courbe en _S au démarrage Références de fréquence
enS1 de l'accélération Référence
Co-02| Courbe [ Courbe en S & la fin de Taccélé-| 91:01/ge Définit les références de vitesse
enS2 ration d1i—i16 fréquence |multiple 1416
Co-03| Courbe Courbe en S au démarrage 1a16
enS3 de la décélération Vitesse pas|,: >
C2-04 Courbe Courbe en S a fa fin de la déce-| |91 |a pas Vitesse pas a pas
enS4 |ération Schéma V/f
Compensation du glissement Entrée
* Augmente lorsque la vitesse E1-01|Réglage Tension d'entrée
Gain de la| estinférieure a la référence de de tension
_~4|COmpensa- | fréquence. . o .
C3-01/4ion du « Baisse lorsque la vitesse est E1-04|Fréau- de Ipoyr les caractéristiques V/f linéai-
glissement | supérieure & la référence de fré- sortie maxi.  res, E;Q'(%Z tl?ES1 TOT";”BBS valeurs
quence. Tension de |PoUr E1-07 et E1-09. Dans ce cas,
+ Baissez cette valeur lorsque fa | |E1-05] gortie maxi, | '€ Systeme ne t_lent pas compte de
Retard de compensation du glissement Ia,vglleur de E1-08. .
C3-02 la compen- est trop lente. Fréquence Vérifiez que les quatre fréquen-
sation  du « Augmentez cette valeur lors- E1-06 de base ces sont définies selon ces
glissement gmen \ regles ou une panne OPE10 se
que la vitesse n'est pas stable. Fréau roduit -
Compensation de couple E1-07|de sorte | E1.04 > E1-06 > E1-07 > E1-09
] * Augmentez cette valeur lors- médiane Tonsion de sortie
Gain de que la réponse de couple est Tension (E1-05)
C4-01|COMPpensa- | lente. E1-08|de sortie | E-13)
tion * Baissez cette valeur lorsque médiane
de couple des oscillations de vitesse /
de couple se produisent. E1-09 Fréqu. d_e'
Retard » Augmentez cette valeur lorsque sortie mini. | ¢
de la com-| des oscillations de vitesse / Tensi
C4-02| = = tion | de couple se produisent. E1-10| Tension de .
ge counle | * Baissez cette valeur lorsque la sortie mini. | ( B
P réponse de couple est trop lente. Tension €109 (£1-07) (E1-06) (E1-08)
Mode de service et fréquence de découpage E1-13] i¢ base Fréquence de sortie
Sélection |0: Applications de couple D .
C6-01|de service  constant de service lourd (HD) c : onnees moteur
normale / | 1:Applications de couple variable| ouran Réglé i
P . -~ ; glé automatiquement en cas
élevée de service normal (ND) E2-01 ggnr:g?;ur d'autoréglage.
Glisgement eGrl1ishseerftrz1e(r|1_|tz)r1ominal du moteur|
E2-02 QSTr:g?éur Réglé automatiquement par
I'autoréglage -en rotation.
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Par. Nom Description Par. Nom Description
Courant Courant de  magnétisation Définit la valeur d’entrée en %
E2-03 hors en ampeéres H3-11| Gain A2 a une entrée analogique
charge Réglé automatiquement 10V /20 mA.
du moteur |par 'autoréglage -en rotation. Définit la valeur d’entrée en %
Pole Nombre de pdles du moteur.| [H3-12|Pente A2 |a une entrée analogique
E2-04 du moteur Réglé ) automatiquement par 0V/0mA/4mA.
_ lautoréglage- Réglage des entrées analogiques
Resistance |Regle la resistance phase-a- Sélection |Entrez une valeur égale aux
Eo-05/igne phase du moteur en ohms. Ha-01|de sur-| valeurs de surveillance U1-0000.
aligne Réglé  automatiquement  par veillance |Exemple : Entrez « 103 »
du moteur |lautoréglage- AM pour U1-03.
Définit la chute de tension due & Définit Ia tension de sortie
Inductance | 'inductance de fuite du moteur,| |H4-02| Gain AM  |de borne AM & 100 %
E2-06/ de fuite en pourcentage de la tension de la valeur de surveillance.
du moteur go’mllpale du moteur. Définit la tension de sortie
' egle Ia““’ma"q“eme”t Par 144-02| Pente AM | de borne AM & 0 % de la valeur|
] autoreglage- de surveillance.
Reglage des entrées numeriques Réglage de 'entrée d'impulsion (entrée de réf. libre)
H1-01 gelfecn?[_n Sélectionne la fonction des bor- Echelon-  [Regle le nombre dimpulsions
H1a06 D? So1n(} 'gg nes S1 a S6. H6-02| nage (en Hz) correspondant a 100 %
- a ] . ] entrée RP | de la valeur d'entrée.
Vous trouverez la I|§te des principales fonctions Gain_pour
, a a fin du ‘tableau.’ ] l'entrée Définit la valeur d’entrée en %
Réglage des sorties numériques H6-03| du train a l'entrée d'impulsions avec
H2-01 Fonction Définit la fonction pour les sor- d'impul- la fréquence H6-02.
DO MA/MB |ties relais MA-MB-MC. sions
Ho-g2| Fonction Définit la fonction de la sortie Pente
DO P1 optocoupleur P1. d'entrée Définit la valeur d’entrée en %
Ho-o3| Fonction | Définit la fonction de la sortie HE-04| du train a une fréquence d'entrée
DO P2 optocoupleur P2. dllmpul- d’impulsions de 0 Hz.
La liste des principales fonctions se trouve sions _ i
a la fin du tableau. Réglage de sortie d'impulsions
Réglage des entrées analogiques Sélection  |Entrez une valeur égale aux
Sél. 0:0 a +10 V (les entrées nég.| [H6-06 de il \IIEaIeursl ngESU{velllaqceZUD-DD.
H3-01|de niveau sont remises a zéro) surveillance xem@ 1662 ntrez « 102 »
de signal A1|1:0a+10 V (entrée bipolaire) pour U1-0z.
_o| Sél. de Assigne une fonction Echelonne- Définit le nombre d’impulsions
H3-02 fonction A1 |a la borne A1 He-07| ment de d ie | | ill
la b . ] -07| curveillance | 9€ sortie lorsque la surveillance
H3-03| Gain A1 | Définit la valeur d'entrée en % est réglée sur 100 % (en Hz).
a une entrée analogique 10 V. -
e — 5 Protection surchauffe du moteur
H3-04 Pente A1 | Definit 1a valeur dentrée en % Active la protection surcharge
& une entrée analogique de 0 V. p g
0 0a 10V T - du moteur.
Sélection : soittemise(se;z%rr]or)ees neg. Sél. 0 : Désactivée
du niveau D P . 4 |de la prot.|1: Moteur refroidi
H3-09 de ; . ?1 a ;2)0 VA(entreg bg)%l_awe) L1-01 surcharge par ventilation standard
signal A2 |5 0 a 20 mA (entrée 9 bits) du moteur |2 : Moteur refroidi par souffleur
) :Vazom i standard
H3-10 Sél. de Assigne une fonction 3 : Moteur vectoriel
fonction A2 | a la borne A2.
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6 Tableau des paramétres

Par. Nom Description Par. Nom Description
Temps Définit le temps de la protection T1-04 Courant Permet de régler le courant
L1-02 de prot. surcharge du moteur en minute. nominal nominal du moteur (A).
surcharge | Aucun changement nécessaire| |~ Fréquence |Permet de définir la fréquence
du moteur | en général. de base |de base du moteur (Hz).
Protection anti-calage T1-0|POles  du| Définit le nombre de pdles
0 : Désactivée — Le moteur acceé- moteur du moteur.
lere au taux daccélération| | 07| Vitesse de[Permet de régler la vitesse
Calage active et peut caler avec “pase de base du moteur (RPM).
Sélection une charge trop élevée ou Perte de fer pour déterminer le
de . un temps d'accel. trop court. Pertes coefficient d’économie d’énergie.
L3-01|prévention |1 : Utilisation standard — T1-11|de fer Laissez la valeur par défaut
pendant Accélération maintenue du moteur si vous ne la connaissez pas
une accélé- lorsque le courant est -
ration supérieur a L3-02. Sur- L
2: Intelligente — Accélération dans| |veillance PR
un délai le plus court possible. U1-01 [Référence de fréquence (Hz)
Niveau‘ de o ) U1-02 |Fréquence de sortie (Hz)
L3-02|antenlage | protection. ant-calage. pondant| | 103 Gourant de sorte (A
pendant une accélération. U1-05 Vlfe’sse du moteur.(Hz) ]
une accél. U1-06 Refe.rence de tension de sortie (Vc.a.)
Sélection |0: Désactivée — Décélération| | U1-07 Ter.15|on du bus c.c. (Ve.c.)
de la pro- comme défini. Des surtensions U1-08 |Puissance de sortie (kW)
tection anti- peuvent se produire. U1-09 Référence de couple (% du couple nomi-
L3-04 | calage pen-| 1 : Utilisation standard — nal du moteur)
dant une La décélération est Etat de la borne dentrée
décéléra- maintenue lorsque la tension U1-10 = 0000000
tion de bus c.c. augmente. e s .
Sélection D Un cal ! 'I(Ebr:)t;ﬁ: 5?23332;1
0 : Désactivée — Un calage ou une ) o
de la pro- 1 : Entrée numérique 2
tection anti- surchargg du moteur peut (borne S2 activée)
L3-05 calage pen- se produire. L 1: Entrée numérique 3
dant  une 1: Temps de décél. 1 — Réduit Ui-10 (borne S3 activée)
- la vitesse a I'aide de C1-02. 1 : Entrée numérique 4
exécution (borne S4 activée)
Niveau de 1: Entrée numérique 5
prévention |Définit le niveau de courant ; 'I(Ebr?t:gz ﬁf r:e?::éii)s
s | anti-calage |auquel la protection anti-calage : Inh
L3-06 pendant démarre pendant le fonctionne- (bome S6 activée)
une exécu-| ment.
tion Etat de borne de sortie
Autoréglage U1-11 = 000
0 : Réglage automatique - .
Sélection en rotation ! 'f/l‘;rf',\%e::':ng’gnﬁgm
du mode|2 : Résistance de la borne uni-
T1-01 d'autoré- ment U1-11 ouvertes)
autore . que e . 1: Sortie collecteur ouvert 1
glage 3 : Autoréglage en rotation pour activée (borne P1)
_ _ ,ec,onomle d energie _ 1: Sortie collecteur ouvert 2
T1-02| Puissance |Définit la puissance nominale activée
nominale |du moteur (en kW).
T1-03 Tension Définit la tension nominale
nominale |du moteur (V).

I67E-FR  Guide de démarrage rapide V1000

25



6 Tableau des paramétres

Sur-

Sur-

veillance Description veillance Description
Etat du variateur Historique des erreurs
Ut-12 :OOOOOOOOH - Pendant fonctionnement U3é01 IDressetla liste desI errelurs rgécen:es parmi
1 Pendant une viesse 760 U3.04 |'es quatre erreurs les plus récentes.
1: Pendant REV U3-05 |Temps de fonct. cumulé a l'erreur la plus
1 - Pendant une entée e sgnal a récente parmi les quatre erreurs les plus
U1-12 de réinitialisation d'erreur u3-08 rDecentesl. iste d ; I I
) o o » | Dresse la liste des cing erreurs les plus
1.Per.|dant unsf acceptation de vitesse us (_)9 2 récentes parmi les dix erreurs les plus
1.: Variateur prét us-14 récentes.
1: Pendant une détection d'alarme U3-152 Temps de fonct. cumulé au niveau de la
U3-20 cinquiéme erreur la plus récente parmi les
1 Pendant une détection d'erreur dix erreurs les plus récentes.
i , * Les erreurs suivantes ne sont pas incluses dans le
U1-13 [Niveau d’entrée de la borne A1 journal des erreurs : CPF00, 01, 02, 03, UV1 et UV2.
U1-14 |Niveau d’entrée de la borne A2 SEL DI
Ui-1g | Sortie de démarrage doux (fref aprés DO Description
rampes d'accél. / de décél.) Sélections de la fonction d'entrée numérique
u1-18 Pa’rametre d? panne 9PE ; 3 Référence de vitesse a étapes multiples 1
U1-24 | Fréquence d e,ntrlee dimpulsion 4 Référence de vitesse a étapes multiples 2
Tracé derreur 5 | Reférence de vitesse a étapes multiples 3
U2-01 | Erreur en (fOl,“'s Commande fréquence pas a pas (priori-
U2-02 |Erreurs précédentes 6 |taire par rapport a la référence de vit
U2-03 Références de fréquence aux erreurs a pas multiples)
précédentes 7 Sélection temps accél. / décél. 1
U2-04 |Fréquence de sortie a I'erreur précédente Non utilisé (réglé lorsqu'une borne n'est
U2-05 | Courant de sortie a I'erreur précédente pas utilisée)
U2-06 |Vitesse moteur a I'erreur précédente 14 [Réinitialisation erreur (Réinit quand sur ON)
U2-07 | Tension de sortie a 'erreur précédente Erreur externe, mode entrée :
U2-08 | Tension du bus c.c. & I'erreur précédente | | oq 3 of | CONtact NO / contact NF,
U2-09 |Puissance de sortie a l'erreur précédente mode de détection : )
e — — normal / pendant le fonctionnement
U2-10 |Référence de couple a I'erreur précédente . . - —
; o Sélection des fonctions des sorties numériques
Etat de la borne d’entrée a 'erreur e
u2-11 précédente Pendant I'exécution (ON : la commande
Etat de Ia bormne de sortie & Terrear 0 d'exécution est sur ON, ce qui équivaut a
u2-12 . une sortie de tension)
précédente - >
: - 1 Vitesse zéro
U2-13 Mode de fonctionnement du variateur 5 Acceniation de viiesse
a l'erreur précédente ep h
U-14 | Temps de fonctionnement cumulé 6 |Variateur prét
a l'erreur précédente E Erreur
Us-15 | Reférence de vitesse de démarrage doux F |Non utilise
a l'erreur précédente 10 Erreur mineure (alarme)
Ua-16 | Courant de Taxe q du moteur a lerreur (ON : alarme affichée)
précédente
u2-17 Courant de l'axe d du moteur a l'erreur
précédente
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7 Dépannage

€ Erreurs et alarmes générales

Les erreurs et alarmes signalent des problemes au niveau du variateur ou de la machine.
Une alarme est signalée par un code dans I'affichage des données et le voyant ALM
clignote. La sortie du variateur n’est pas nécessairement coupée.

Une erreur est signalée par un code dans I'affichage des données et le voyant ALM
est allumé. La sortie du variateur est toujours coupée immédiatement et le moteur
s’arréte par inertie.

Pour supprimer une alarme ou réinitialiser une erreur, trouvez la cause et supprimez-
la puis réinitialisez le variateur en appuyant sur la touche Reset de la console
ou coupez / remettez sous tension.

REMARQUE ! /| s’agit de la liste des alarmes et des pannes les plus importantes
uniquement. Reportez-vous au manuel d’instructions pour obtenir
la liste complete.

Affichage LED ALM|FLT Cause
Bloc de base | La fonction de bloc de base logicielle est attribuée a 'une des entrées numéri-
Ly ques et I'entrée passe sur OFF. Le variateur n’accepte pas les commandes Run.
Erreur La limite du couple a été atteinte pendant une décélération de plus de 3 secon-
de contréle des en cas de contrdle vectoriel en boucle ouverte.
Q | « Linertie de charge est trop importante.
C * La limite de couple est insuffisante.
L * Les parameétres moteur sont faux.
Erreur
de circuit
de controle

Focha QO |ll'y a un probleme dans le circuit de contréle du variateur.
Lirruc a
[ g ]

[ Y i |
Erreur externe

option olo Une erreur externe a été déclenchée par le contrdleur supérieur via la carte
ce optionnelle.
cr

Erreur externe Les commandes de fonctionnement en marche avant/ arriére ont été s
cC o] simultanément pendant plus de 500 ms. Cette alarme interrompt le fonctionne-
C ment d’'un moteur.

Erreurs v z 7 o Lt . z
externes * Une erreur externe a été déclenchée par un périphérique via une des entrées
EC 0 oa O | O | numériques S1 & S6.

- * Les entrées numériques sont mal configurées.
ciro

Erreur Le courant de fuite de masse a dépassé 50 % du courant de sortie nominal
de masse o |du variateur.

C * Lisolation du cable ou du moteur est coupée. ) .
o » Capacité de parasitage excessive au niveau de la sortie du variateur.
Désactivation

Les deux entrées de désactivation de sécurité¢ sont ouvertes. La sortie
du variateur est désactivée de maniére slre et il n’est pas possible de démar-
rer le moteur.

de sécurité o

e
[]n]
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7 Dépannage

Affichage LED|ALM|FLT Cause
Erreur de La sortie du variateur est désactivée alors que seule une des 2 entrées
désactivation de désactivation de sécurité est ouverte (les deux signaux d’entrée H1 et H2
de sécurité o doivent normalement étre ouverts).
€ securite « Un canal est coupé au niveau interne et ne se coupe pas, méme si le signal
HLLE externe est supprimé.
oot « Un seul canal est coupé par le contréleur supérieur.
Peréeéds%ﬁ!;ase * Le cable de sortie est déconnecté ou la bobine du moteur est endommagée.
Q | * Céables desserrés au niveau de la sortie du variateur.
(s * Moteur trop petit (moins de 5 % du courant du variateur)
. » * Erreur de masse ou court-circuit cété sortie du variateur
Surintensité * La charge est trop lourde.
_ Q |* Les temps d’accel. / décél. sont trop courts.
ot * Données moteur ou paramétres de schéma V/f erronés
- * Un contacteur magnétique a été commuté au niveau de la sortie.
Surchauffe * La température ambiante est trop élevée.
duradiateur | o | o |®Le ventilateur s'est arrété.
T ¢ Le radiateur est sale.
Qo o * Le flux d’air vers le radiateur est réduit.
Surcharge * La charge du moteur est trop lourde.
du moteur ol* Le moteur tourne & vitesse faible avec une charge élevée.
L * Les temps de cycle d’accél. / de décél. sont trop courts.
oL o ¢ Le courant nominal du moteur est incorrect.
dSurcharge « La charge est trop lourde.
e variateur Q |+ La capacité du variateur est trop faible.
alc * Couple trop élevé a faible vitesse.
La tension du bus c.c. a trop augmenté.
s . * Le temps de décélération est trop court.
urtension c.c. o | o | * La protection anti-calage est désactivéet.
oo * Hacheur / Résistance de freinage interrompu.
== » Contréle moteur instable en OLV.
* Tension d’entrée trop élevée.
Perbggr%rrégase » Chute de tension d’entrée ou ambivalence de phase.
QO |* Une des phases d’entrée est perdue.
orc * Cables desserrés au niveau de I'entrée du variateur.
Erreur
du transistor
de freinage QO |Le transistor de freinage interne est cassé.
-
Erreur de
réinitialisation
pg)’(‘gg&tié’n”e (o} Entrée de réinitialisation d’erreur alors qu'une commande d’exécution était active.
__r
[
Sous-tension La tension du bus c.c. est tombée en dessous du niveau de détection de sous-
c.c. o | o [tension (L2-05).
PP * Lalimentation est en erreur ou une phase d’entrée a été perdue.
[REN]  L'alimentation est trop faible.
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[N .
Loc

Affichage LED|ALM|FLT Cause
Sous-tension
du controleur O |La tension d’alimentation du contrdleur du variateur est trop faible.

de charge c.c.

(-
o

Erreur du circuit

[®)

Le circuit de charge du bus c.c. est cassé.

€ Erreurs de programmation de la console

Une erreur de programmation de la console (OPE) se produit lorsqu’un parametre con-
figuré n'est pas applicable ou qu’'un parametre individuel est inapproprié. Lorsqu’'une
erreur OPE s’affiche, appuyez sur la touche ENTER pour afficher U1-18 (constante
d’erreur OPE). Lécran affiche alors le parametre a l'origine de I'erreur OPE.

ocna

OrCuC

Affichage
des voyants Cause Action corrective
de la console
oPEO1 L ) o
La capacité du variateur et la valeur réglée . Anld :
OEN | | dans 02-04 ne correspondent pas. Corrigez la valeur réglée dans 02-04.
oPEO2

Les paramétres sont réglés en dehors de la
plage autorisée.

Réglez les paramétres sur des valeurs
correctes.

Un réglage contradictoire a été assigné aux

entrées de contact multifonction H1-01 a H1-06.

* Une méme fonction a été affectée a deux
entrées (cela comprend « erreur externe »

oPEO3 g « Corrigez les réglages incorrects.
et « non utilisée ») . 3 " ;
aPEn3 * Des fonctions d’entrée, qui nécessitent le Roeﬁrortlﬁé ggudsé?;;lrsnanuel dinstructions
- s=- réglage d’autres fonctions d’entrée, ont été pourp )
définies seules.
* Des fonctions d’entrée, dont I'utilisation simul-
tanée n’'est pas autorisée, ont été réglées.
* La source de commande Run (b1-02)
ou la source de référence de fréquence
oPEO5 (b1-01) a été réglée sur 3 bien qu’aucune |« Installez la carte d’option correspondante.
ocnc carte d’option n’ait été installée. » Corrigez les valeurs réglées dans b1-01
OrCu3 | eLasource de référence de fréquence a été | et b1-02.
réglée sur une entrée d'impulsion alors que
H6-01 n’est pas réglé sur 0.
Les réglages des entrées analogiques multi-
fonctions H:;:-Oz et H3-10 et les fonctions PID
oPEQ7 |Sonten conflit. - A « Corrigez les réglages incorrects.
___ | "~H3-02etH3-10 sont réglés sur la méme * Reportez-vous au manuel d'instructions
abfEnn valeur (cela exclut les reglages « 0 » et « F ») pour plus de détails
- =" * Les fonctions PID ont été affectées aux :
entrées analogiques et a I'entrée d'impul-
sion en méme temps.
Une fonction a été réglée alors qu’elle ne peut| , ; < ;
oPE08 pas étre utilisée avec le mode de controle|, ggrré?,teezzl_?/gJggalﬁgrﬁ;g&%?'gﬁgést'm ctions
S0Eng sélectionné (cela peut se produire apres une oSr 1us de détails
UL UL Imodification du mode de contréle). pourp .
oPE10 * Contrélez le paramétre du schéma V/&.
~ | Le parameétre du schéma V/f est incorrect. | Reportez-vous au manuel d'instructions

pour plus de détails.
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€ Erreurs d’autoréglage

Affichage des
voyants de la Cause Action corrective
console
Erreur de données moteur
Er-01 Les données de moteur d’entrée sont incor-| Entrez & nouveau les données et relancez
L--01! |rectes (la fréquence de base et la vitesse|l'autoréglage.
- - de base ne correspondent pas).
Er-02 Erreur mineure  \érifiez le cablage.
~ 5 |*Lecablage estincorrect. * \érifiez la charge. Procédez toujours a un auto-
Cr ol * La charge est trop lourde. réglage avec la charge découplée du moteur.
Er-03 At 5 ) 4
Le bouton STOP a été enfoncé et l'autoré- , 5
S glage a été annulé, Relancez 'autoréglage.
Erreur de résistance
Er-04 * Données d’entrée erronées
L--ny * Lautoréglage a dépassé le temps donné.
- -  Valeurs calculées hors plage.
Er-o0 Erreur de courant sans charge « \érifiez les données d'entrée.
r-05 * Des données incorrectes ont été entrées. | » Vérifiez le cablage.
LE--nhg * Cautoréglage a pris trop de temps. * Entrez a nouveau les données et relancez
- -  Valeurs calculées hors plage. l'autoréglage.
Erreur de glissement nominal
Er-08  Entrée de données erronée.
E ~-0g * Lautoréglage a dépasse le temps donné.
- « Valeurs calculées hors plage.
Er-09 Erreur d acceleratlon AlArd * Augmentez le temps d'accélération C1-01.
[ [ |Le moteur ma pas accéléré pendant, Contrélez les limites de couple L7-01 et L7-02
Crr -3 |letemps d’accélération spécifié. P )
Er-11 Erreur de vitesse du moteur. « Augmentez le temps d'accélération (C1-01).
L-- 1! |Laréférence de couple était trop élevée. * Débranchez la charge si possible.
Erreur de détection du courant « Vérifiez le cablage.
* Une ou toutes les phases de sortie sont | ¢ Vérifiez que la valeur nominale du variateur
Er-12 perdues. correspond au moteur.
E--12 | Le courant est soit trop faible soit il « Vérifiez la charge (I'autoréglage aurait
- dépasse la valeur nominale du variateur. da étre effectué sans charge connectée).
* Les capteurs de courant sont défectueux. | * Remplacez le variateur.
Alarme de courant nominal * Contr6lez le parametre du schéma V/f.
Fin1  La référence de couple a dépassé 20 % |« Effectuez I'autoréglage sans charge
. a lors de l'autoréglage. connectée.
chg * Le courant sans charge calculé est supé- | * Controlez les données entrées et relancez
rieur a 80 % du courant nominal du moteur.| Fautoréglage.
] Alarme de saturation du noyau-fer du moteur | » Vérifiez les données d'entrée.
Fin2 * Valeurs calculées de saturation du noyau | * Vérifiez le cablage du moteur.
Eqdl hors limites. « Effectuez 'autoréglage sans charge
- * Des données incorrectes ont été entrées. | connectée.
Fin3 A 5 5
- - Alarme de courant nominal I(éorgtéf’allgze les données entrées et relancez
cood :
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1 Istruzioni sulla sicurezza e avvertenze generali

1 Istruzioni sulla sicurezza e avvertenze generali

Omron Yaskawa Motion Control B.V. (OYMC) fornisce componenti da utilizzare in
un'ampia varieta di applicazioni industriali. La scelta e I'applicazione di prodotti OYMC
spetta ai progettisti delle apparecchiature o allutente finale. OYMC non si assume
alcuna responsabilita per il modo in cui i prodotti vengono incorporati nella struttura
finale del sistema. Per nessun motivo, i prodotti OYMC devono essere incorporati in pro-
dotti o progettazioni non rivolte all'esclusivo controllo della sicurezza. Senza eccezioni,
tutti i controlli devono essere progettati in modo da rilevare gli errori in modo dinamico
e arrestarsi in modo sicuro in qualsiasi circostanza. Tutti i prodotti progettati per incorpo-
rare un componente prodotto da OYMC devono essere forniti all'utente finale con le
avvertenze e le istruzioni appropriate per I'uso e il funzionamento sicuro di tale compo-
nente. Tutte le avvertenze fornite da OYMC devono essere distribuite immediatamente
all'utente finale. OYMC offre una garanzia espressa solo relativamente alla qualita dei
propri prodotti in conformita agli standard e alle specifiche pubblicati nel manuale. NON
VIENE RICONOSCIUTA ALTRA GARANZIA, ESPRESSA O IMPLICITA. OYMC non si
assume alcuna responsabilita per danni a persone, danni a proprieta, perdite o richieste
di indennizzo dovuti a un errato uso dei prodotti.

€ Avvertenze generali

A\ AVVERTENZA

¢ Leggere attentamente le informazioni contenute nel presente manuale prima di
installare, mettere in funzione o utilizzare tale inverter.

¢ E necessario seguire tutte le avvertenze e le istruzioni.

« Tutti i lavori devono essere eseguiti da personale qualificato.

¢ L'inverter deve essere installata in base ai codici del manuale e locali.

* Attenersi ai messaggi di sicurezza riportati nel manuale.

L'utente & responsabile di eventuali danni a persone o apparecchiature derivanti dalla
non osservanza delle avvertenze contenute nel presente manuale.

A\ AVVERTENZA

Indica una situazione di pericolo che, se non evitata, pud essere causa di lesioni gravi o mortali.

In questo manuale vengono utilizzate le seguenti convenzioni per indicare i mes
saggi sulla sicurezza.

A\ ATTENZIONE

Indica una situazione di pericolo che, se non evitata, pud essere causa di lesioni
minori o lievi.

Indica un messaggio relativo a danni a proprieta.
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1 Istruzioni sulla sicurezza e avvertenze generali

€ Avvertenze sulla sicurezza

A\ AVVERTENZA
Pericolo di scosse elettriche

* Non tentare di modificare o alterare I'inverter utilizzando modalita diverse da
quelle descritte nel presente manuale.

La mancata osservanza di tale precauzione potrebbe causare lesioni gravi o mortali.

OYMC non & responsabile per modifiche apportate al prodotto dall'utente. Il prodotto
non deve essere modificato.

* Non toccare i terminali fino al completo scaricamento dei condensatori.
La mancata osservanza di tale precauzione potrebbe causare lesioni gravi o mortali.
Prima di cablare i terminali, scollegare I'apparecchiatura. Il condensatore interno
rimane carico anche dopo che ¢ stata staccata I'alimentazione. La spia LED di carica
si spegne quando la tensione bus in continua scende al di sotto dei 50 Vc.c. Per
evitare scosse elettriche, aspettare almeno cinque minuti dallo spegnimento delle spie
e misurare il livello della tensione bus in continua per confermare il livello di sicurezza.

* Non consentire a personale non qualificato di utilizzare I'apparecchiatura.
La mancata osservanza di tale precauzione potrebbe causare lesioni gravi o mortali.

La manutenzione, l'ispezione e la sostituzione dei componenti deve essere eseguita
solo da personale autorizzato specializzato nell'installazione, la regolazione e la
manutenzione dell'inverter c.a.

* Evitare di rimuovere i coperchi o toccare le schede di circuiti mentre & attiva
I'alimentazione.

La mancata osservanza di tale precauzione potrebbe causare lesioni gravi o mortali.

* Accertarsi di collegare sempre il terminale di messa a terra sul lato del motore.

Una messa a terra non corretta dell'apparecchiatura potrebbe causare lesioni gravi
o mortali in caso di contatto con l'involucro del motore.

* Non eseguire lavori sull'inverter mentre si indossano capi di vestiario
svolazzanti, gioielli o0 senza una protezione per gli occhi.
La mancata osservanza di tale precauzione potrebbe causare lesioni gravi o mortali.
Rimuovere tutti gli oggetti metallici, quali orologi e anelli, fissare i capi di vestiario
svolazzanti e indossare una protezione per gli occhi prima di iniziare a lavorare
sull'inverter.

¢ Non accorciare mai i circuiti di uscita dell’inverter.

Non accorciare i circuiti di uscita dell'inverter. La mancata osservanza di tale
precauzione potrebbe causare lesioni gravi o mortali.

Pericolo di movimenti improvvisi

* Allontanarsi dal motore durante I'autotuning rotante. Il motore potrebbe avviarsi
improvvisamente.
Durante l'avvio automatico delle apparecchiature, la macchina potrebbe iniziare
a muoversi all'improvviso causando lesioni gravi o mortali.
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Istruzioni sulla sicurezza e avvertenze generali

A\ AVVERTENZA

¢ Il sistema potrebbe avviarsi inaspettatamente in seguito al collegamento
dell'alimentazione, causando lesioni gravi o mortali.
Allontanare tutto il personale dall'area dell'inverter, del motore e della macchina prima
di collegare I'alimentazione. Fissare i coperchi, i dispositivi di accoppiamento, le chiavi
dell'albero e i carichi delle macchine prima di collegare I'alimentazione all'inverter.

Pericolo di incendi

* Non utilizzare un generatore di tensione non adatto.
La mancata osservanza di tale precauzione potrebbe causare lesioni gravi o mortali
dovute a un incendio.
Verificare che la tensione nominale dellinverter corrisponda alla tensione
dell'alimentazione in entrata prima di collegare I'alimentazione.

¢ Non utilizzare materiali combustibili errati.

La mancata osservanza di tale precauzione potrebbe causare lesioni gravi o mortali
dovute a un incendio.

Collegare l'inverter a materiali metallici o altri materiali non combustibili.

* Non collegare la linea di alimentazione c.a. ai terminali di uscita U, V e W.

* Verificare che le linee di alimentazione siano collegate ai terminali di ingresso del
circuito principale R/L1, S/L2, T/L3 (o R/L1 e S/L2 per I'alimentazione monofase).
Non collegare la linea di alimentazione c.a. ai terminali del motore di uscita
dellinverter. La mancata osservanza di tale precauzione potrebbe causare lesioni
gravi o mortali in seguito a un incendio, provocato da danni all'inverter dovuti
all'applicazione di tensione di linea sui terminali di uscita.

* Stringere tutte le viti del terminale in base alla coppia di serraggio specificata.

Collegamenti elettrici lenti potrebbero provocare lesioni gravi o mortali causate da un
incendio dovuto a surriscaldamento di collegamenti elettrici.

A\ ATTENZIONE

Pericolo di rotture

* Non trasportare l'inverte per il coperchio frontale.

La mancata osservanza di tale precauzione potrebbe causare lesioni non gravi dovute
alla caduta del corpo principale dell’inverter.

Pericolo di bruciature

* Non toccare il dissipatore o la resistenza di frenatura fino al termine del periodo
di raffreddamento per bassa alimentazione.
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1 Istruzioni sulla sicurezza e avvertenze generali

AVVISO

Pericolo per le apparecchiature

e Osservare procedure ap ropriate per le scariche elettrostatiche (ESD) durante la
gestione dell’inverter e delle schede di circuiti.

In caso contrario potrebbero verificarsi danni ESD ai circuiti dell'inverter.

* Non collegare o scollegare mai il motore dall'inverter mentre quest'ultima emette
tensione.

Una messa in sequenza errata delle apparecchiature potrebbe danneggiare l'inverter.

¢ Non effettuare test di resistenza alla tensione su nessun componente dell’inverter.
In caso contrario potrebbero verificarsi danni ai dispositivi sensibili all'interno dell'inverter.

* Non utilizzare apparecchiature danneggiate.
In caso contrario potrebbero verificarsi ulteriori danni alle apparecchiature.
Non collegare o far funzionare nessun dispositivo con danni visibili o parti mancanti.

* Installare una protezione adeguata da cortocircuito per i circuiti secondari per
ogni codice applicabile.

In caso contrario potrebbero verificarsi danni all'inverter.

L'inverter & adatto per impieghi in circuiti con correnti inferiori a 100.000 ampere
simmetrici come valore efficace e con alimentazioni non superiori a 240 Vc.a. (classe
200 V) e 480 Vc.a. (classe 400 V).

¢ Non utilizzare cavi non schermati per il cablaggio di controllo.

In caso contrario, potrebbe verificarsi un'interferenza elettrica dovuta a prestazioni del
sistema scarse. Utilizzare cavi schermati a doppini intrecciati e collegare la
schermatura al terminale di messa a terra dell'inverter.

* Non consentire a personale non qualificato di utilizzare il prodotto.
In caso contrario potrebbero verificarsi danni all'inverter o al circuito di frenatura.

Consultare attentamente il manuale di istruzioni relativo alle opzioni di frenatura quando
si collega un'opzione di frenatura all'inverter.

¢ Non modificare i circuiti dell’inverter,

La mancata osservanza di tale precauzione potrebbe causare danni allinverter
e annullera la garanzia.

OYMC non é responsabile per modifiche apportate al prodotto dall'utente. Il prodotto
non deve essere modificato.

¢ Verificare tutti i cablagﬁi per assicurarsi che tutte le connessioni siano corrette
dopo l'installazione dell’inverter e il collegamento ad altri dispositivi.

In caso contrario potrebbero verificarsi danni all'unita.

¢ Non collegare filtri di soppressione interferenze LC o RC, condensatori
o strumenti di protezione da sovratensione non approvati all'uscita dell’inverter.
L'uso di filtri non approvati potrebbe provocare danni alle apparecchiature dell'inverter
o del motore.
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1 Istruzioni sulla sicurezza e avvertenze generali

€ Precauzioni per la conformita alla Direttiva per le basse
tensioni CE

Questo inverter e stato testato in base agli standard europei EN61800-5-1 ed
¢ risultata pienamente conforme alla Direttiva per le basse tensioni. E necessario
soddisfare le seguenti condizioni per il rispetto della conformita quando l'inverter
viene utilizzato in combinazione con altri dispositivi.

Non utilizzare gli inverter in aree con un inquinamento superiore al livello di gravita 2
e alla categoria di sovratensione 3 in conformita alla Direttiva IEC664.

Collegare a terra il punto neutro dell'alimentazione principale per gli inverter di
classe 400 V.

€ Precauzioni per la conformita agli standard UL/cUL

Questo inverter & testato in base allo standard UL UL508C ed & conforme ai requi-
siti UL. E necessario soddisfare le seguenti condizioni per rispettare la conformita
quando si utilizza tale inverter con altri dispositivi.

Non installare l'inverter in un'area con un inquinamento superiore al livello di gravita 2
(standard UL).

Utilizzare fili in rame conformi allo standard UL (nominale a 75°) e connettori ad
anello chiuso o connettori ad anello certificati CSA. Per informazioni dettagliate, fare
riferimento al manuale di istruzioni.

Cablare i fili a bassa tensione con conduttori per circuiti NEC classe 1. Fare riferi-
mento ai codici locali o ai codici di stato nazionali per il cablaggio. Utilizzare un
sistema di alimentazione classe 2 (normative UL) per il terminale del circuito di con-
trollo. Per informazioni dettagliate, fare riferimento al manuale di istruzioni.

Tale inverter & stato sottoposto al test di cortocircuito UL che certifica che quando si
verifica un cortocircuito nell'alimentazione il flusso di corrente non scende al di sotto
di 30.000 A max. a 240 V per gli inverter di classe 200 V e 480 V per gli inverter di
400 V.

La protezione da sovraccarico del motore interno dell’inverter &€ conforme agli stan-
dard UL e a NEC e CEC. E possibile eseguire la configurazione utilizzando i para-
metri L1-01/02. Per informazioni dettagliate, fare riferimento al manuale di istruzioni.

€ Precauzioni per l'uso della funzione Disattivazione
di sicurezza

La funzione Disattivazione di sicurezza dell'inverter &€ progettata in conformita
a EN954-1, categoria di sicurezza 3 e EN61508, SIL2 e pud essere utilizzata per
eseguire un arresto di sicurezza, come definito da EN60204-1, categoria di arresto 0
(arresto non controllato per rimozione dell'alimentazione). Per informazioni dettaglia-
te sull'applicazione di tale funzione, fare riferimento al manuale di istruzioni.
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2 Installazione meccanica

2 Installazione meccanica

€ Allaricezione

Eseguire i seguenti task una volta ricevuta l'inverter:

« Verificare che l'inverter non sia danneggiata. Se l'inverter appare danneggiata al
momento della ricezione, contattare il proprio fornitore.

¢ Verificare che il modello ricevuto sia quello corretto controllando le informazioni
sulla targhetta. In caso contrario, contattare il proprio fornitore.

4 Ambiente di installazione

Per una durata ottimale delle prestazioni dell'inverter, installare l'inverter in un am-
biente che soddisfi le condizioni riportate di seguito.

Ambiente

Condizioni

Area di installazione

All'interno

—10°C ... +40°C (tipo NEMA 1)
—10°C ... +50°C (tipo a telaio aperto)

Temperatura Quando si utilizza un pannello di protezione, installare una ventola di

ambiente raffreddamento o un condizionatore nell'area per assicurarsi che la
temperatura dell'aria all'interno del pannello non superi i livelli
specificati.
Non consentire lo sviluppo di ghiaccio sull'inverter.

Umidita 95% RH o inferiore e senza condensa

Temperatura di o o

stoccaggio 20°C ... +60°C

installare l'inverter in un‘area priva di:
* polvere e olio
* trucioli metallici, olio, acqua e altre sostanze estranee

¢ materiali radioattivi
Area circostante ¢ materiali combustibili (ad esempio, legno)
* liquidi e gas nocivi
* vibrazioni eccessive
e cloruro
¢ |uce solare diretta
Altitudine 1.000 m o inferiore
Vibrazioni 10...20Hz a 9,8 m/s?, 20 ... 55 Hz a 5,9 m/s2
OEREmEE Installare l'inverter in posizione verticale in modo da mantenere al

massimo gli effetti di raffreddamento.
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2 Installazione meccanica

€ Posizione corretta di installazione

Installare sempre l'inverter in posizione verti-  somm 30 mm
cale. Lasciare spazio intorno all'inverter per E"Omm Aria §
consentire un raffreddamento appropriato o —Ha °F=6a]
come indicato nella figura a destra. a| [ i

Nota: E possibile installare piu unita ;

auna distanza inferiore rispetto
a quella mostrata nella figura, utiliz-
zando il montaggio “affiancato”. Per 1 K :ﬂ
informazioni dettagliate, fare riferi- Loo E—

mento al manuale di istruzioni. aia 4
4 Dimensioni
Modello Dimensioni (mm) Peso
VZA* [Fig] L [ A | P | L1 | A1[A2[A3[A4[P1[ d | (kg)
BOP1 68 |128| 76 | 56 |118| 5 | - | - |65|M4| 0,6
BOP2 68 |128| 76 | 56 (118 5 | - | - |65|M4| 07
A BOP4 68 |128 | 118 | 56 [118] 5 | - | - [385/M4| 1,0
_ BOP7 108 | 128 [137,5| 96 118 5 | - | - [ 58 [M4| 15
e B1P5 108 128|154 | 96 [118] 5 | - | - |58 |[M4| 15
E - B2P2 140 | 128|163 | 128118 5 | - | - |65 [M4| 21
B4P0O A in fase di sviluppo
20P1 68 [128] 76 [ 56 [118] 5| - | - [65|M4| 06
20P2 68 [128| 76 | 56 |118] 5 | - | - |65|M4| 06
20P4 68 [128|108 | 56 |118] 5 | - | - [385|M4| 09
20P7 68 | 128|128 | 56 [118] 5 | - | - |385 M4 | 1,1
— 21P5 108|128 129 | 96 (118 5 | - | - |58 |[M4| 13
22P2 108 | 128 [137,5| 96 (118 5 | - | - | 58 |[M4| 14
24P0 140 | 128 | 143 [128 (118 5 | - | - [ 65 |M4| 21
25P5 140 | 254 | 140 [122248| 6 |13 |62] 55 |[M5| 338
27P5 g | 140254140 [122(248| 6 [ 1362|556 [M5| 38
2011 180 | 290 | 163 | 160 |284| 8 |15|6,2| 75 |[M5| 55
2015 220 (358 | 187 [192[336] 7 |15]72] 78 [M5| 9,2
40P2 108|128 | 81 | 96 [118] 5 | - | - |10 |M4| 0,8
B 40P4 108|128 99 | 96 [118] 5 | - | - |28 M4 | 1,0
P20/ 40P7 108 | 128 [137,5] 96 [118] 5 | - | - |58 [M4| 14
Tipo Nema 1 41P5 A 108|128 154 96 [118] 5 | - | - |58 |mM4| 15
42P2 108 | 128 154 | 96 118 5 | - | - | 58 |[M4| 15
43P0 108|128 154 | 96 118 5 | - | - | 58 |[M4| 15
44P0 140 | 128 | 143 [128 (118 5 | - | - [ 65 |M4| 21
45P5 140 | 254 | 140 [122248| 6 [13| 6 | 55 |[M5| 338
47P5 g | 140254 | 140 [122(248| 6 [ 1362|556 [M5| 38
4011 180 | 290 | 143 [160(284| 8 [15| 6 | 55 |[M5| 52
4015 180 | 290 | 163 [160(284| 8 |[15| 6 | 75 |[M5| 55
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3 Installazione elettrica

3 Installazione elettrica

La figura seguente mostra il cablaggio dei circuiti principale e di controllo.

Reattanza c.c. Rele Resistenza
In caso di (opzionale) termico di frenatura
alimentazione R (opzionale)
monofase, utilizzare 7 g e
RIL1 ¢ S/L2 | Colleggento ¢ H
+2 +1 - B1 B2

Fusibili
L= RIL1 |
© L— Filtro siL2 V1000 ol
LB —=— 03 WIT39
Interruttore - e [
principale 4 kﬂrﬂrgcslgavann/ i

Marcia indietro/
Arresto

I
|

1

|

i

1

|

} Errore esterno
|

1| Ripristino
1 dopo errore
1

1 { Multivelocita 1
|

i

i

|

v

=
IEE
:@: Terra
=]
IEEE
IEE

Multivelocita 2

MA| | Uscita arelé multifunzione
L da250 Vc.a/30 Ve.c. (10 mA ... 1A)

/
i
i
1 —
24V } MB} Errore 1 (impostazione predefinita)
i e |
|

/ ........ a-
|
|
|

}

|

|

| DIP w N I

! switch S3 U

| |sc N

T

|

|

I

|

)

|
|

Ingressi digitali |
multifunzione !
|

I

i

i

|

(impostazione
predefinita)

H P1 !
! v } (> Durante la marcia \
1 ov ' Uscita fotoaccoppiata
i | . ltifunzi
@ Terminale di messaa | Raggiungimento i ;“;4‘;0?3“50 mA max
frequenza ! iy .
terra schermato ! q | (impostazione
|
| p
ymmmm e -~ Ingresso & treno dlimpulsi Comune uscita ) predefinita)
! (32 kHz max.) ’ :
} ingresso analogico da ( Uscita a treno di impulsi \\
1 +10,5 Ve.c., 20 mA max. | (32 kHz max.) 1
. |
} Ingresso analogico multifunzione 1 } (Frequenza di uscita) |
! 0...10V (20 kQ) ! | Uscite di
| Ingresso analogico multifunzione 2 1 AM Uscita analogica ! monitoraggio
| 10,10V (20kQ) o ! 9 | (impostazione
AC| ! 0...+10 Vc.c. (2 mA) ;
0/4 ... 20 mA (250 ) | AC M) predefinita)
| (Frequenza di uscita) '
\
Ingressi analogici/a impulsi multifunzione
(impostazione predefinita: frequenza di
riferimento
Ingressi Comun. Memobus
Disattivazione in —— RS-485/422
sicurezza 115 kbps max.
Simboli:
T Utilizzare cavi a doppini intrecciati ® Indica un terminale del circuito principale

It Utilizzare cavi a doppini intrecciati schermati o Indica un terminale del circuito di controllo
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3 Installazione elettrica

€ Specifiche per il cablaggio

®  Circuito principale
Utilizzare i fusibili e i filtri di linea riportati nella tabella seguente durante il cablaggio
del circuito principale. Verificare che i valori di coppia di serraggio specificati non
siano stati superati.

) Rl Dimensioni terminale del
Modello Tipo di filtro EMC Fusibile n?oat\c’)?e circuito principale

VZA* principale consigl R/L1, S/L2, TIL3,

Rasmi Schaffner (Ferraz) [mm?] : , VIT2, B1, B2| GND

WIT3, —, +1, +2

BOP1 TRS5R 1,5 M3.5 M3.5 | M3.5
BOP2 A1000-FIV1010-RE A1000-FIV1010-SE TRS10R 1,5 M3.5 M3.5 | M3.5
BOP4 TRS20R 1,5 M3.5 M3.5 | M3.5
BOP7 TRS35R 2,5 M4 M4 M4
B1P5 A1000-FIV1020-RE A1000-FIV1020-SE TRS50R 2 Mia Ma Ma
B2P2 A1000-FIV1030-RE | A1000-FIV1030-SE TRS60R 4 M4 M4 M4
B4PO in fase di sviluppo
20P1 TRS5R 1,5 M3.5 M3.5 | M3.5
20P2 TRS5R 1,5 M3.5 M3.5 | M3.5
50P4 A1000-FIV20010-RE | A1000-FIV20010-SE TRS10R 15 M35 M35 | M35
20P7 TRS15R 1,5 M3.5 M3.5 | M3.5
21P5 TRS25R 2,5 M4 M4 M4
25PD A1000-FIV2020-RE A1000-FIV2020-SE TRS35R 4 Via Ma Ma
24P0 A1000-FIV2030-RE A1000-FIV2030-SE TRS60R 4 M4 M4 M4
25P5 A6T70<1> 6 M4 M4 M5
27P5 A1000-FIV2060-RE A1000-FIV2050-SE AGT100> 10 VA i V5
2011 ABT150<1> 16 M6 M5 M6
2015 | A1000-FIV2100-RE ) ABT200<1> 25 M8 M5 | M6
40P2 TRS2.5R 2,5 M4 M4 M4
20P4 A1000-FIV30005-RE | A1000-FIV30005-SE TRS5R 25 VA M M4
40P7 TRS10R 2,5 M4 M4 M4
41P5 TRS20R 2,5 M4 M4 M4
20P2 A1000-FIV3010-RE A1000-FIV3010-SE TRS20R 25 Mia Ma Ma
43P0 TRS20R 2,5 M4 M4 M4
44P0 A1000-FIV3020-RE A1000-FIV3020-SE TRS30R 4 M4 M4 M4
45P5 A6T50<1> 4 M4 M4 M5
47P5 A1000-FIV3030-RE | A1000-FIV3030-SE AGTE0<1> 6 VA VA M5
4011 A6T70<1> 10 M5 M5 M5
4015 | A1000-FIV30SO-RE ] ABT80<1> 10 M5 M5 | M6

<1> Per rispettare la conformita a UL & necessario utilizzare un tipo di fusibile differente. Per informazioni dettagliate, fare
riferimento al manuale di istruzioni.

Valori coppia di serraggio

Stringere i terminali del circuito principale utilizzando i valori di coppia riportati nella
tabella seguente.

Dimensione terminale

M3.5

M4

M5

M6

M8

Coppia di serraggio [Nm]

08...1,0

1,2 ..

1,5

20..25

4,0...50

9,0..11,0

10
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3 Installazione elettrica

[ ]
La

Circuito di comando
scheda del terminale di controllo & dotata di terminali senza viti. Utilizzare sem-

pre cavi che rispettino le specifiche riportate di seguito. Per un cablaggio sicuro, si
consiglia di utilizzare fili rigidi o flessibili con boccole. La lunghezza dello strippaggio
in caso di impiego di una boccola deve essere di 8 mm.

¢

Tipo di cavo Dimensioni filo mm2 (AWG)
Rigido 0,2... 1,5 mm?2
Flessibile 0,2... 1,0 mm?2
Flessibile con boccola 0,25 ... 0,5 mm?

Installazione filtro EMC

Tale unita ¢ stata testata in base agli standard europei EN61800-3. Per rispettare la con-
formita agli standard EMC, cablare il circuito principale come descritto di seguito.

1

a A~ 0N

. Installare un filtro antidisturbo EMC adatto sul lato di ingresso. Consultare

I'elenco precedente oppure fare riferimento al manuale di istruzioni per informa-
zioni dettagliate.

. Posizionare l'unita e il filtro antidisturbo nello stesso quadro.
. Utilizzare un cavo con schermatura intrecciata per il cablaggio dell’inverter e del

motore.

. Rimuovere qualsiasi traccia di vernice o sporco dai collegamenti a terra per

un'impedenza di terra minima.

. Installare una reattanza c.a. sulle unita inferiori a 1 kW per la conformita

a EN61000-3-2. Per informazioni dettagliate, fare riferimento al manuale di
istruzioni oppure contattare il proprio fornitore.

L1

N L2
Morsetto del PE Morsstto del L3 | L1 PE

cavo cavo

Pannello o parete di montaggio Pannello o parete di montaggio

5 Piastra di metallo Piastra di metallo
Superfce d messa a tora, (0] Superficie di messa a terra
(eliminare qualsiasi traccia di (eliminare qualsiasi traccia di

/ vernice) ./ vemice)

| 4~ &=

‘ M H Ear®)

Filtro Unita Filtro
EMC =) FOET BTl e evc L HHf | RTTSTT e
| ] . |

Superficie di Superficie di

J messa a terra messa a terra
/ I (eliminare % (eliminare
- qualsiasi traccia qualsiasi traccia
La distanza del cablaggio g B di vernice) La distanza del cablaggio a 1 di vernice)

Unita

deve essere ridotta al minimo deve essere ridotta al minimo

Morsetto messa a terra Cavo motore con Morsetto messa a terra Cavo motore con
schermatura cavo schermatura intrecciata schermatura cavo schermatura intrecciata
Messa a terra
schermatura
_L_sul lato del motore M

Messa a terra
schermatura
= sul lato del motore

Cablaggio conforme agli standard EMC di moduli monofase e trifase
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3 Installazione elettrica

€ Cablaggio dei circuiti di controllo e principale

B Cablaggio dell'ingresso del circuito principale

Tenere in considerazione le seguenti precauzioni per l'ingresso del circuito principale.

» Utilizzare solo interruttori progettati specificatamente per le unita.

e Se si utilizza un interruttore di errore di messa a terra, verificare che possa rileva-
re sia la corrente c.c. che la corrente ad alta frequenza.

* Se si utilizza un selettore di ingresso, verificare che tale selettore non venga atti-
vato piu di una volta ogni 30 minuti.

* Utilizzare una reattanza c.c. o c.a. sul lato di ingresso dell’inverter:

* Per eliminare la corrente armonica.

¢ Per aumentare il fattore di potenza sul lato dell'alimentazione.

¢ Quando si utilizza un selettore per condensatori di rifasatura.

» Con un transistor di alimentazione ad alta capacita (oltre i 600 kVA).

B Cablaggio dell'uscita del circuito principale

Tenere in considerazione le seguenti precauzioni per il cablaggio del circuito di uscita.

* Collegare alle uscite delle unita solo motori con carico trifase.

* Evitare di collegare una fonte di alimentazione alle uscite delle unita.

 Evitare i cortocircuiti o la messa a terra dei terminali di uscita.

* Non utilizzare condensatori di rifasatura.

¢ Se si utilizza un contattore tra l'unita e il motore, assicurarsi che non sia mai in
funzione mentre l'unita rilascia una tensione. Il funzionamento durante I'emissio-
ne della tensione puo causare correnti di picco elevate, con conseguente scatto
del rilevamento della corrente, oppure danneggiare I'unita.

B Collegamento a terra

Osservare le seguenti precauzioni durante la messa a terra dell’inverter.

* Evitare che il cavo di terra venga condiviso con altri dispositivi, quali saldatrici e cosi via.

* Utilizzare sempre un cavo di terra conforme agli standard tecnici delle apparecchia-
ture elettriche. Accorciare il piu possibile i cavi di messa a terra. La corrente di di-
spersione & causata dall'unita. Pertanto, il potenziale sull'unita di terra dell'inverter
diventera instabile se vi & troppa distanza tra I'elettrodo e il terminale di terra.

* Quando si utilizza pit di un'unita, € necessario evitare che il cavo di terra formi un circuito.

B Precauzioni per il cablaggio dei circuiti di controllo

Prendere in considerazione le seguenti precauzioni per il cablaggio dei circuiti di controllo.

» Separare il cablaggio del circuito di controllo dal cablaggio del circuito principale
e altre linee ad alta potenza.

» Separare il cablaggio per i terminali dei circuiti di controllo MA, MB, MC
(uscita a contatto) dal cablaggio degli altri terminali dei circuiti di controllo.
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3 Installazione elettrica

e Per l'alimentazione di controllo esterna, utilizzare un sistema di alimentazione
classe 2 conforme agli standard UL.

¢ Utilizzare cavi schermati a doppini intrecciati oppure cavi a doppini intrecciati per
i circuiti di controllo, in grado di prevenire errori di funzionamento.

* Collegare a terra le schermature del cavo utilizzando un'area di contatto molto ampia.

* Collegare a terra le schermature in corrispondenza di entrambe le estremita del cavo.

B Terminali circuito principale

Terminali

Tipo

Funzione

R/L1, S/L2, T/L3

Ingresso alimenta-
tore circuito princi-
pale

Collega la linea di alimentazione all'unita.

Le unita con un'alimentazione di ingresso monofase a 200 V
utilizzano solo terminali R/L1 e S/L2 (il terminale T/L3 non viene
utilizzato).

U/T1, V/T2, W/T3

Uscita unita

Effettua il collegamento al motore.

Resistenza di fre-

Per il collegamento a una resistenza di frenatura o al modulo resi-

51, 222 natura stenza di frenatura.
1 4D Collegamento reat-| Collegamento effettuato alla consegna. Rimuovere il collega-
’ tanza c.c. mento per installare un diffusore c.c.
Ingresso alimenta- ; Sl ;
+1, Zione G.c. Per il collegamento a un'alimentazione c.c.
Terminale di Per la classe 200 V: messa a terra con 100 Q o meno
(2 terminali) messa a terra Per la classe 400 V: messa a terra con 10 Q 0 meno

B Terminali circuito principale
La figura seguente mostra la disposizione dei terminali dei circuiti di controllo.
L'unita & dotata di terminali senza viti.

S
C

i

o
P1|P2|PC|A1

SefERn
iﬂ DDD:DDD
] S

R+|R-{S+|S-|IG

QO0OIOO
A2|+V|CA(AM

0 || @

QOO
$1(82|S3|84

00000 @
s5[s6]sc|Hc[H1]Hz]RP)

Poeeeee N

1i(ye]
Sono presenti tre DIP switch, S1 ... S3, posizionati sulla morsettiera.

SW1 | Commuta l'ingresso analogico A2 tra la tensione e l'ingresso della corrente.

SW2 | Attiva o disattiva la resistenza di terminazione della porta di comun. RS422/485 interna.

SW3 UtiIizzqto per selezipnare Ia'modalité PNP/NPN (impostazione predefinita) per gli ingressi digitali
(PNP richiede un‘alimentazione a 24 Vc.c. esterna).

I67E-IT
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3 Installazione elettrica

B Terminali del circuito di controllo

Funzione (livello del segnale), impostazione

Tipo N° Nome terminale (segnale) predefinita
Ingressi fotoaccoppiati, 24 Vc.c., 8 mA
Ingressi  |S1 o P Nota: I'unita viene preimpostata sulla modalitad NPN.
digiali |... | oressi dighalimutiunzione | g ango s utiizza la modalita PNP, impostare il DIP
multifun- |S6 switch S3 su “SOURCE?” e utilizzare un'alimentazione
zione esterna a 24 Vc.c. (£10%).
SC | Comune ingresso multifunzione | Comune sequenza
Frequenza di risposta: 0,5 ... 32 kHz;
RP |Ingresso a treno di impulsi Servizio: 30 ... 70%; Elevato: 3,5 ... 13,2 V;
Ingressi Basso: 0,0 ... 0,8 V, impedenza di ingresso: 3 kQ)
analogici/ i ali i -
a impglsi +V :;gcr)esso di alimentazione analo +10,5 V (corrente massima consentita 20 mA)
Itifun- - pra—
Thueun” |AT_[Ingresso analogico multfunzione 10 ... +10 Vc.c. (20 ko) risoluzione 1/1.000
A2 |Ingresso analogico multifunzione 2| 0/4 ... 20 mA (250 Q) risoluzione: 1/500 (solo A2)
CA | Comune frequenza di riferimento |0 V
Comune Ingresso Disattivazione .
et HC di sicurezza +24 V (max 10 mA consentiti)
Disattiva- | ,, |Ingresso Disattivazione di Uno o entrambi aperti: Uscita unita disattivata (il tempo
zione di sicurezza 1 che trascorre dall'apertura dell'ingresso alla disattiva-
sicurezza Ho Ingresso Disattivazione di zione de!l'uspita deII’in_verter ¢ inferiore a 1 ms).
sicurezza 2 Entrambi chiusi: Funzionamento normale
Usc;ta MA _|NA ?erm'e) Uscita a relé digitale
a "‘th? MB | Uscita NC (errore) 30Vee. 10mA ... 1A
multifun- ’
e MC | Comune uscite digitali 250 Vea, 10mA ... 1A
Uscita P1 Uscita fotoaccoppiata 1
PHC_ P2 | Uscita fotoaccoppiata 2 Uscita fotoaccoppiata digitale
multifun- - - 48 Vc.c.,0... 50 mA
zione PC | Comune uscita fotoaccoppiata
~ |MP | Uscita a treno di impulsi 32 kHz (max.)
rl:]if)c:'i(té:)fjl AM | Uscita monitoraggio analogico 0... 10 Ve.c. (2 mA o inferiore);
raggio 99 g Risoluzione: 1/1.000 (10 bit)
CA | Comune monitoraggio oV
MEMO- R+ |Ingresso di comunicazione (+)
BUS/  |R- |Ingresso di comunicazione (-) | MEMOBUS/Comunicazione Modbus:
Comuni- S+ | Uscita di comunicazione (+) RS-485 0 RS-422, 115,2 kbps (max)
cazione 5. [yscita di comunicazione (-)

AVVISO | terminali HC, H1, H2 vengono utilizzati per la funzione Disattivazione di
sicurezza che interrompe la tensione di uscita in meno di 1 ms se
€ aperto almeno uno degli ingressi H1 o H2. Tale funzione é progettata in
conformita a EN954-1, categoria di sicurezza 3 e EN61508, SIL2 e puo
essere utilizzata per eseguire un arresto di sicurezza, come definito da
EN60204-1, categoria di arresto 0. Non rimuovere il collegamento dei
cavi tra HC, H1 o H2 a meno che non venga utilizzata la funzione
Disattivazione di sicurezza.
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4 Funzionamento tastierino

4 Funzionamento tastierino

€ Tasti e console di programmazione LED

La console di programmazione LED viene utilizzata
per programmare l'unita, avviarla/arrestarla
e visualizzare le informazioni sugli errori. | LED

indicano lo stato dell'inverter.

B Tasti e funzioni

oF
' TOP.

(o~ @5

Nome

Funzione

Area display dati

Visualizza la frequenza di riferimento, il numero del parametro e cosi via.

Esc Tasto ESC Riporta al menu precedente.
Sposta il cursore verso destra.
RgET Tasto RESET Consente il ripristino dopo un errore.

Tasto RUN

Avvia l'unita in modalita LOCAL. Il LED RUN

« & attivo quando il motore dell'inverter € in funzione;

* lampeggia durante |'arresto per decelerazione o quando la frequenza
di riferimento & 0;

* lampeggia rapidamente quando l'unita viene disattivata tramite DI,
quando l'unita & stata arrestata utilizzando un DI di arresto rapido
o se all'avvio era attivato un comando di marcia.

Tasto Freccia su

Consente di spostarsi verso l'alto per selezionare i numeri dei parametri,
i valori di impostazione e cosi via.

Tasto Freccia giu

Consente di spostarsi verso il basso per selezionare i numeri dei para-
metri, i valori di impostazione e cosi via.

Tasto STOP

Arresta l'unita.

Tasto ENTER

Consente di selezionare le modalita e i parametri e viene utilizzato per
memorizzare le impostazioni.

Tasto Selezione
LO/RE

Consente di effettuare il controllo dellinverter tra la console di programma-
zione (LOCAL) e i terminali dei circuiti di controllo (REMOTE). Il LED
¢ attivo quando l'unita € in modalita LOCAL (funzionamento da tastierino).

Lampeggiante: I'unita si trova in uno stato di allarme.

ALM Spia LED ALM Accesa: l'unita si trova in uno stato di errore e l'uscita viene arrestata.
. Al : la direzione di rotazion | motore & all'indietro.
REV Spia LED REV Sg(e:ﬁ?:: I: 3ireezi§n§ gi rgtt:zigns ggl mgttgrggii avgr?tti.o
DRV . Accesa: I.'unlitfa € pronta per I'azionamento del motore. ) )
Spia LED DRV | Spenta: l'unita si trova nella modalita di verifica, configurazione, imposta-
zione del parametro o autotuning.
FOUT Accesa: La frequenza di uscita viene visualizzata sulla schermata dei dati.

Spia LED FOUT

Spenta: Sulla schermata dei dati viene visualizzata qualsiasi cosa ad
eccezione della frequenza di riferimento.

I67E-IT  Guida rapida V1000
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4 Funzionamento tastierino

€ Struttura del menu e modalita

La seguente illustrazione spiega la struttura del menu del tastierino della console di

programmazione.

:l

C nan
J

F 000 prw

41
EE =

Selezione marcia avanti

-
-

Frequenza di uscita

Corrente di uscita

\a

e di uscita

Tensiol

Display di monitoraggio

\a

I LED DRV e acceso
Un comando di marcia avviera il motore.
=]

Menu Verifica

i

Modalita Configurazione

Modalita Impostazione H
parametro v

I LED DRV e spento
Non & possibile avviare il motore.

Attivare |'alimentazione (DRV lampeggia)

Selezione marcia indietro

nuunununnn

>
>

)

Descrizione del funzionamento dei tasti

-

ENTER

-
|
t

X

>
>

>
>

>
>

>

>

>

>

>
>

M | display di monitoraggio vengono
utilizzati per leggere i dati
dell'inverter, quali lo stato dei
terminali, la frequenza di uscita, le
informazioni sugli errori e cosi via.

Nel menu Verifica sono riportati
tutti i parametri che diversi
dell'impostazione predefinita.

E possibile utilizzare la modalita
Configurazione per configurare
un elenco minimo di parametri
necessari per I'esecuzione
dell'applicazione.

Nella modalita Impostazione
parametro & possibile impostare
tutti i parametri dell’inverter.

L'autotuning calcola i dati del
motore per ottenere la massime
prestazioni dalla combinazione
unita/motore.

- 5 -
ey — O — R
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5 Avvio

5 Avvio

€ Procedura di configurazione dell’inverter

L'illustrazione seguente mostra la procedura di configurazione di base. Ogni step
viene spiegato in maniera dettagliata nelle pagine seguenti.

( INIZIO D
v

[ Installare e cablare |'unita come spiegato. ]

[ Attivare I'alimentazione. ]

[ Se necessario, inizializzare |'unita utilizzando il parametro A1-01. ]

( Impostare la modalita di controllo. )

(..

[ Eseguire I'autotuning oppure impostare i dati del motore manualmente. ]

v
Impostare/verificare i parametri di base:

*b1-01, b1-02 per la frequenza di riferimento e la sorgente

di comando RUN
* H1-xx, H2-xx, H3-xx, H4-xx, H6-xx per la configurazione degli I/O
* Valori della frequenza di riferimento
* C1-xx, C2-xx per i tempi di accelerazione/decelerazione

elecurveasS

Avviare il motore senza carico, controllare il funzionamento

e verificare se i comandi dell'inverter di controllo superiore
(ad esempio, PID) dell'inverter funzionano come desiderato.

AV

[ Collegare il carico, avviare il motore e verificare il funzionamento. ]
N

Regolare e impostare i parametri dell'applicazione
(ad esempio, PID), se necessario.
N
Effettuare un controllo finale del funzionamento e verificare le
impostazioni.

AV

( L'unita & pronta a eseguire I'applicazione D
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5 Avvio

€ Accensione

Prima di attivare I'alimentazione:

* Verificare che tutti i cavi siano collegati correttamente.

 \erificare che sull'unita non siano state lasciate viti, estremita di fili sciolti o strumenti.

e Una volta attivata l'alimentazione, dovrebbe essere visualizzata la modalita
dellinverter e non dovrebbero apparire errori o allarmi.

€ Selezione modalita di controllo (A1-02)

Sono disponibili tre modalita di controllo. Selezionare la modalita di controllo piu
adatta alle applicazioni che verranno controllate dall'unita.

Modalita di .
controllo Parametro Applicazioni principali
A1-02=0 |° Applicazioni generiche a velocita variabili, particolarmente utili per
Controllo V/f (impostazione controllare piu r_notprl da .una, smgolg un_lta. ) .
- * Durante la sostituzione di un'unita di cui non si conoscono le imposta-
predefinita) SN -
zioni dei parametri.
Controllo vettoriale * Applicazioni generiche a velocita variabili
ad anello aperto A1-02=2 | Applicazioni che richiedono un'elevata precisione e un elevato con-
(OLV) trollo della velocita.
Controllo vettoriale A02=5 |° Le applicazioni di coppia-carico diminuite che utilizzano motori
ad anello aperto PM - a magneti permanenti (SPM, IPM) e risparmi di energia.

€ Autotuning (T1-00)

L'autotuning imposta automaticamente i parametri dell'inverter relativi ai dati del
motore. Sono supportate tre diverse modalita

Modalita di Modalita di

sintonizzazione PRUEIREITE controllo EsEiEene
Da eseguire quando si imposta l'unita per l'attivazione del
Autotuning T1-01=0 oLV controllo vettoriale ad anello aperto. Il motore deve essere
dinamico - in grado di ruotare senza carico durante il processo di
regolazione per raggiungere una precisione elevata.
gzﬁgfé'ﬂg?r;?:;_ T1-01=2 Controllo | Da eseguire nel controllo V/f se il cavo del motore
e - V/f, OLV | & lungo o se & stato modificato.
Autotuning Da eseguire quando si utilizza la funzione Risparmio di

" . 01— energia o Ricerca della velocita. Il motore deve essere in
g?aan:r'ﬁ; Fc)i?:ener ia T1-01=3 |Controlio V/t grado di ruotare senza carico per raggiungere una preci-
P 9 sione di regolazione elevata.

A\ ATTENZIONE

Non toccare mai il motore fino a quando l'autotuning non ¢ stato completato. Sebbene
sia possibile che il motore non giri durante l'autotuning, la tensione continua a essere
applicata al motore durante il processo di regolazione.
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5 Avvio

Per l'autotuning, accedere al menu Autotuning ed eseguire gli step illustrati nella
figura seguente. Il numero di dati sulla targa deve essere inserito in base al tipo di
autotuning selezionato. In questo esempio, viene illustrato I'autotuning dinamico.

Display modalita ~ Immettere la modalita di Selezionare il metodo

dell'inverter autotuning di regolazione

®
N ..... EA o EA L,
> > > > .
) .

.
> m > m -> > I > W
Impostare tutti i dati ~ Viene visualizzato Durante la Una volta eseguita la regolazione,
della targa il display di avvio regolazione il LED  viene visualizzata la voce “End”
della regolazione DRV lampeggia

Qualora per qualche ragione (funzionamento in assenza di carico non consentito
e cosi via) non fosse possibile eseguire I'autotuning, impostare la tensione e la fre-
quenza massime nei parametri E1-000 e immettere manualmente i dati del motore
nei parametri E2-010.

AVVISO Gli ingressi Disattivazione di sicurezza devono essere chiusi durante
l'autotuning.
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5 Avvio

€ Sorgente di riferimento e del comando RUN

L'unita dispone di una modalita LOCAL e una REMOTE. Il LED del tasto LO/RE
indica lo stato dellinverter.

Stato Descrizione LED LO/RE

LOCAL Il comando di marcia/arresto e la frequenza di riferimento vengono immessi tra-
mite il tastierino della console di programmazione.

REMOTE Vengono utilizzate la sorgente del comando di marcia immessa nel parametro

b1-02 e la sorgente della frequenza di riferimento immessa nel parametro b1-02.
Se l'unita € stata attivata nella modalita REMOTE, verificare che nei parametri b1-01/02
siano impostate le sorgenti corrette per la frequenza di riferimento e il comando di mar-
cia e che l'unita sia in modalita REMOTE.

Accesa

Spenta

€ Configurazione degli I/0

B Ingressi digitali multifunzione (H1-0O0O)

E possibile assegnare la funzione di ciascun ingresso digitale nei parametri H1-OO.
E possibile osservare le funzioni di impostazione predefinite nello schema dei colle-
gamenti a pagina 9.

B Uscite digitali multifunzione (H2-0O0)

E possibile assegnare la funzione di ciascuna uscita digitale nei parametric H2-010.
E possibile osservare le funzioni di impostazione predefinite nello schema dei colle-
gamenti a pagina 9. Il valore di impostazione di tali parametri € composto da 3 cifre,
di cui la cifra di mezzo e quella di destra impostano la funzione, mentre quella di
sinistra imposta le caratteristiche di uscita (0: uscita come da selezione; 1: uscita
inversa).

B Ingressi analogici multifunzione (H3-0O0)

E possibile assegnare la funzione di ciascun ingresso analogico nei parametri
H3-0O0. L'impostazione predefinita per entrambi gli ingressi & “Frequenza di riferi-
mento”. L'ingresso A1 & impostato per un ingresso 0 ... 10 V e I'A2 per un ingresso
4 ... 20 mA. La somma di entrambi i valori di ingresso costituisce la frequenza di
riferimento.

AVVISO Se il livello del segnale di ingresso dell'ingresso A2 viene commutato tra
la tensione e la corrente, verificare che il DIP switch S1 sia posizionato
correttamente e che il parametro H3-09 sia configurato correftamente.

m  Uscita di monitoraggio (H4-000)

Utilizzare i parametri H4-OO per impostare il valore di uscita dell'uscita di monito-
raggio analogica e per regolare i livelli della tensione di uscita. L'impostazione del
valore di monitoraggio € “Frequenza di uscita”.
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5 Avvio

€ Frequenza di riferimento e tempi di accelerazione/
decelerazione

B Configurazione frequenza di riferimento (b1-01)
Impostare il parametro b1-01 in base alla frequenza di riferimento utilizzata.

Sorgente di
[l riferimento

Tastierino console |Impostare le frequenze di riferimento nei parametri d1-00 e gli ingressi
di programmazione | digitali utilizzati per la commutazione tra valori di riferimento differenti.

Ingresso analogico | Applicare il segnale della frequenza di riferimento al terminale A1 o A2.
Comun. seriale Comunicazioni seriali tramite l'uso della porta RS422/485.
Scheda opzionale |Scheda opzionale di comunicazione.

Impostare la frequenza di riferimento per il terminale RP utilizzando un
segnale a treno di impulsi.

Ingresso frequenza di riferimento

o

A (WIN =

Ingresso impulsivo

B Tempi di accelerazione/decelerazione e le curve a S
Sono disponibili quattro serie di tempi di accelerazione e decelerazione che possono
essere impostati nei parametri C1-00. | tempi di accelerazione/decelerazione attivati
predefiniti sono C1-01/02. Regolare tali tempi sui valori appropriati richiesti dall'appli-
cazione. Se necessario, € possibile attivare le curve a S nei parametri C2-00 per un
awvio e un arresto della accelerazione/decelerazione piu soft.

€ Marcia di prova

Effettuare i seguenti step per avviare la macchina dopo aver impostato tutti i para-
metri.
1. Avviare il motore senza carico e verificare se tutti gli, ingressi, le uscite e le
sequenza funzionano come desiderato.
2. Collegare il carico al motore.
3. Awviare il motore con carico e verificare che non vi siano vibrazioni, oscillazioni
o che non si verifichi uno stallo del motore.
Una volta eseguiti gli step riportati sopra, I'unita & pronta ad avviare I'applicazione
e a esegquire le funzioni di base. Per configurazioni speciali, quali il controllo PID
e cosi via, fare riferimento al manuale di istruzioni.
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6 Tabella dei parametri

6

Tabella dei parametri

Nella seguente tabella dei parametri sono ["Par. [ Nome Descrizione
rlportatl t!Jl'tI. [ paramejn piu |mportant|. Le Consente di selezionare il
impostazioni predefinite sono in grassetto. metodo di arresto quando viene
Per un elenco completo dei parametri, fare pmosso "")?f;’;l:g: Run.
riferimento al manuale di istruzioni. Selezione 1: Arresto per inerzia
Par. | Nome | Descrizione b1-03 ?r?(tac;?c? di |2 ﬁir;e;?éﬁgir;renatura ad
Parametri di inizializzazione 3: Arresto per inerzia con
Consente di selezionare i para- temporizzatore (un nuovo comando
metri a cui € possibile accedere Run viene ignorato se ricevuto
Selezione |tramite la console di programma- prima dello scadere del tempo).
ATo1 lal\clziltlaggcla S{Ogg'lo funzionamento Selezione
1: Parametri utente b1-04 |funziona- |0: Marcia indietro abilitata
2: Livello di accesso avanzato ;T'I'I?imioietro 1: Marcia indietro inibita
Consente di selezionare il
Selezione metodo di controllo dellinverter. Selezione Sscglr;;nuta Fordine delle fasi di
- |0: Controllo V/f b1-14 |ordine delle
A1-02 |metodo di |, ; 0: Standard
controllo 2: Vettore ad anelio aperto (OLV) fasi 1: Commuta ordine delle fasi
5: Vettore ad anello chiuso PM (PM) :
Nota: Non inizializzato con A1-03. Frenatura ad iniezione c.c.
Ripristina tutti i parametri sui Frequenza Imposta la frequenza alla quale
valori predefiniti (ritorna a 0 dopo di a(\q/wo viene avviata la frenatura ad inie-
linizializzazione). b2-01 |frenatura zione c.c. quando viene selezio-
Inizializza- 2\110 1n OI:n I%:gi“aﬁizzazfzione utente a iniezione ?g?()l‘l?)p:ag;.rnseérgéﬂigﬁtg1a_cr)agr!nlga
A1-03 |zione (I'utente deve prima impostare c.c. frenatura a iniezione c.c. a E1-09.
i parametri |i valori dei parametri utente 0 | aii
e quindi memorizzarli utilizzando mposta la corrente di frenatura
il parametro 02-03) Corrente  |a iniezione c.c. come percentuale
2220- |nizializzazione a 2 fili b2-02 d|.frengtura della corrente nominale
3330: Inizializzazione a 3 fili ainiezione |dellinverter.
c.c. In OLV la corrente di eccitazione
Selezione modalita di funzionamento c.c. viene determinata da E2-03.
0: Console di programmazione - Tempo .
Selezione Valori d1-00 frenatura Imposta il tempo qella_ frenatura
. : - a iniezione c.c. all'avvio in unita
b1-01 frequenza |1: Ingresso analogico A1 o A2 b2-03 | iniez. cc/ di 0.01 secondi. Disattivato
di riferi- 2: Comun. seriale - RS-422/485 tempo di gty :
N P quando impostato su 0,00
mento 3: Scheda opzionale eccitazione | Lo
4: Ingresso a impulsi (terminale RP) c.c. alfawio
0: Console di programmazione - ;I'empto di g Imposta il tempo ”dl frentatura
Selezione Tasti RUN e STOP b2-04 |frenatura a %lnlftzmrt]e c.c. e& arres ot X
b1-02 |comando di|1: Terminali - Ingressi digitali g}:gzr'rgé(tjé SL'JSS Olgasgc%l:;i? o impostato
marcia 2: Comun. seriale - RS-422/485 ? ’
3: Scheda opzionale collegata Accelerazione/decelerazione
. |Imposta il tempo di accelerazione
C1-01 ;’(e:(r;nepl)o1d| 1 da 0 alla frequenza di uscita
' massima.
Imposta il tempo di decelerazione
C1-02 ngeplo1dl 2 dalla frequenza di uscita mas-
sima a 0.
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Tabella dei parametri

Par. Nome Descrizione
C1-03 li(r},’g?l/gtlacel Impostano i tempi di accel./decel.
C1-08/2... 4 2 ... 4 (impostati come C1-01/02)
Curva a S all'avvio dell'accelera-
C2-01|Curvaa S 1 Zione.
C2-02|Curvaa S 2 gtgg%ea S all'arresto dell'accele-
C2-03/Curvaa S 3 rc;i%ﬁ: S all'avvio della decele-
C2-04/Curvaa S 4 I(élrJ;\zli)geS all'arresto della dece-
Compensazione allo scorrimento
Guadagno |®Aumentarlo se la velocita
di compen- | € inferiore alla frequenza di rife-
C3-01|sazione | rimento.
dello scorri- | « Diminuirlo se la velocita & supe-
mento riore alla frequenza di riferimento.
. ¢ Diminuire l'impostazione
Ritardo quando lo compensazione dello
C3-02 ;%22%1?% scorrimento & troppo bassa.
scorrimento | ® Aumenta_re I'impqs_tazion_e
in caso di velocita instabile.
Compensazione di coppia
* Aumentare tale impostazione
Guadagno guando la risposta della coppia
C4-01|di compen- | € lenta.
sazione |+ Aumentare questa impostazione
della coppia| in caso di oscillazioni della velo-
cita/coppia.
* Aumentare tale impostazione in
Ritardo caso‘di oscillazioni della velocita/
C4-02|COmpensa- | coppia.
zione di * Diminuire tale impostazione
coppia quando la risposta della coppia
e troppo lenta.
Modalita di carico di lavoro e frequenza portante
g:rlgéi%r;e 0: Carico di lavoro pesante (HD)
Applicazioni a coppia costante
C6-01 'rf]‘;?é? nor-"14: Carico di lavoro normale (ND)
pesante Applicazioni a coppia variabile
1: 2,0 kHz
2:5,0 kHz
Selezione 2: ?booktﬁz
C6-02|frequenza 5: 125 kHz
portante 15’ 15,0 kHz
7 ... A: oscillazione PWM1 ... 4
F: utente definito

Par. ‘ Nome ‘ Descrizione
Frequenze di riferimento
d1-01 Frequenza
di riferi- Impostare le multivelocita di riferi-|
. . |mento mento 1 ... 16
d1-1614 1
d1-17 |Velocita di-yeiocita di jog
o9
Curva caratteristica V/f
Ingresso:
Imposta- . -
E1-01 Zione ten- Tensione di ingresso
sione
E1-04 Frequenza di
uscitamax. | Per una curva caratteristica V/f
lineare, impostare gli stessi valori
E1-05 Tensione di |per E1-07 e E1-09. In questo
uscita max. |caso, non viene considerata
l'impostazione per E1-08.
E1 Frequenza |Verificare che le quattro fre-
-06 di base quenze siano impostate nel
rispetto di tali regole per evitare
Frequenza |che si verifichi un errore OPE10:
E1-07|di uscita E1-04 > E1-06 > E1-07 > E1-09
media Tensione di uscita
Tensione (E1-05)
E1-08|di uscita E1-1%)
media
Frequenza
E1-09|di uscita
My (E1-08)
minima
Tensione o
E1-10|di uscita R
min. (E1-09)  (E1-07) (E1-06) (E1-04)
E113 Tensione Frequenza di uscita
di base
Dati motore
Corrente .
del motore 9-
Scorrimento Scorrimento nominale del motore
E2-02|nominale in hertz (Hz). ;
motore Impostato automaticamente
dall'autotuning dinamico.
Corrente Magnetizzazione della corrente
E2-03|a vuoto in Ampere. ;
motore Impostato automaticamente
dall'autotuning dinamico.
Numero di poli del motore. Impo-
E2-04 | Poli motore |stato automaticamente dall'autotu-

ning.
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Par. Nome Descrizione Par. Nome Descrizione
! Imposta la resistenza da fase Imposta la tensione di uscita AM
E2-05 ||i:§neesalaséelri1nzeaa a fase del motore in Ohm. H4-02 g'\ulladagno del terminale pari al 100% del
motore Impostato automaticamente valore di monitoraggio.
dall'autotuning. - " -
. . Polarizza- Imposta la tensione di uscita AM
Imposta la caduta di tensione dovuta | |H4-02 Zione AM del terminale pari al valore di
Induttanza di | allinduttanza di dispersione del monitoraggio di 0%.
E2-06 |dispersione |motore come percentuale della ten- - . . — —
del motore |sione nominale del motore. Impostato Impostazione ingresso a impulsi (ingresso freq. di rif.)
automaticamente dall'autotuning. Funzione . o .
— — discala Imposta il numero di impulsi
Impostazioni ingressi digitali H6-02 Gelringresso | I H2) equivalente al 100% del
H1-01| Selezione RP valore di ingresso.
funzione Consente di selezionare la fun-
H1-06|DI S1... S6 Zione dei terminali 51 ... S6. ﬁuraed:s%no Imposta il valore di ingresso in %
! ‘ — H6-03 |5 ?reno di |sullingresso a impulsi con fre-
Alla fine della tabella, & possibile trovare un elenco imoulsi quenza H6-02.
delle funzioni principali. P
| tazioni uscite digitali Polarizza- . . .
AT EPATEIT BEELO Gl zione Imposta il valore di ingresso in %
Ho-01|Funzione _ [Impostare la funzione per luscita| |H6-04|ingresso |sulla frequenza di ingresso
DO MA/MB |a relé MA-MB-MC. a trerlw, di |aimpulsia 0 Hz.
impulsi
H2-02 Funzione |Imposta la funzione per l'uscita P . - - -
DO P1 fotoaccoppiata P1. Impostazione uscita a impulsi
Funzione |Imposta la funzione per l'uscita Sel. Immettere un valore pari ai valori di
H2-03 i H6-06 . monitoraggio U-CII. Ad esempio,
DO P2 fotoaccoppiata P2. monitor MP immettere “102” per U1-02.
Le funzioni principali sono riportate alla fine della tabella. - - - - -
- - - Funzione di |Imposta il numero di uscite
Impostazione ingresso analogico H6-07|scala moni- |a impulsi quando il monitoraggio
toraggio MP |corrisponde al 100% (in Hz).

0:0... +10 V (I'ingresso neg.

Protezione da sovraccarico del motore

L1-01

Sel. prot. da
sovracca-
rico motore

Imposta la protezione da sovrac-

carico del motore.

0: Disabilitata

1: Motore con raffreddamento
a ventola standard

2: Motore con raffreddamento
a compressione standard

3: Motore vettoriale

Durata prot.

Imposta la durata della prote-
zione da sovraccarico del motore

L1-02 ggrisco(;/rac- in minuti. Generalmente, non
€ necessario apportare modifi-
motore
che.
Blocco di protezione
0: Disattivato - Il motore accelera fino
alla velocita di accelerazione attiva
Selezione e andare in stallo on un carico
preven- troppo pesante o un tempo di
L3-01 |Zione stallo |  accelerazione troppo breve.
durante 1: Impieghi generali — Manteni-
accelera- mento dell'accelerazione quando
zione la corrente & inferiore a L3-02.

2: Intelligente — Accelerazione nel
minor tempo possibile.

Sel. livello :
H3-01 € azzerato)
segnale A1 1: 0 ... +10 V (ingresso bipolare)
Sel. fun- Assegnare una funzione al termi-
H3-02|Zione A1 nale

. f Imposta il valore di ingresso in %
H3-03|A1Gain | ool fingresso analogico a 10 V.
H3-04 Polarizza- |Imposta il valore di ingresso in %

zione A1 per l'ingresso analogico a 0 V.
0:0... +10 V (l'ingresso neg.
Selezione € azzerato)
H3-09|livello 1:0 ... +10 V (ingresso bipolare)
segnale A2 |2: 4 ... 20 mA (ingresso a 9 bit)
3:0-20mA
H3-10/Sel- fun- Assegnare una funzione al termi-
zione A2 nale A2.

_ . Imposta il valore di ingresso in %
H3-11]A2 Gain per lingresso analogico a 10 V/20 mA.
H3-12|Polarizza- | Imposta il valore di ingresso in % per

zione A2 lingresso analogico a 0 V/0 mA/4 mA
Impostazione ingresso analogico
Selezione |Immettere un valore pari ai valori di
H4-01|monitorag- |monitoraggio U1-00C]. Ad esempio,
gio AM immettere “103” per U1-03.
24
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Par. Nome Descrizione Monitor Descrizione
Livello pre- U1-07 |Tensione bus in continua (Vc.c.)
venzione Imposta il livello di corrente per la : -
L3-02|dastallo |prevenzione da stallo durante U1-08 |Potenza di uscita (kW)
durante I'accelerazione. U1-09 |Coppia di riferimento (% della coppia nomi-
accel. h nale del motore)
) 0: Disabilitato - Decelerazione come Stato terminali di ingresso
Selezione impostazione. Potrebbe verificarsi _
gi"gxgn' una sovratensione (OV). u1-10 = OOOOOOOH | siaitale 1
H i i i- - - Ingresso aigitale
Sl P Bl Sy e
durante . 1: Ingresso digitale 2
decel. se aumenta la tensione bus (terminale S2 abilitato)
in continua. Ui-10 1: Ingresso digitale 3
Selezione | 0: Disattivato — Potrebbe verificarsi 1 I(;egrr:::cl)l; ia?é)lzltato)
L3.05 g;e;te;;gone umnO ts(§>r\gaccanco o uno stallo del " ({etminale S4 abilitato)
. s di i 1: Ingresso digitale 5
gqurrar]te la |1: Telmp_o‘dl qlt_ecel. L - I(R:Idurre la (tgrminale S abiltato)
arcia velocita utilizzando C1-02. 1: Ingresso digitale 6
Livello pre- (terminale S6 abilitato)
venzione da |Imposta il livello di corrente a cui - " -
L3-06 |stallo si attiva la prevenzione da stallo Stato terminale di uscita
durante la |durante la marcia. U1-11 =000
marcia ) R
- 1: Uscita a relé
Autotuning (terminale MA-MC chiuso)
Selezione |0: Autotuning rotante ui-n1 MB-MC aperto)
T1-01 |modalita 2: Solo resistenza di terminazione 1: Uscita Open Collector 1
autotunin 3: Autotuning rotante per rispar- (terminale P1) abilitata
9 mio di energia )
- ——1: Uscita Open Collector 2
T1-02 Potenza Imposta la potenza nominale del (terminale P2) abilitata
nominale |motore (kW). —
Tonsi I 12 2 torsi o del Stato unita
. ensione mposta la tensione nominale del _
T1-03 nominale motore (V). ut-2= OOOOOOOUL .
LW. Durante la marcia
T1-04 Corrente Imposta la corrente nominale del 1: Durante velocita zero
nominale motore (A). 1: Durante REV
i 1: Durante [’ del I
T1-05 sir%c;geé*nza IrTTor;co)?éaﬂl_iaZf)ltequenza di base del Ui-12 d‘urr‘:;:‘;ng%r:psg% delsegnale
1: Durante il raggiungimento velocit
T1-06 | Poli motore |Imposta il numero di poli del motore. T U:‘Z"per;n:gg‘u"g‘men o velocta
T1-07 Velocita di |Imposta la velocita di base del 1: Durante rilevamento allarmi
base motore (giri/min).
Perdita di ferro per la determina- 1: Durante rilevamento errori
Perdita zione del coefficiente di risparmio - - -
T1-11 |ferrosa dellenergia. U1-13 |Livello ingresso terminale A1
motore Se sconosciuta, utilizzare Impo- U1-14 |Livello di ingresso terminale A2
stazione predefinita.
U1-16 |Uscita soft starter
Monitor Descrizione (freq. dopo rampe di accel./decel.)
U1-01 |Frequenza di riferimento (Hz) U1-18 |Parametro errore OPE
U1-02 |Frequenza di uscita (Hz) U1-24 |Frequenza ingresso a impulsi
U1-03 |Corrente di uscita (A) Traccia degli errori
U1-05 |Velocita motore (Hz) U2-01 |Errore corrente
U1-06 |Tensione di uscita di riferimento (Vc.a.) U2-02 |Errore precedente
I67E-IT  Guida rapida V1000 25



6 Tabella dei parametri

Monitor

Descrizione

U2-03

Frequenza di riferimento su errore precedente]

Sel.
DI/DO

Descrizione

U2-04

Frequenza di uscita su errore precedente

Selezioni funzioni relative agli ingressi digitali

U2-05

Corrente di uscita su errore precedente

U2-06

Velocita motore su errore precedente

u2-07

Tensione di uscita su errore precedente

U2-08

Tensione bus in continua su errore precedente

u2-09

Potenza di uscita su errore precedente

uU2-10

Coppia di riferimento su errore precedente

u2-11

Stato terminale di ingresso su errore precedente

u2-12

Stato terminale di uscita su errore precedente

U2-13

Stato funzionamento unita su errore precedente

u2-14

Tempo di funzionamento cumulativo su errore
precedente

uU2-15

Velocita di riferimento soft starter su errore
precedente

uU2-16

Corrente asse g motore su errore precedente

u2-17

Corrente asse d motore su errore precedente

Storico errori

uU3-01

U3-04

Elenca I'errore piu recente verificatosi fra
i quattro errori piu recenti.

U3-05

U3-08

Tempo di funzionamento accumulato
sull'errore piu recente verificatosi fra
i quattro errori piu recenti.

3 Multivelocita riferimento 1
4 Multivelocita riferimento 2
5 Multivelocita riferimento 3
6 Comando frequenza di jog (con priorita
sulla multivelocita di riferimento)
7 Selezione del tempo di accelerazione/
decelerazione 1
E Non utilizzato (impostare quando un termi-
nale non viene utilizzato)
14 Ripristino dopo errore (ripristino quando & ON),
20 Modalita ingresso errore esterno: Contatto
2F NO/contatto NC; Modalita di rilevamento:
| normale/durante il funzionamento.
Selezioni funzioni uscite digitali
0 Durante la marcia (ON: il comando di marcia
¢ attivato o € presente una tensione in uscita)
1 Velocita zero
2 Raggiungimento velocita
6 Unita pronta
A Errore
F Non usato
10 Errore non grave (Allarme) (ON: visualizza-

zione allarme)

U3-09...
Us-14

Elenca il quinto errore piu recente verifica-
tosi fra i dieci errori piu recenti.

Us-15...
U3-20

Tempo di funzionamento accumulato sul
quinto errore piu recente verificatosi fra
i dieci errori piu recenti.

* | seguenti errori non vengono registrati nel log degli
errori: CPF00, 01, 02, 03, UV1 e UV2.

26
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7 Soluzione dei problemi

€ Errori e allarmi generali

Gli errori e gli allarmi indicano problemi nell'unita o nella macchina.

Un allarme viene indicato da un codice sul display e dal LED ALM lampeggiante.
L'uscita dell'inverter non viene necessariamente disattivata.

Un errore viene indicato da un codice sul display e dal LED ALM acceso. L'uscita
dell'inverter viene sempre disattivata immediatamente e il motore si arresta per inerzia.

Per rimuovere un allarme o effettuare un ripristino dopo errore, rintracciare la causa,
rimuoverla e ripristinare I'unita premendo il tasto Reset sulla console di programma-
zione o riavviando il sistema.

AVVISO Nella tabella seguente sono riportati solo gli allarmi e gli errori piu importanti.
Per un elenco completo, fare riferimento al manuale di istruzioni.

Display
a LED ALM| FLT Causa
Blocco delle

basi o La funzione di blocco delle basi del software viene assegnata a uno degli ingressi
Lt e l'ingresso viene disattivato. L'unita non accetta i comandi di marcia.
oo

Errore di Durante il controllo vettoriale ad anello aperto si & raggiunto il limite di coppia

controllo durante la decelerazione per piu di 3 secondi.

Q |+ L'inerzia del carico € eccessiva.

C * |l limite di coppia & troppo basso.

L * | parametri del motore sono errati.
Errore circuito
di controllo
COCna Q |Si & verificato un errore nel circuito di controllo dell'inverter.

Errore esterno | X A . .
opzionale o | o |Estatorilevato un errore esterno dall'unita di controllo superiore tramite una
- scheda opzionale.

)

Errore esterno o Sono stati immessi contemporaneamente un comando di marcia avanti e uno di

fy= marcia indietro per 500 ms. Tale allarme arresta il funzionamento di un motore.

Er,r_o’[i e’sterni * Un errore esterno € stato generato da un dispositivo esterno tramite uno degli
croi ... O | O | ingressidigitali S1 ... S6.
L ;_‘5 * Gli ingressi digitali sono impostati in modo errato.

Errore di terra La correpte di dispersione di terra ha superato il 50% della corrente di uscita nomi-
- o nale dell’inverter.
s * Vi & una rottura nell'isolamento del cavo o del motore.

» Capacita parassita eccessiva sull'uscita dell'inverter.

Disattivazione
di sicurezza o Entrambi gli ingressi Disattivazione di sicurezza sono aperti. L'uscita dell’inverter
L viene disattivata in modo sicuro e il motore non pud essere avviato.
oo
Errore Disatti- L'uscita dell'inverter viene disattivata mentre & aperto uno solo degli ingressi Disattivazione di
vazione di sicurezza (generalmente, devono essere aperti entrambi i segnali di ingresso H1 e H2).
sicurezza o * Un canale si & interrotto internamente e non viene disattivato, anche se viene
_ rimosso il segnale esterno.
HELF « L'unita di controllo superiore disattiva solo un canale.
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Display
a LED ALM | FLT Causa
Perdita fase di . o N , .
uscita « Il cavo di uscita & scollegato oppure & guasto I'avvolgimento del motore.
Q |« Fili sciolti sull'uscita dell'inverter.
s « [l motore & troppo piccolo (inferiore al 5% della corrente dell'inverter).
« Errore di terra o cortocircuito sul lato di uscita dell’inverter.
Sovracorrente * |l carico & eccessivo.
_ Q |« | tempi di accelerazione/decelerazione sono troppo brevi.
aLl * Impostazioni caratteristiche V/f o dati motore errate.
N « E stato installato un contattore magnetico sull'uscita.
Surtnsg_ald_a— * La temperatura circostante & troppo alta.
mento dissipa- o | o |*Laventola di raffreddamento si e bloccata.
tore di calore « Il dissipatore & sporco. o
oM oppure oH | « |l flusso di aria sul dissipatore € limitato.
Sovraccarico « || carico del motore € eccessivo.
motore ol Il motore sta funzionando a una velocita bassa con un carico pesante.
L « | tempi di ciclo di accelerazione/decelerazione sono troppo brevi.
oL « E stata impostata una corrente nominale del motore errata.
Sovraccarico « Il carico & eccessivo.
unita O | La capacita dellinverter & insufficiente.
ol 2 * Coppia troppo elevata a bassa velocita.
La tensione bus in continua ha registrato un incremento eccessivo.
Sovraten- * [l tempo di decelerazione & troppo breve.
sione c.c. olol* La prevenzione da stallo € disattivata.
« L'interruttore ciclo di frenatura/resistenza di frenatura & rotto.
(a7} * Controllo del motore instabile in OLV.
* Tensione di ingresso troppo alta.
Pefd"a fase di  Squilibrio di fase o caduta tensione di ingresso.
Ingresso Q |* Una delle fasi di ingresso & andata perduta.
o « Fili sciolti sull'ingresso dell'inverter.
Errore transi-
stor di frena-
tura QO |l transistor di frenatura interno & rotto.
~r
Ripristino dopo
errore durante o E stato inviato un comando di ripristino dopo errore mentre era attivo un comando
la marcia. RUN.
~ /'_l'l‘l/_-
Sottotensi La tensione del bus in continua & scesa al di sotto del livello rilevamento della
otiotensione sottotensione (L2-05).
c.c. O | O | Sie verificato un errore nell'alimentazione oppure & andata perduta una fase
ol di ingresso.
- * L'alimentazione & troppo debole.
Sottotensione
unita di controllo O |La tensione di alimentazione dell'inverter di controllo & troppo bassa.
Lud
Errore circuito
di carica c.c. Q |ll circuito di carica per il bus in continua & rotto.
Uud
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€ Errori di programmazione console

Un errore di programmazione console (OPE) si verifica quando viene impostato un
parametro inapplicabile oppure I'impostazione di un parametro singolo & inappro-
priata. Quando viene visualizzato un errore OPE, premere il tasto ENTER per
visualizzare U1-18 (Costante errore OPE). Questo monitor visualizzera il parametro
che causa I'errore OPE.

Display
console di . "
programma- Causa Azione correttiva
zione LED
oPEO1 s ” ; ;
Il valore e la capacita dell'inverter impostati : N Ao
oOCf 1 |in02-04 non corrispondono. Correggere il valore impostato in 02-04.
oPEO2
| parametri impostati non rientrano nell'inter- ; -— ; -
SPERD vallo di impostazione consentito. Impostare i parametri sui valori appropriati.
Un'impostazione contraddittoria viene asse-
gnata agli ingressi di contatto multifunzione
H1-01 ... H1-06.
* Viene assegnata la stessa funzione a due
oPEO3 g‘%%snsh(tﬁ;gziﬁg!};de Errore esterno « Correggere tutte le impostazioni errate.
o bt ; ! jl * Funzioni di ingresso che richiedono I'impo- ¢ z%rr:g%mrﬁjﬁglg%tlt?sgtlr'ﬁi?orz?re riferi-
- stazione di altre funzioni di ingresso sono
state impostate da sole.
* Sono state impostate funzioni di ingresso
che non & possibile utilizzare contempora-
neamente.
* La sorgente di comando di marcia (b1-02)
o la sorgente frequenza di riferimento
oPE05 (b1|'01) © |mhp%stata su 3 Ima non”w * Installare la scheda opzionale richiesta.
ococ 6 alcuna scheda opzionale installata. * Correggere i valori impostati in b1-01 e b1-02
arcud * La sorgente frequenza di riferimento :
€ impostata sull'ingresso a impulsi ma
H6-01 non & impostata su 0.
Le impostazioni per gli ingressi analogici
multifunzione H3-02 e H3-10 e le funzioni
oPEO7 PID sono in conflitto. . . * Correggere tutte le impostazioni errate.
J—— H?|>—02 e H3-10 sono impostati sullo stesso |, per informazioni dettagliate, fare riferi-
Py valore (cio esclude le impostazioni “0” e “F”). mento al manuale di istruzioni
- 0T * Sono state assegnate funzioni PID sia agli ’
ingressi analogici che all'ingresso
a impulsi contemporaneamente.
oPEO8 E stata impostata una funzione che non puo » Correggere tutte le impostazioni errate.
essere utilizzata nella modalita di controllo | | Per informazioni dettagliate, fare riferi-
SBEnD selezionata (potrebbe comparire dopo la mento al manuale di |sgtru2|on|
UL UL modifica della modalita di controllo).
PE10  Controllare le impostazioni della curva
0 L'impostazione della curva caratteristica V/f | caratteristica V/i.
o ‘ul //7 € errata. * Per informazioni dettagliate, fare riferi-

mento al manuale di istruzioni.
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7 Soluzione dei problemi

€ Errori autotuning

Display
console di : :
programma- Causa Azione correttiva
zione LED
Er-01 Errore dati motore
- | dati del motore di ingresso non sono validi | Immettere nuovamente i dati e ripetere
L--1  |(ad esempio, la frequenza di base e la velo- |I'autotuning.
- cita di base non sono adeguate).
Er-02 Errore minore  Controllare il cablaggio.
c P « |l cablaggio € errato. « Verificare il carico. Eseguire sempre l'autotu-
Cr ol « |l carico & eccessivo. ning con il carico disaccoppiato dal motore.
Er-03 E ; '
stato premuto il pulsante STOP e l'autotu- : , f
L--n3 ning & stato annullato. Ripetere l'autotuning.
Errore resistenza
Er-04 * Dati di ingresso errati.
c A * L'autotuning ha superato il frame temporale
Cr oo specificato.
« | valori calcolati non rientrano nell'intervallo.
Er-05 Errore di corrente a vuoto « Verificare i dati d’ingresso.
r * Sono stati immessi dati errati. « Controllare il cablaggio.
E--nhg * L'autotuning ha richiesto troppo tempo. * Immettere nuovamente i dati e ripetere
- - « | valori calcolati non rientrano nelliintervallo.| ['autotuning.
Errore di scorrimento nominale
Er-08  Dati di ingresso errati.
i Ao * L'autotuning ha superato il frame temporale
Cr-ug specificato.
« | valori calcolati non rientrano nell'intervallo.

Er-O? A :IErr:]OOrt%gé ﬁg%ela%?ezlggeal tempo di accelera- |. Aumentare il tempo di accelerazione C1-01.
E--09 |Zione specificato. * Verificare i limiti di coppia L7-01 e L7-02.
_Ert Errore velocita del motore. « Aumentare il tempo di accelerazione (C1-01).
E-- ! |Lacoppia diriferimento era troppo alta. * Se possibile, scollegare il carico.

- Controllare il cablaggio.
Errore di rilevamento corrente oot h ; - ,-

Er-12 * Una o tutte Ige fasi sono andate perdute. ° ;Zﬁ%cgéigngti' ;fllrggtgggunah dellinverter
R * La corrente & tr.oppgl alta oppure supera « Verificare il carico (I'autotuning deve essere
Lro . II ;Zﬁsrg?iogiqgoagrl edn?g 'Qgﬁgei‘] asti stato eseguito senza carico collegato).

9 ) * Sostituire I'inverter.
Allarme corrente nominale . gt%r;tr\c;}lfare limpostazione della curva caratteri-

End1 * La coppia di riferimento supera il 20% g : ;

-, durante 'autotuning. . iilzizgr;igge l'autotuning senza che sia collegato
cooo * La corrente a vuoto calcolata & superiore |,y o6 o s o o :

all'80% della corrente nominale del motore. Yer|f|car(_e i dafi di ingresso e ripetere

l'autotuning.
Allarme saturazione nucleo in ferro motore « Verificare i dati d’ingresso.

_End2_ « | valori di saturazione del nucleo calcolati | Controllare il cablaggio del motore.
Eqd” non rientrano nell'intervallo. » Eseguire l'autotuning senza che sia collegato
- * Sono stati immessi dati errati. il carico.

End3 i i dati di i ; .
o - Allarme corrente nominale Verificare i dati di ingresso e ripetere la regola
C_ zione.

Cagd
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1 MpaBuna 6e30MacCHOCTU U OCHOBHbIE NpeaynpexXaeHus

1 MpaBuna 6e3onacHoCcTU
M OCHOBHbIe NpeaynpexaneHns

Omron Yaskawa Motion Control B.V. (OYMC) npegnaraeT 4pesBbl4aiHO LUMPOKMIA
CMEKTP KOMMOHEHTOB /AfA  MCMOMb30BaHNA B  MPOMbILLIEHHOCTU.  Pa3pabotumk
060pyaoBaHNs UM KOHEYHBIN NOMb30BaTENb BbIOUPaET 1 NpumeHseT npogykunto OYMC
Ha cBoe ycmoTpeHwe. Komnanua OYMC He GepeT Ha cebsi OTBETCTBEHHOCTB 3a TO, KakvM
06pa3om ee NpoayKUUsi MPUMEHSIETCS B KOHeYHOW cucTeme. Hukakme nspenma OYMC Hn
MPW Kaknx YCNOBUSX HE [OMKHbI BXOAWTb B COCTaB KakuX-nubo YCTPOWCTB Min
KOHCTPYKUMIN B KayecTBe eOMHCTBEHHOrO WM OCHOBHOrO cpeacTBa obecneveHust
GesonacHocTn. Bce  ycTponctBa  ynpaBneHwst  6e3  UCKIOMeHUs  JOIDKHbI
KOHCTPYMpOBaTbCA B pacyeTe Ha OvHamuyeckoe OBHapyXeHwe OTKa3oB U Nepexon
B Be3onacHoe CoCTosiHME B Crlydae oTkasa npu nobbix obcTosATenscTeax. Bce npoaykTb,
B COCTaB KOTOPbIX BXOAAT KOMMOHEHThI npoussogctea OYMC, AomkHbI MOCTaBNATLCS
KOHEYHOMY MOfb30BaTeNto C COOTBETCTBYIOLLMMUN MPEAYNPEXAEHNAMN N MHCTPYKLIMAMM
no Hagnexawen u 6esonacHOM SKChnyatauuMm OaHHbIX  KOMMOHEHTOB. Bce
npepynpexaenus, npegycmotpeHHble OYMC, formkHbl BbiTb CBOEBPEMEHHO A0BEAEHbI
0o koHeyHoro notpebutens. Komnanma OYMC npegoctaBnser npsiMyto rapaHTuio
TOMbKO B OTHOLUEHMM COOTBETCTBMSA KadecTBa €e NpodykumMn — craHgapTam
1 xapaktepuctukam, npusegeHHbiM B pykosogcTBe. HUKAKNX UNHBIX TAPAHTUN,
NPAMbBIX NI NOOPA3YMEBAEMBbIX, HE NPEAOCTABITAETCA. Komnanns OYMC
HE HeceT OTBETCTBEHHOCTVM 3a TpaBMbl, MaTepuanbHbii ylepb, yobITku U uHble
obcToATeNnbCTBa,  BO3HMKILME  BCMEACTBME  HEMPaBWIbHOTO — UCMONb30BaHUS — ee
NpoayKLMK.

€ OcHoBHbIe npegynpexaeHns

A\ BHUMAHUE

* [pouuTaiite U U3yunTe HacTosiLLee PyKOBOACTBO, NMpexae YeM NpUCTynaTb K MOHTaxy,
3KCMyaTaummM unu o6enyXXMBaH1IO AaHHOTO NPUBOAA.

* Heobxoaumo cobniopath Bce yka3aHUsi, CONpoBOXAaeMble Npeaynpexaatowmmm
HapnucsiMu «BHumanue» u «MpegynpexaeHves.

¢ Bce paboTbl AOMKHbI BLINOMHATLCA KBanNnMULMPOBaHHbLIM NePCOHanoMm.

* MoHTax npMBoAa AOMKEH ObITh BbINOIHEH COMNTACHO HaCTOsILLEMY PYKOBOACTBY
1 C Y4ETOM MECTHbIX HOPM U NpaBun.

¢ OOGpallanTe BHUMaHNE Ha NPMBeAEHHbIE B HAaCTOSLLEM PYKOBOACTBE NpeAynpexaarolme
Hagnucu.
3a BCe cnyyau MonyyYeHVss TpaBM MepPCOHaroM Wnu Criydan MoBpeXaeHust oGopynoBaHus,
NPUYMHON KOTOPbIX SBUIOCH HECOGMIOAEHME NPeayNPeXaeHNin, NPeayCMOTPEHHbIX B HACTOSILLIEM
PYKOBOACTBE, HECET OTBETCTBEHHOCTb OpraHU3aLumsl, aKCryaTvpytoLas obopyaoBaHume.

A\ BHUMAHUE

OBo3Ha4aeT OnacHylo CuUTyaLuio, KoTopasi, eCcriv ee He n3bexaTb, MOXET noBneyb 3a coboi
CepbE3HYH TPaBMY WU CMEPTb.
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1 MNpaBuna 6e30MacHOCTM U OCHOBHbIe NpeaynpexgeHus

B HacTosiwem pykoBoacTtBe AOnd 0603Ha4YeHust Pa3fnn4HbIX TWUMNOB OMACHOCTU
MCNONb3yKTCA crieayroLwme npeaynpexaarwine Haanmcu:

A\ NPEOYNPEXAOEHUE

OBGo3HaYaeT OrnacHylo CUTyauuio, KoTopasl, ecnm ee He usbexarb, MOXKET MPUBECTU K TpaBMme
CpenHew Uv IErkom CTeneHm TSHKecTU.

OBGo3Ha4aeT BO3MOXHOCTb MOBPEXAEHNS UMYLLECTBA.

MpeaynpexpeHna o6 onacHocTm

A BHAMAHUE

OnacHOCTb NOpaXeHNA INEeKTPUYECKUM TOKOM

He nbiTaitTech Npon3BoauTL MoAUMMKALIMIO UK 3aMeHy NPUBOAA KaKUM-TTMG0 Crnoco6om,
He ONMUCaHHbIM B JaHHOM PYKOBOACTBe.

370 MOXET NoBMneYb 3a cobol cepbeaHyto TpaBMy UMM CMEPTb.

OYMC He HeceT OTBETCTBEHHOCTU 33 KaKMe-MGO W3MEHEHUsl, BHOCUMbIE Monb3oBaTeniem
B uagenue. KOHCTPYKLWS 3TOTO M3OEenusi He A0MKHa NOABEPraTbCs UBMEHEHUIO.

Hukoraa He kacaiTech KieMM A0 NOSHOW pa3psiAKN KOHAEHCATOPOoB.

370 MOXET NoBreYb 3a cobol cepbeaHyto TPaBMy U CMepTb.

Mpexae YeM NPoM3BOAUTL MOAKIHONEHMSI K KIeMMaMm, OTKMouMTe oT obopyaoBaHMs Bce Lienu
nuTaHus. [axe Mocne OTKIYEHUSI HaMPSPKEHWSI MWUTaHUSI Ha BHYTPEHHEM KOHAeHcaTope
COXpaHsieTCsl aneKkTpuyeckuii 3apsia. CBeToavon MHAOMKaUMM 3apsiaa racHeT npu najeHuu
HanpshKeHUs! LUMHBI NOCTOSIHHOTO ToKa Himke 50 B=. Bo usbexaHve yaapa anekTpuyeckum TOKOM
NoaoXauTE He MeHee NMATU MUHYT MOCre TOro Kak MoracHyT BCce CBETOAMoabl W M3mepbTe
HanpsPKEHME LUMHBI MOCTOSIHHOTO TOKa, YTOBb! ybeanTbes B ero 6e3onacHoM ypoBHe.

He ponyckaetcs akcnnyaTtaums o60pyaoBaHMA HeKBanvduLUMpoBaHHbLIM NepCoHarnom.
OT0 MOXET noBreYb 3a cobol cepbeaHyto TpaBMy UM CMepTb.

TexHndeckoe OGCMyXVBaHWE, MPOBEPKA W 3aMeHa uYacTell [OIDKHbI BbINOMHSATLCA TOMbKO
KBaNMOULMPOBaHHBIM MEPCOHANIOM, UMEILLUMM HaBblKM MOHTaXa, HanafkM M TEXHUYECKOTO
obcnyk1BaHWsi NPUMBOAOB NEPEMEHHOTO TOKa.

He cHMMaliTe KpbILeK U He NpUKacanuTech K NraTtam MHBepTopa Npy BKIOYEHHOM
HanpsPKeHUN NUTaHUA.
370 MOXET NoBreYb 3a cobol cepbeaHyto TPaBMy U CMepTb.

Bceraa 3asemnsiiiTe KremMMy 3a3eMrieHUs Ha CTOPOHe ABUrarernsi.
HenpaeuribHoe 3a3emrieHne 0GOpyOoBaHWS MOXET MOBMeYb 3a COBON CepbesHyto TpaBmy Umu
CMepTb MPU KacaHuy Kopryca ABUraterisi.

He npucTynaiite k paboTe ¢ NPUBOAOM, He 3a(PMKCUPOBAB 3rIeMEHTbI OAeXAbI, He CHSB
IOBENUpPHbIe YKPaLleHUs U He 3alyUTUB rnasa.

3710 MOXET NoBneYb 3a cobol cepbeaHyto TpaBMy UMM CMEPTb.

[lo Havyana paboThl C NPUBOAOM CHUMUTE C cebsl Bce MeTannmyeckvie NpeameTsl (Yackl, KonbLa),
3acTerHuTe 1 3anpaBbTe OAEXaY Y HAAEHETE 3aLLUMTHbIE O4KU.
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I'IpaBMna 6e30nacHOCTU U OCHOBHbIe npegynpexneHua

A\ BHUMAHUE

¢ Hukorga He 3amblkaiiTe BbIXOAHbLIE LieNW NnpuBoaa.
He 3amblikaliTe HaKOPOTKO BbIXOAHbIE LIEMW MPMBo&a. JTO MOXET MOBMEYL 3@ COBON CepbesHyo
TPaBMy W5 CMepTb.

OnacHOCTb BHe3anHoro ABMXeHus

¢ He croliiTe psaom c gBuratenem npu BbINOMIHEHUM aBTOHACTPOWMKM C BpaLLeHueMm.
[Buratenb MOXeT HEOXKUAAHHO HaYaTb BPALLATLCS.
[Mpn aBTOMATMYECKOM Nycke OBOPYAOBAHUS MEXAHW3M MOXET BHE3aMHO NPUIATW B OBUXKEHME.
OTO MOXET NOBrneyb 3a COOOM CepbesHyto TpPaBMy U CMepTb.

¢ Pa6oTa cucTeMbl MOXET HEOXKUAAHHO HaYaTLCSA NPU Nogaye NUTaHUS, YTO MOXET
NPUBECTU K CEPLE3HON TPaBMe UM CMEPTHU.
Mepen nopaveit nuTaHusi obecnedsTe OTCyTCTBME niogert BOMWM3W npuBogda, AsBWratens
N MexaHu3MoB. HafexHo 3akpenuTe KpbiLKW, MydTbl, LUMOHKX Bana WU Harpysky, Npexae Yem
noaaTtb NUTaHKe Ha NpPUBOA.

OnacHocTb noxapa

* He npUMeHsNTE UCTOMHUK NUTaHUSI C HENOAXOASILLMUM HaMpPsSHKEHNEM.
OTO MOXKET NPUBECTM K MOMXapy v MOBMeYb 3a COBOMN CEepbeaHyIo TPaBMy UMiv CMEpTb.
Mpexge 4Yem nogatb NUTaHWe, MpOBEpLTe, COOTBETCTBYET [N HOMMHAILHOE HampshKeHue
MPMBOAA HAMPSHKEHMIO MUTAIOLLEN AMEKTPOCETU.

* He ucnonb3yiTte HenoaxoasiLume ropoymne marepuaribl.
OTO MOXKET MPUBECTM K MOMXapy v MOBeYb 3a COBOI CepbeaHyto TPaBMy UM CMEpTb.
YcTaHaenumBaiiTe NpMBoA Ha OCHOBaHUE 13 MeTarina Uiy Apyroro Heroproyero Marepuarna.

* He nopaBaiiTe HanpsKeHWe ANEKTPOCeTH NepeMeHHOro Toka Ha BbixoAaHble knemmbi U, Vu W.
¢ Mpocneaute, 4TOGLI HaNpskeHWe NUTaHUA CUNTOBON LieNy NogaBanoch Ha KreMMmbl BBoga
anekTtponutanusa R/L1, S/L2 u T/L3 (R/L1 n S/L2 ana ogHoda3HoOro nuTaHus).
He nopaBsaiite HanpsikeHWE 3neKTPOCETU NMEPEMEHHOI0 ToKa Ha BbIXOAHbIE KremMMbl NpuBoaa,
npeaHas3HadYeHHble Ans MoAKntoyeHuss apuratens. [py nogade CEeTeBOTO HanpsPKeHUst Ha
BbIXOAHbIE KNeMMbl NPUBOL MOXET ObiTb MOBPEXKAEH, YTO MOXET MPUBECTU K NOXapy W NOBMeYb
3a coboi cepbesHyto TpaBMy UM CMepTb.

* 3arAruBaiiTe BCE KNEMMHbIE BUHTbI C YCUITMEM, COOTBETCTBYIOLLIMM YKa3aHHOMY
B PYKOBOACTBe.
OcnabrneHue aMekTPUYECKVX COEOUHEHNIA MOXKET NPUBECTY K X NEPErpeBy v NoXapy, YTo MOXET
MoBrneYb 3a COBOI CEPLE3HYIO TPABMY WU CMEPTb.

A\ NPEAYNPEXAEHNE

OnacHocTb NageHusA

* He nepeHocuTe NpUBOA, B35IB €r0 3a NEPEAHHIO0 KPbILLKY.
OTO MOXET NPMBECTU K TPABME JIETKOM MM CPEAHEN CTEMEHN TSKECTM U3-3a NafeHNs OCHOBHOM
yacTv npusoaa.

OnacHocTb oxora

* He npukacaiTecb cpa3y nocne OTKIHOYeHUs MMTaHUs K paguaTopy U TOPMO3HOMY
pesucTopy U AaiTe UM OCTbIThb.
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1 MNpaBuna 6e30MacHOCTM U OCHOBHbIe NpeaynpexgeHus

OnacHoOCTb NoBpeXaeHUs OGOPyAOBaHMﬂ

¢ [puHUMaiTe HeO6X0AMMbIE MePbl 3aLMTLI OT AEKTPOCTaTUYECKMX pa3psAaoB nNpu paborte
C NPMBOAOM U NeYaTHbIMM NnaTaMu.
B npoTMBHOM criyyae BO3MOXHO MOBPEXOEHUE 3NEKTPOHHLIX CXeM MpuBOAa CTaTMYECKUMMU
paspsigamu.

* He nogkntoyanTte aBurartenb K npuBoagy un He OTKIIO4amnTe ero ot npuBoaa, ecrivu Ha Bbixoae
npuBoaa MMeeTCcs HanpsikeHue.
HapyLueHVle nocnenoBatefibHOCTU ynpaeneHUa MOXKET NPUBECTU K NOBPEXOEHUIO NpuBoAaA.

¢ He npoBoguTe UCMbITaHUS Ha ANIEKTPUUECKYH0 MPOYHOCTb U30MSILIMM ATl KaKOW-N6o Yactu
npuBoga.
HecoGntoaeHvie aToro TpeboBaHWsi MOXET NMPUBECTY K MOBPEXAEHUIO HyBCTBUTENbHBIX SEMEHTOB
npusoza.

* He akcnnyatupyiTe HeucnpasHoe o6opyAoBaHMe.
B npoTtviBHOM criy4ae yCTpOCTBO MOXET ObiTh eLLie Gornee noBpexaeHo.
He nopacoeavHsiiTe 1 He ucnonbayiTe kakoe-nmbo oGopynosaHue, UMEloLee SIBHbIE MPU3HAKM
NOBPEXAEHNS UMW OTCYTCTBYS AeTanen.

¢ Mpenycmotpute Haanexalme Mepbl 3aLUTLI OT KOPOTKOro 3aMbIKaHWUSA COCEAHUX Lenen
B COOTBETCTBMU C ASICTBYIOLLMMU HOPMaMM.
HecobntogeHue atoro TpeboBaHys MOXET NPUBECTU K NMOBPEXOEHWIO NpyUBOJa.
[laHHbI% NpYBOA NOAXOAWT AS1s MPUMEHEHUS B LIENsiX, CMOCOBHBIX CO3AaBaTb CUMMETPUYHBIE TOKM
He Bbilwe 100000 A (cpegHekBagpaTUYHOE 3HAYEHWE) MNP MakCMMarbHOM HanpsbkeHun 240 B~
(ans knacca 200 B) unu npy makcvmansHom HanpsbxkeHun 480 B~ (ons knacca 400 B).

¢ He ucnonb3yiiTe HeaKpaHUPOBaHHbIV Kabenb Ans uenen ynpasneHus.
Mpy HecobrtofeHnn aToro TPeGoBaHMA MOTYT BO3HWKHYTL SMEKTPUYECKME NMOMEXM, YTO NpuBedeT
K YXYALIEHNIO paboymx XapaKTepuUCTWK cucTeMbl. Vcnonb3yite aKpaHWMpPOBaHHYHO BWUTYIO Mapy
1 MOAKIIoMalTe 3KpaH K KnemMme 3a3eMrieHVst Ha NpuBoae.

* He ponyckaiiTe akcnnyaTaumio 060pyaoBaHNUA HEKBaNM(ULIMPOBaHHbLIM NEPCOHArIOM.
HapyweHrue aToro npasuna MOXET MPUBECTU K MOBPEXAEHWIO MPUBOAA WM TOPMO3HOTO
yCTpOiiCcTBA.

BHUMaTenbsHO MpoyTUTE  PYKOBOACTBO MO  3KCMflyaTauwy  [AOMOMHWUTENBHOMO  YCTPOWCTBA
TOPMOXEHUS Nepes, NoAKIUYEHVEM NOCTEAHENO K NPUBOAY.

¢ He BHOCUTE HMKaKUX U3MEHEHUI B AMEKTPUYECKYHO CXeMY NpuBoAaa.
OTO MOXET NPMBECTM K MOBPEXKAEHNIO NPUBOAA W yTpaTe MapaHTum.
OYMC He HeceT OTBETCTBEHHOCTM 3a Kakue-nmbo W3MEHeHWs, BHOCMMbIE MOnb3oBaTeniem
B n3genuve. KoHcTpykums atoro npnbopa He A0MmKHa NoABepraTbCsl USMEHEHMIO.

* MMocne ycTaHOBKM NpVBOAA M NOAKMIOYEHUs1 BCeX APYrMX YCTPOWCTB NpoBepLTe
NpPaBUNbHOCTb BCEX IMEKTPUYECKUX COEANHEHUN.
HecobntoneHre atoro TpeboBaHUsi MOXKET NPUBECTYU K NMOBPEXAEHUIO NpUBOAA.

* He noaknoyaiite Kk BbIxoay UHBepTOpa Kakue-nu6o uHble LC- unu RC-punstpbi
noAaBneHnsi NOMeX, KOHAEHCaTOPbI UMK YCTPOMCTBA 3aLUMThbl OT NPEBbILLEHUs
HanpskeHWsl, KPOMe PeKOMeHAO0BaHHbIX.

MpymMeHeHne apyrx unsTPOB MOXKET MPUBECTM K NMOBPEXOEHWIO NPYBOAA UNu ABUraTenst.
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1 MpaBuna 6e30MacCHOCTU U OCHOBHbIE NpeaynpexXaeHus

¢ OOGecneuyeHune cooTBeTCTBUA [lUpeKTUBE NO
HU3KOBOJNLTHOMY o6opyaoBaHuio (CE)

[aHHbI NpyvBOA MPOLLEN MCMbITAaHWS COrMacHoO ycrnoBusim EBponelickoro ctaHgapTta
EN61800-5-1 ¥ nonHOCTbO  COOTBETCTBYET [MpEKTMBE MO  HWU3KOBONBLTHOMY
obopynoBaHuto. Mpy Mcnonb3oBaHUM NpUBOAA COBMECTHO C APYrMMK YCTPOMCTBaMm
ans obecrnevyeHuss 3TOr0 COOTBETCTBUSI AOMMKHbI ObITb BbIMOMHEHbI  CrieaytoLIme
TpeboBaHus:

He akcnnyatupyiite npuBog B MeCTax CO CTEMEHbHD 3arps3HEHUst cpefbl Bbille 2
1 KaTeropuen nosbIweHHoro Hanpsixerust 3 no IEC664.

Mpn pabote ¢ npuBogom knacca 400 B 3asemnuTte HenTpanbHblA MPOBOAHMK
nuTaloLLen areKkTpoceTu.

¢ OOGecneyeHune cooTBeTCTBUA TpeGoBaHusm UL/cUL

[aHHbI NpyBOA, MCMbITaH cornacHo ycnosusm ctaHgapta UL508C u cootBeTcTByeT
TpebosaHunam UL. MNpu ncnonb3oBaHWmn npmBoga COBMECTHO C APYTVIMU YCTPOVCTBaMM
ans  obecrneveHuss 3TOr0 COOTBETCTBUSI JOMMKHbI OblTb BbIMOMHEHBLI CrieaytoLime
TpeboBaHwusi:

He yctaHaenuBanTe npuBo4 B MeCTax CO CTEMNeHblo 3arpsisHEHUs cpedbl Bbille 2
(ctanpapt UL).

Mcnone3yiite cootBeTcTBYOWME cTaHgapTam UL megHbie npoBoaa (paccymTaHHbIe Ha
75°C) n coeguHUTENN KOHCTPyKUMM «closed-loop» nnbo coeauHWTEnu KonbLEeBOro
TMna, orBevarome Hopmam CSA. MNoapobHyo nHopmaLmio CMOTPUTE B PYKOBOACTBE
Mo 3KCryaTaumm.

Hu3koBonbTHas NpoBoAKa AOIMKHA BbIMOSHATLCA NMPOBOAHMKAaMK kracca 1 cormacHo
NEC. PykoBoacTtBymTechb npasunamu BbIMOMHEHWUS NPOBOAKW, MPUHATLIMKM B Balen
cTpaHe wvnu Ha Bawem npegnpuatuun. MNMpUMEHSIEMBIA UCTOYHUK MUTAHUSA BXOAHbLIX
uenen ynpaeneHust JormkeH cootBetcTBoBaTb Knaccy 2 no UL. TMNogpoGHyto
MH(OPMaLIMI0 CMOTPUTE B PYKOBOACTBE MO IKCMyaTauuu.

[aHHbIA NpMBOA NPOLLEN UCMbITAHWE HA KOPOTKOE 3aMblkaHWe cornacHo TpeboBaHuaM
UL. 3TMM rapaHTVpyeTCsi, YTO NPV KOPOTKOM 3aMblKaHUM B MWCTOYHWKE MUTaHWSA
npoTekatowmn 1ok He npesbicnT 30000 A npu HanpsbkeHun 240 B~ (ana npueogos
knacca 200 B) n 480 B~ (ans npueogos knacca 400 B).

BcTpoeHHas B npvBoa cvucTema 3alumThbl ABuUraTens ot neperpysku cootsetcreyet UL
n oteevaeTr TpebosaHuam NEC u CEC. KoHdurypupoBaHue MOXHO BbINOSHUTL
cnomMowbo  napametpoB  L1-01/02. TNogpoGHyd  MHGOpMauUMlo  CMOTpuUTe
B PYKOBOZCTBE MO 3KCMyaTaLmm.

4 YKasaHuA No UCNONb30BaHUIO q)YHKLIVIVI 3aLlLUTHOro OTKIH4YeHuA

Peannsyemas npuBogom OyHKUMS 3aLLMTHOTO OTKITHOYEHUS COOTBETCTBYET KaTeropum
6es3onacHocT 3 no EN954-1 n SIL2 no EN61508. OHa MOXeT ncnonb3oBaTbCcs OS1s
3aLWMTHOrO OCTaHoBa cornacHo TpebosaHuAM kateropum 6esonacHoro octaHosa 0 nMo
EN60204-1 (HeynpaBnsiemblii OCTaHOB MNpu MponagaHun nutanus). MogpobHyto
nHOPMaLMIO O NPUMEHEHUN 3TOM DYHKLMM CMOTPUTE B PYKOBOACTBE MO 3KCNNya-
Taumu.
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2 MexaHW4YeCKUA MOHTaX

2 MexaHU4YeCKnm MOHTaXx

4 [poBepka npu nony4yeHun

Mocne nonyyexus npueoga He0bxoAMMO BbINONHNUTL CriedytoLlee:

» [poBepsTe NPUBOA Ha OTCYTCTBME MOBPEXAeHWA. Ecnn nonyyYyeHHbIn npuBoa
BbIIMIAANT NOBPEXOEHHBLIM, CBAXUTECH CO CBOMM MOCTaBLLMKOM.

« lNpoBepbTe COOTBETCTBME MOMYYEHHON MOAENN 3aKkas3aHHOW, NpPoYMTaB AaHHbIe Ha
nacnopTHoun Tabnuyke. Ecnv nonyyeHa He Ta Moaenb, obpaTnTech K CBOeMy
MOCTaBLLIMKY.

€ Ycnosus 3kcnnyaTauuu

[nsa npogneHus cpoka cnyx6bl NpuBoda ero criedyeT yCTaHaBMuBaTb B YCHOBUSIX,
COOTBETCTBYIOLLMX NEPEYNCTIEHHBIM HXKE TPEeBGOoBaHUAM.

MapameTp YcnoBus
MecTo ycTaHoBKM BHYTpy¥ nomeLueHus
—10°C ... +40 °C (NEMA, Tun 1)
—10 °C ... +50 °C (Mogerb C OTKpbITbIM LUaccH)

Temnepatypa B cnyyae ycTaHOBKY B 3aKpbIThIN LKad HeOO6X0AMMO NpeaycMoTpeTb
OKPY>XaloLLEn CPEAbl | geHTUNATOP UMM KOHAMLMOHEP, YTOOLI TeMnepaTtypa BHYTPY LWKada He
BbIXOAWMA 32 AONYCTUMbIA AMaNasoH.

He ponyckaetca obpasoBaHue nbaa Ha NpMBOAE.

BnaxHocTb OTHOcUuTenbHas BNaxHocTb He 6onee 95 % (6e3 koHaeHcauun)
Temnepartypa oo .
XpaHeHus 20 °C ... +60 °C

YcTaHaBnvBaiTe NpuBoOA B MecTax, IAe OTCYTCTBYHOT:

* MacnsHble napbl 1 Mbinb

* MeTannunyeckas CTPyXXka U OMuIKu, Macno, BoAa Unm apyrue
NMOCTOPOHHWE MaTepuarnsbl

pafnoaKTUBHbIE BELLECTBa

roptoyve matepuansl (Hanpumep, ApeBecuHa)

BpeaHbIe rasbl U XUAKOCTU

ype3amepHasi BUbpaums

xnopugsl

NPsIMOW COMNMHEYHbIN CBET

Okpy»aroLas 30Ha

e o o o o o

BeicoTa Hag ypoBHeM 1000 M Unv MeHbLIe

Mopst
Bubpaums 10 ... 20 'y npn 9,8 m/c2, 20 ... 55 'y npm 5,9 m/c?

NSt BOCTWKEHMS HaUMyyLIero oXnaxaeHus pacrnonaraite NpuBoa,
OpwenTauua BEPTUKAIbHO.
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2 MexaHU4YeCKUN MOHTaX

€ PacnonoxeHue Npu MOHTaXxe U 3a30pbl

Bcerga MOHTMpyYNTE NpUBOA B BEPTUKANBHOM 50 30m —
nonoxeHuun. [ns ynyyweHus oxnaxgeHus [ EOMM Boaayx 4
ocTaBbTe JocTtaTtovHoe cBobogHoe e 2F=en]
NPOCTPaHCTBO BOKPYT Npnbopa, kak nokasaHo {id ip
Ha pUCYHKe crpaBa J
MpumeyaHue: MNpu ycTaHOBKE HECKOIb- 1
KX npubopoB B psag L
3a30pbl  Mexagy  HuMHK
MOryT ObITb MEHbLUE, Yem Eo wm Bosayx t
yKa3aHO Ha  PUCYHKe. I
Moapo6Hyto nHpopmaumo
CMOTpUTE B PYKOBOACTBE MO 3KCMyaTaumm.
¢ [aGapuTHble pa3mepbl
? " 2 Mogenb Pa3smepsb! (Mm)
’ i VZA*  [Puc] W H | D W1 | H1 [H2|H3 [ H4 D1 ] d |°oc®
BOP1 68 | 128 | 76 | 56 | 118 5 | - | - |65 |M4| 06
. BOP2 68 | 128 | 76 | 56 |[118| 5 | - | - |65 |M4| 07
A BOP4 68 | 128 | 118 | 56 | 118 5 | - | - [385| M4 | 10
L BOP7 108 | 128 [137,5] 96 [118| 5 | - | - [ 58 [M4| 15
Pt - B1P5 108 [128 [ 154 | 96 [118| 5 | - | - [58 [M4| 15
waccn B2P2 140 [ 128 | 163 [ 128 [118| 5 | - | - | 65 |M4| 21
B4P0O A Ha craguu paspabotku
20P1 68 [128] 76 [ 56 [118] 5 | - | - [65|M4| 06
20P2 68 | 128 | 76 | 56 |118| 5 | - | - |65 |M4| 06
20P4 68 | 128 | 108 | 56 | 118 5 | - | - [385| M4 | 09
20P7 68 | 128 | 128 | 56 | 118 | 5 | - | - [385| M4 | 1,1
21P5 108 | 128 [ 129 | 96 [118| 5 | - | - [ 58 [M4| 13
= 22P2 108 | 128 [137,5] 96 [118] 5 | - | - [ 58 [M4| 14
E 24P0 140 [ 128 [ 143 [128 [118| 5 | - | - |65 |[Ma| 21
25P5 140 | 254 | 140 [ 122 [248| 6 |13 |62 55 | M5 | 38
4 . 27P5 p [ 1401254 140 122248 6 [13[62] 55 |M5| 38
2011 180 | 290 | 163 | 160 [284| 8 |15 62| 75 |[M5| 55
2015 220 | 358 | 187 [192[336| 7 [15|72| 78 [M5| 9,2
40P2 108 128 | 81 | 96 [118| 5 | - | - [ 10 [M4| 08
=i 40P4 108 [ 128 | 99 [ 96 [118] 5 | - | - [28 [M4| 10
B : 40P7 108 | 128 [137,5] 96 [118| 5 | - | - [ 58 |[M4| 14
20/Nema T 1 41P5 A|108[128 | 154 | 96 [118]| 5 | - | - |58 |[M4| 15
42P2 108 [ 128 | 154 | 96 [118| 5 | - | - [ 58 |[M4| 15
43P0 108 | 128 | 154 | 96 [118| 5 | - | - | 58 [M4| 15
44P0 140 [128 | 143 [128 [118| 5 | - | - | 65 |M4| 21
45P5 140 | 254 | 140 [ 122248 | 6 |13 | 6 | 55 |[M5| 38
47P5 p | 140254 140 [ 122248 | 6 [13[62] 55 |M5| 38
4011 180 | 290 | 143 [ 160 [284| 8 [15| 6 | 55 |M5| 52
4015 180 | 290 | 163 [ 160 [284| 8 [15| 6 | 75 |[M5| 55
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3 OneKTpUYeCKUNn MOHTaX

3

ANEeKTPNYECKUN MOHTaX

Ha npvBegeHHOM Hmxe PUCYHKE MOKa3aHO NOAKIKYeHne CUNoBbIX Lenen n uenen

ynpaeneHusl.
— Apoccens nocT. KoHTtaktT  TOopMO3HOiA
Ana 1-dason cetn ToKa (onuuA) Tennosoro  PesncTop
venonbayite pene (onLus)
Knemmbl R/L1 e
nS/L2 |
+ - Bl

Mpepoxpawmrerw N ~ |
U — =]
HanpaxeHue '
nvranme 2 Lt = \Al OOO
18— ——
L35 =TT
BbIKIOYaTENb :@: ,,,,,,,,
KPaHMPOBaHHbIN
| [Hazan/ Sxpanuposal
= kabenb
' Brewwan 3asemnenue
| |ownbka
! i
|
1 |C6poc owmbKm | @
1 Mepekntoy.
} ckopocTy 1
1| Mepeknioy.
} CKOPOCTH 2
\ J +24V8mMA  ______ ——
- . N .
/ | MA “ MHOrothyHKUMOHaNbHbIA
1 ME —— PeneiiHblil BbIXOA
MHOrothyHKLMOHaNbHbIE 24V ' Oumora | 250 B~ /30 B= (10 MA...1A)
AVICKPEeTHbIE BXOAbI 1 ' (chyHKLMM MO yMONHaHHio)
(cpyrkumm no DIP-nepexnio- ! )
YMOn4aHumio) yatenb S3
sc / P1
3! > Pexxum «Xop» ‘,\
| o
ov 1 1 MHoroyHKUMOHaNbHbBIA
Knemma } } ONTPOHHbIi BbIXOA
3a3emnenva H CornacosaHue 4acToT } +48 B=, makc. 50 MA
aKpaHa i
T i O6uian uens ! (ﬁﬁzz::“g)o
=~ VnnynscHbii 8xon \ OMTPOHHBIX BLIXOLOB J Y
RP, (vare. 32 k)
|
nuTanA
wyi e e Botxon mimybcro
| +10,5 B=, makc. 20 MA nocnefoBaTensHOCTI |
| @ i (makc. 32 kl'u) }
} guanor%ﬂ(ﬁév&igt)ﬂ)! (BbIxoaHan YacToTa) I Bbixoabl KOHTpONA
[ AM . ! (cpyHKUMM MO
I MHorodyHKUMOHaNHBIT AHarnorosblil Bbixoa !
AC! aHanorosbit Bxon 0... +10 B= (2 MA) } YMONYaHuIo)
0...10 B (20 KOM unu
— 'V 0/4 ... 20 MA (250 Om) AC (BbixoaHana YacToTa) “
_____ .
MHorogyHKUMOHanNbHbIe ;
VMY NbCHbIE/aHANOroBLIE BXOALI H
. | peacTop
(1o yMONyaHuIo: 3a1aH1e YacToTbl) ! ! (00w 17287)
Eoaiaiaiaiitty i
t i ‘
i .
Bxoabl 3alMTHOTO ! L I : - WnTepcheitic Memobus
OTKNIOYEHNA i i s+ g —— RS-485/422
' = i | j | makc. 115 K6ut/c
! " is- i |
| L 3 B '
! I IG
\ |
N ! ]
N I J/
O6oaHaueHuA:

T Kabenu ¢ BUTbIMW napamu.

i Kabenu c 3KpaHMpOBaHHbIMK o

BUTBLIMK Napamu.
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3 OneKTpuU4ecKMn MOHTaX

¢ [MopknioueHUe 3NeKTPUYECKUX Lenemn

B CunoBble Luenu
Mpy NoaKNIOYEeHUN CUNOBBIX Lienen UCMOfb3yWTe TONbKO NPEAOXPaHUTENN 1 CETEBbIE
uneTpLl, NepeyvcrieHHble B Tabnuue Hwke. Cnegute 3a Tem, 4tobbl He Obinn
NpeBbILLEHb! YKa3aHHbIE MOMEHTbI 3aTSHKKU.

Tun domnsTpa AMC C - Pekom. | Pazamepbl KneMMm CUoBbIX Lienein
eTeBONt | | oot
Mogpenb npepo- neura- | RIL1,S/L2, TIL3,
VZA* Rasmi Schaffner Xpanutens | "o oo | UM, VIT2, WIT3, | B1,B2| GND
(Ferraz) [MmI] —,+1,42
BOP1 TRS5R 1,5 M3.5 M3.5 | M3.5
BOP2 | A1000-FIV1010-RE | A1000-FIV1010-SE | TRS10R 1,5 M3.5 M3.5 | M3.5
BOP4 TRS20R 1,5 M3.5 M3.5 | M3.5
BOP7 TRS35R 2,5 M4 M4 M4
B1P5 A1000-FIV1020-RE | A1000-FIV1020-SE TRS50R 2 M4 Ma Ma
B2P2 | A1000-FIV1030-RE | A1000-FIV1030-SE | TRS60R 4 M4 M4 M4
B4P0 Ha ctaguu paspa6oTku
20P1 TRS5R 1,5 M3.5 M3.5 | M3.5
20P2 TRS5R 1,5 M3.5 M3.5 | M3.5
20P4 A1000-FIV20010-RE | A1000-FIV20010-SE TRS10R 5 M35 M35 | M35
20P7 TRS15R 1,5 M3.5 M3.5 | M3.5
21P5 TRS25R 2,5 M4 M4 M4
2P0 A1000-FIV2020-RE | A1000-FIV2020-SE TRS35R 2 Ma Ma Ma
24P0 | A1000-FIV2030-RE | A1000-FIV2030-SE | TRS60R 4 M4 M4 M4
25P5 A6T70<1> 6 M4 M4 M5
A1000-FIV2060-RE | A1000-FIV2050-SE
27P5 000 060 000 050- A6T100<1> 10 M4 M4 M5
2011 A6T150<1> 16 M6 M5 M6
A1000-FIV2100-RE -

2015 000 00 A6T200<1> 25 M8 M5 M6
40P2 TRS2.5R 2,5 M4 M4 M4
20P4 A1000-FIV30005-RE | A1000-FIV30005-SE TRS5R 25 M Ma Ma
40P7 TRS10R 2,5 M4 M4 M4
41P5 TRS20R 2,5 M4 M4 M4
22P2 A1000-FIV3010-RE | A1000-FIV3010-SE TRS20R 25 M Ma Ma
43P0 TRS20R 2,5 M4 M4 M4
44P0 | A1000-FIV3020-RE | A1000-FIV3020-SE | TRS30R 4 M4 M4 M4
45P5 A6T50<"> 4 M4 M4 M5
47P5 A1000-FIV3030-RE | A1000-FIV3030-SE AGTE0" 5 Ma Ma M5
4011 A6T70<"> 10 M5 M5 M5
ao15_| M1000FIVI0SO-RE ] ABT80<™> 10 M5 M5 | M6

<1> [ins o6ecneyeHnsi cooTBeTCcTBUSI TpeGoBaHuaM UL HeoGxoanMmo 1cnonb3oBaTb ApYron Tun
npepoxpanuTens. MNMogpobHyo MHGOpPMaLMIo CMOTPUTE B PyKOBOACTBE MO 3KCMyaTaumum.

Benu4yuHbl MOMEeHMO8 3amsiXXKu
3aTarMBanTe BUHTbLI KIEMM CUITOBOM LIEenu ¢ YKa3aHHbIM MOMEHTOM 3aTAXKN.

M4
12...

M5
20...

M6
40...

M8
90...11,0

Pa3mep knemmbi
MowmeHT 3aTsbkku [H-m]

M3,5
08...1,0

15 25 5,0
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3 OneKTpUYeCKUNn MOHTaX

B Lenu ynpaBneHus

KneMMHUK A5 NOAKMIoYEHNs Lenei ynpaeneHnst ocHalleH 6e3BMHTOBLIMM 3aXKMMaMK.
O6sizaTenbHO  MpPUMEHSIATE  MPOBOAA, COOTBETCTBYHOLUME MPUBEOEHHBIM  HIDKE
napameTpam. s HaaeXHOCTN NMOAKIIUYEHUS] PEKOMEHOYETCS UCMOSb30BaTh XKECTKUE
OHOXWUIbHbIE NPOBOAA UMW MOKME NPOBOAA C HAKOHEYHMKaMK. [nnHa 3aumLLaemMoro
oTpeska npoBoAa AomkHa COCTaBNsATb 8 MM C y4ETOM ANUHbI HAKOHEYHWKA.

Tun npoBoga CeueHue nposoga
2KecCTKui OQHOXMIBHbIV 0,2...1,5 mm?
Gkuin 0,2...1,0 mm?
TMBKUIA C HAKOHEYHMKOM 0,25 ... 0,5 mm?

¢ MoHTtax OMC-cunsTpa

MpuBoa npowen ucnbelTaHusa cornacHo EBponenckomy ctaHgapty EN61800-3. OAns

BbINOMNHeHus TpedoBaHuin No AMC npu NOAKMOYEHMN CUNOBBIX Lienen Heobxoammo

cobniogaTh crieqytoLLme YCIoBUSt yKasdaHHbIE HUXKE.
1. YcraHoBUTE Ha BxoAe MHBepTopa cooteeTcTBylowmn AMC-chunstp nogasneHvs
nomex. MogpobHyo MHGOPMaLUMI0O CMOTPUTE B MepeyHe Bbille Un obpaTtutech
K PYKOBOZCTBY MO 3KCMnyaTaumn.

. Mpuog 1 dunsrp AMC gomkHbl pasmeLLaTbes B O4HOM LuKady.

. Ana nopgkntodeHns npuBoa WM ABuratenst HeobxoaMMO UCMOonb3oBaTh Kabernb
C 9KpaHMPYHOLLIEN OMNMETKON.

. Ana CHWKeHMs1 COMPOTUBIEHUST LIEMW 3a3€MJIEHNSI OYUCTUTE OT KPacKu U rpssu
MecCTa NOAKMYEeHNS NPOBOAHWNKOB 3a3eMIEeHUS.

. Ha npuBogax po 1 kBT ycTaHaBnvBamte Apoccenb MEPEeMEHHOro Toka And
cootBetcTBKs Hopmam EN61000-3-2. Boree noapobHyro MHOpMaLmIo CMOTpUTE
B PYKOBOZACTBE MO 3KCMryarauum unm obpatntecb kK CBOEMY NOCTaBLUKY.

a h WN

NL1 L2
Baxum FE o 3| L1 PE

Kabensa Kabena

MaHens unw cTena Tanens um crena
MeTannuueckan nnactuHa

3ageMNAIOLLaR MOBEPXHOCTH

(0HMwieHHaR OT Kpackiu)

MeTannuieckan nnactuia
| O+ 3asemnaiowan NOBEPXHOCT
(ouMuieHHaA OT Kpackw)

I ISii=1
NERLT ‘ £
= L1
4L 40
o) ] I [
oM Mpvson awmc H» 1] | Mpvson
=H-F I~ ]

3azemnAowan
nosepxHoCTs
(omwenran
o kpackw)

3asemnAiouian
NOBEPXHOCTH
(0umuierHan
OT Kpackw)

Kabenb kak MOXHO
MEHbLUSI ANMHbI

Kabenb kak MOXHO
MEHbLUISI AIMHbI

Kabenb asuratena
3axwm AnA 3asemneHna Katen pewratena i 3axum ana ¢ " i
3KpaHa Kabena © 9KpaHUpyloUeii OnNeTKoi aKkpaHa kabens

onnerkoit
3asemnuTe akpaH Ha
cTopoHe aswratenn

“BagemnuTe okpan Ha
cTopoHe aswrarens

MopkntoyeHne ogHo- U TpexdasHbIX NPUOOPOB ANA COOTBETCTBUA cTaHAaapTam AMC
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3 OneKTpuU4ecKMn MOHTaX

€ [MoaknioyeHne CUMNOBLIX Lienen U ueneun ynpasneHus

B [logknioyeHne BXOAHbLIX CUMOBbLIX Lenewn

Mpy nogknoveHMM Uenei BBoOA aAreKTponuTaHuMsa Heobxogumo  cobnoparb

criegytoLme Mepbl NPeA0CTOPOXHOCTY.

* Wcnonbayiite TOMbKO aBTOMaTU4eCK1e BbIKIOYaTENM, cneumansHoO
CKOHCTPYMPOBaHHbIE AJ151 NPUBOAOB.

* pn “cnonb30BaHWM 3aLMTHOIO BbIKMOYaTENs, cpabaTbiBalOLLEro OT 3aMblkaHUst Ha
3emnio, ybeauTech, YTO OH pearvpyeT Kak Ha NMOCTOSIHHbIE, TaK U HA BbICOKOYACTOTHbIE
TOKM.

+ [pu ncnonb3oBaHUM BXOAHOTO BbIKMtovaTens obecneysre, 4Tobbl OH cpabaTtbiBan He
Yalle ogHoro pasa B 30 MUHYT.

* Acnonb3yiiTe Ha BXOOHOW CTOPOHE MpuBOAa [OpOCCeflb MOCTOSIHHOMO WM
NnepemMeHHOro ToKa:

+ [insi nogaBneHust rapMOHUYECKNX TOKOB.

+ [Ina CHWKeHWA KoaddmLMEHTa MOLLHOCTM Ha CTOPOHE UCTOYHMKA NMUTaHUS.

* Npu ncnonb3oBaHUK BbIKIKOHATENS ha30KOMMEHCUPYHOLLIETO KOHAEHcaTopa.

* Mpw nogkntodeHun K TpaHcdopmatopy 6onbLuon molHocTy (600 KBA 1 6onee).

B [opgkntoyeHue BbIXOAHbIX CUNOBLIX Lienewn

Mpy NoaKMoYEHUN BbIXOAHBIX CUMOBLIX Lienen Heobxoammo cobnoaaTe criedyroLme
Mepbl NPeaoCTOPOXHOCTH.

* He nopgkntovarite K BbIXOA4y NpMBOAA Kakyk-nmbo MHyt Harpy3ky, kpome 3-chasHoro
apurarensi.

Huvkorga He nogaBaiTe anekTponuTaHue Ha BbIXOAHbIE KNeMMbl MHBEepTOopa.
Hukorga He 3ambiKanTe BbIXOAHbIE KIEMMbI MeXay COBOM Unn Ha 3eMITHO.

He ncnonb3ayiite dhazokoMneHcpyoLwmne KoHOeHcaTopbl.

Ecnn mexgy npvBogomM v gBuratenem yCTaHaBNMBAETCS KOHTAKTOP, OH HE OOMMKEH
nepeknoyaTbCs NPy HanuM4MM HanpskeHUst Ha Bbixode npveofda. [NepeknioyeHve
KOHTaKTopa Npu Hanu4nmM HanpshkeHUsl Ha BbIXO4e MOXKET Bbl3BaTb NOSIBIEHME O4YEHb
OOMbLUMX MUKOBLIX TOKOB, YTO MPUBEAET K CpabaTbiBAHWIO 3aLLMTLI OT NPEBLILLEHWS
TOKa WIMU K MOBPEXAEHNIO NPUBOAA.

B [NogknroouyeHue uenu 3aseMneHus

Mpn 3asemneHun npuBoga HeobxogMmo  cobniopgatb  crneaywwme  Mepbl

NPEeaOCTOPOXKHOCTH.

M HPOBO,D,HVIK 3a3emMrieHna He [JOJbKeH OOHOBpPeMEeHHO WCnonb3oBaTtbCA ApYyrmMn
YCTPOWCTBaMU, HAaNpMMep, CBApOYHbIMK annaparamu.

* MNpoBog 3asemneHVst OOMKEeH COOTBETCTBOBAaTb TEXHWYECKMM CTaHAapTaMm Ha
anekTpuyeckoe obopynosaHue. 3azemnsowme npoBoaa AOIMKHbI UMETb
MUHUManbHyto AnvHy. MNpreoa co3gaeT Tok yTeuku. [oaTomy, ecnu pacctosiHue
MeXay TOYKOM 3a3eMIIEHNS 1 KNEMMOW 3a3eMIEHUS CIIMLLKOM BEMWKO, NoTeHuman
Ha KnemmMe 3a3emneHuns npueoaa 6yaeT HecTabumnbHbIM.

. I'Ip|/| ucnonb3oBaHun bonee OogHOro npumeBoda npoBoAa 3as3eMSIeHUA He OOJDKHbI
06pa3oBbIBaTb 3aMKHYTHIN KOHTYP.
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3 OneKTpUYeCKUNn MOHTaX

H Mepbl NpegoCcTOpOXHOCTU NPU NOAKIHOYEHUN uenen ynpaBneHusa

Mpn nogkntoyeHun Lenew ynpaeneHnst Heobxoaumo cobniogate criegytowme Mepbl

NpeaoOCTOPOXHOCTMY.

* Llenn ynpaBneHuns AomkHbl ObiTe OTAENEHbI OT CUMOBBIX Lienein.

* Llenun, nogkniovaemble K knemmam cxembl ynpasneHus MA, MB, MC (penenHbie
BbIXOAbI), AOMKHbI ObITb OTAENEHb! OT APYrvX Lienew ynpaeneHus.

* NpUMEHSIEMbIN  BHELUHUA UCTOYHWK MWUTAHWA CXEMbl  YNpaBreHus  OOIhKeH
COOTBETCTBOBATh knaccy 2 no UL.

» [Ina npepotepalleHuss cboeB B npouecce paboTbl BbIMOMHAWTE MOHTaX Lenewn
ynpaeneHusi BATbIMX Napamu Unn aKkpaHNpPOBaHHBIMM Kabensamu ¢ BUTbIMU Napamu.

» 3asemnasa akpaHbl kabenen, OoOOMBaMTECH MaKCMMarbHOW MIOLWAAN KOHTaKTa
3KpaHa € 3a3eMIsAIoLLEN NMOBEPXHOCTHIO.

+ OKpaHbl AOMKHbI 3a3eMnATLCA ¢ 060MX KOHLOB Kabenen.

B Knemmbl cUNoBbIX Lenen

Knemma HassaHue HazHaueHue
Cny>x T Anst Nofaym SNeKTPonUTaHUs Ha NpYBOA,.
Bgeop ceTeBoro
R/L1, S/L2, TIL3 Y ogHodasHbIx Npreoaos Ha 200 B HanpsbkeHne NuTaHWs NOAAETCst TOMNbKO
HanpsbKeHus
Ha knemmbl R/IL1 1 S/L2 (T/L3 He ucnonbayetcs).
U/T1, VIT2, W/T3 | Bbixoa npusoaa MNookrntovaeTcs Kk asuraterto.
TopmosHou 1 NOAKMOYEHNS [OMNONHUTENBHOTO TOPMO3HOTO pe3ncTopa unu Grioka
B1, B2
! pesuncTop TOPMO3HOTO pesncTopa.
MoaknioyeHne o -
1. +2 aApoccans [Mpy nocTaBke 3aMKHYTBI NEPeMbIYKOIA. Mepen ycTaHoBKo Apoccens
’ NOCTOSIHHOTO TOKa NEPEMbIYKY CriefyeT yaanub.
MOCTOSIHHOTO TOKa P Ky crienyeT yi
Bxon nutanHus
+1,— [insi nogauy HanpshKeHNs! MUTaHUS NOCTOSIHHOTO TOKa.
MOCTOSIHHOTO TOKa
Knemma [ns knacca 200 B: ConpotveneHnue Leny 3azemnennst 100 OM uiv MeHblue
(2 KremMMbl) 3a3emMrneHns [ns knacca 400 B: Conpotuanerue uenm sasemreHns 10 OM unn MeHbLLe

B Knemmbl uenen ynpasrneHusi

Ha pucyHke Hwxe nokasaHo pacrionoxeHue knemm uenein ynpasneHus. MMpueog
ocHalLieH Ge3BMHTOBLIMU KIEMMHBIMU 3aXXKUMaMU.
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3 OneKTpuU4ecKMn MOHTaX

Ha knemmHow nnate nmetotcst Tpu DIP-nepekntoyatens (S1 ... S3)

SW1

BbibupaeT Tvn curHana (HanpsbkeHWe/Tok) Anst aHanoroeoro Bxoaa A2.

SW2

MoakntovaeT Unm OTKIOHYAET COTTAcyIoLLYI0 Harpy3ky BHyTpeHHero nopta RS422/485.

SW3

Bui6op nonoxutensHoi (PNP)/otpuuatensHon (NPN, no ymonyaHmio) norvkv Ans ANCKPETHLIX BXOA0B
(ans PNP TpebyeTcsi BHELLHWIA UICTOMHUK NUTaHus 24 B=)

B Knemmbl cxembl ynpaBneHus

Tun Homep| HaumeHoBaHue knemme! (curan) DyHKUMA (YyPoBeHb CUrHana), 3aBoAcKas ycTaBka
OnTpoHHble BXoabI, 24 B=, 8 MA
IMpumeyanme: Mo ymonyaHmio (3aBoackas ycTaska) BblbpaHa
S1
MHorothyHKLMOHarbHbIE AVCKpETHbIE | oTpuLiaTenbHas norvka (NPN). Ecrv crionbayetcs
MHorodbyHKLMO-HanbHble SG Bxoabl 1...6 NONOXUTENLHAsA Noruka, ycraHosuTe DIP-nepekniovatens S3
[VICKPETHbIE BXOAbI B nonoxerune «SOURCE» n npeaycmoTpuTe BHELLHUA
VCTOMHIK MuTaHus 24 B= (+10 %).
SC 3(60";2: BLIBOT MHOTOGYHKLIOHRTEHbIX OBLLUMI BbIBOA ANCKPETHBIX BXOLOB
. Yacrora ynpasnstoLLmx uMnynscos: 0,5 ...32 kI'L;
RP ﬁ:gn“ ““ggﬁ::ﬁ:%m CrakHoCTb: 30 ... 70 %; YpoBeHs «1»: 3,5 .. 132 B;
e YposeHb «0»: 0,0 ... 0,8 B; BxoaHoe corpotuenerme: 3 kOm
+V | MicTo4HMK NUTaHWs aHanorobix Bxodos | +10,5 B (Makc. gonyctumbiii Tok 20 MA)
MHorobyHKLMO-HanbHble = =
MHorochyHKLMOHarbHbIA aHANOroBbIA
aHarorosble/ Al _
VIMYTIbCHbIE BXOAbI Bxog 1 0... +10 B= (20 kOm), paspeLueHve 1/1000
A2 MHorocyHKLVOHarbHBIA aHarorosbii | 0/4 ... 20 MA (250 Om), paspetuenvie 1/500 (Tonbko ans A2)
BXxog 2
AC OBLuwI BbIBOA BXOAOB 3aaHs 0B
4acToTbl
HC OBLL BbIBOA BXOAOB 3aLLMTHOMO +24B (He Gonee 10 MA)
OTKIIoEHMs!
Bxoap! 3aLumTHoro H1 | Bxon 3awumTHoro oTknodeH s 1 OpnwH urin 06a pa3oMKHYThI: BbIXOZ MPUBOAA OTKITHOHaETCs!
OTKIKO4YEHNS (Bpems Mexay pasMblkaH1eM BXOZA U OTKIIOHEHNEM
H2 | Bxog 3aLMTHOMO OTKIHOHEHUS 2 BbIX0fa NPVBOJA COCTaBMNSET MeHee 1 Mc)
OBa 3amKHyTbI: 0Bbl4Hast pabota
MHoro- MA | HopmansHo pasoMKHyTbIN (OLLmbka) [VICKPETHBIV penenHbIN BbIXOA
hyHKLMOHaMBHBINA MB | HopmaribHo 3aMKHyTbIN (OLLmbka) 30B=10MA ..1A
peneiHbii BbIXO, MC | OBLumin BbiBOR AMCKPETHBIX BoiXonos | 250 B~ 10MA .. 1A
MHoro- P1 | OnTpoHHbIf Bbixog, 1 N B N
(hyHKLMOHaNbHbIA BbIXOA | P2 | ONTPOHHBIN BbIX0d 2 ﬂmcheerm BLIXO/ C OMTPOHHOM Pa3BR3KOM
9 = ~ 48B=,0...50 MA
C ONTPOHHOMN Pa3BA3KoNA PC | OBLumi1 BbIX0A, OMTPOHHBIX BbIXOAOB
MP | Bbixoa umnyrsCHOM nocnea-T 32 k'L (Makc.)
BbIxoz koHTponst AM | AHaroroBbIi BbIXOA KOHTPOIS! 0 ... 10 B= (He Goree 2 MA); PaspeLuerue: 1/1000 (10 6ur)
AC | O6Lumi BbIBOZ, BbIXOAA KOHTPOMS 0B
R+ | Bxon nHtepdberica ceaam (+)
MEMOBUS/uHTepdheiic R- | Bxog vHTepdbeiica cesav (-) WHtepcheiic MEMOBUS/Modbus:
CBA3N S+ | Bbixon nHTepdheiica caaam (+) RS-485 nrim RS-422; 115,2 k6uT/c (Makc.)
S- | Boixon nHTepdberica cesau (—)

3AMEYAHMUE! HC, H1, H2 — amo exodbl 3alyumHo20 omkiitoHeHust. [daHHas byHKuus
OMK/o4aem 8bIXOOHOE HarpsiKeHUe He ro3xe Yyem yepe3 1 Mc nocrne
pasmblkaHus nwbozo u3 exodoe H1 unu H2. OHa omeeyaem
mpebosaHusim kamezopuu 6e3zonacHocmu 3 no EN954-1 u SIL2 no
EN61508. u moxem npumeHsimbcs Orisi 8bIMOSIHEHUS 3aU,UMH0O20
omknoyeHusi no cmaHlapmy EN60204-1, kamezgopusi 6e3onacHo2o
ocmanoea 0. Ecriu ¢hyHKUUs 3aL4UIMHOZ0 OMKITHHEHUST He UCIOMb3yemcs,
He yOarnisitime nepembidku mexdy HC, H1, u H2.

I67E-RU V1000 WHcTpyKumst no BbiCTpomy 3amycky
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4 YnpaBneHue ¢ KnaBuartypbl

4

anaBneHMe C KnaBuaTtypbl

4 [ynbT co cBeTOAMOAHOM UHAMKALMEN U KNAaBULLN

lMynsT co CBETOAMOAHON MHAMKALWMEN UCNONb3yeTcst Ans
MPOrpaMM1POBaHMSA MPUBOAA, MycKka/ocTaHoBa NPKBoAA
M OTOBPaXeHWst WHGOPMaLMM O HEUCNPaBHOCTSX.
CaeToamob! MHOULMPYHOT COCTOSIHIE NMPUBOAA.

2Jviz.]
v ENTER

u KnaBuwmn 1 nx HasHauyeHue

HassaHue HasHaueHue
Ovcnnen ons
oTobpaxeHnst Otobpaxaer 3afaHve 4acToTbl, HoOMepa NapameTpoB U T.A.
MH¢popmaLmmn
Knasuwa ESC
(OTMEHA) BoasBpar B npeabiayLlee MeHto.
Knasuwa RESET | MepemeluaeT kypcop Bnpaso.
RESET/ CBPOC C6pacblBaeT oLLKOKY.
p: KY.
3anyckaet npusog, B pexvive LOCAL (JlokanbHoe ynpaenexue). Ceetogvon Run (Xoz)
* CBETWTCS, KOrza NPUBOZ YNPaBMsieT ABuUraTenem.
o, . S
GRUN Knasuiwa RUN :)n:;fgonpm TOPMOXEHUM [0 NOSHON OCTAHOBKW UMK Koraa 3afaHue YacToTbl
xom * 4aCTO MUraeT, ecriv NPMBOZ, 3aBMOKMPOBaH C AUCKPETHOTO BXOAA, OCTAHOBIEH
KOMaHZOW C AMCKPETHOTO BX0Aa GbICTPO OCTAHOBKW UK €CIIM B MOMEHT noaaun
nuTaHua Gbina akTeHa kKoMaHaa «Xoay.
Knasuwa
VBEMUATD YBenuyeHve Homepa napameTpa, 3a4aBaeMoro 3Ha4eHus 1 T.4.
Knasuwa
VYMEHbLLUTG YMeHbLLEHVE HOMEpa NapaMeTpa, 3a4aBaeMoro 3Ha4eHUs U T.4.
@TOP Knasuuwia STOP OcTaHaBn1BaeT NpuBoA.
(cTony

EﬁER ggglﬁu).la ENTER [nsi BbIGOpa peXxvMOoB, NapameTpoB U Arisi COXPaHEHUs1 3ajaHHbIX 3HaYEHWI.
Mepekrtoyenne mexay yrnpaeneHnem ¢ nynsta (LOCAL — NTOKAJTbHOE)
fo Knaewiwa BbiGopa | 1 ynpaeneHieM Yepes Bxogp! ynpaenerns (REMOTE — JUCTAHLIMOHHOE).
BE LO/RE CaeToavo cBeTUTCS, Koraa npueog, HaxoauTest B pexiime LOCAL (JTOKAJITbHOE —
ynpasneHve ¢ KnaeuaTypbl).
CaeTomvon ALM MuraeT: [Mpu1BOL, B COCTOSIHUM «NpeaynpexaeHmes.
ALM Avion BrknitoueH nocTosiHHO: [MprBOA, B COCTOAHUM «OLIMOKAY, BBIXO, NPUBOAA OTKIIOYEH.
BrkntoueH: ObpatHoe HanpaBreHne BpalLeHVs ABuraTensi.
REV Creropuon REV BbikntoueH: MNpsivoe HanpasneHve BpalleHys aBuratenst.
BrritoueH: MpuBoza roToB K ynpaBneHuto ABuratenem.
D RV Csetoanog DRV BeikntoueH: MprBoa Haxoautes B pexiuime «CpaBHeHney, «<HacTporikay,
«HacTpolika napameTpoB» Un «ABTOHACTPOMKa.
BrritoveH: Ha avcnnee otobpaxaeTcsi BbixogHast YacTtoTa.
FOUT | Cseroavon FOUT

BhikntoueH: Ha aucnnee otobpaxaeTtcs He BbixoaHast YacTtoTa, a [Opyron napamertp.|

I67E-RU V1000 UHCTpyKLwmsi no GbICTpOMY 3amycky
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4 YnpaBneHue c KnaBuartypbl

€ CTpyKTypa MeHI0 U PeXuMbl
CprKTypa MEHIO nyrnbra ynpasneHna nokasaHa Ha crneayrowemM pucyHke.

Onepaumnu ¢ Knasuamm

-
- ER

— gSC
Bbi6op npAMoro HanpaeneHua BbiGop obpaTHOro HanpaBneHua l .

BbixogHan yacToTa

] {1

BbixoaHoi TOK

{1
T

BbixoaHoe HanpAxeHue

{1

3arnyckKaeTcA.

MHavkaTtop DRV ceetutcA.
Mo komanae Run (Xoa) asuratens

OKpaHbl KOHTPONA UCNONb3YTCA ANA
CUNTBIBAHWA TaKUX NapameTpoB
npyBoAa, Kak COCTOAHME BXOL0B/
BbIXOAOB, BbIXOAHAA 4aCTOTA,
nHopmauma 06 ownbke u T.4.

OkpaH KoHTponA

it

B meHio «CpaBHeHue» nepeuncneHbl
BCe NnapameTpbl, 3Ha4eHUA KOTOPbIX
OTNIMYAIOTCA OT 3aBOACKNX.

MeHto cpaBHeHnA

i

Pexum HacTpoiiku

aliRl

EZA =

Pe>XXum HacTpoku napameTpoB é
.
o

Pexwum «HacTpoiika» ncnonbayetca
anAa HaCTpOI;IKI/I MWHUMANbHOro
nepeyHA NapameTpoB, HEOGXOANMBIX
AnA paboTbl.

B pexwme «HacTpoiika napameTpos»
BO3MOXHO 3a/jaHne BCex napameTpoB
npusoaa.

:
v

DYHKLUMA aBTOHACTPONKI U3MepAeT
napameTpbl ABUratens ana
Em = I

= obecneyeHnA onTumanbHo paboThbl
ABToOHacTpoiika

=11

nuunununnn

> > > > > > > >
> > > > > > > >

oo

npwueoAa v asuratena.

PR

2
|

i
1L
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5 3anyck

5 3anyck

€ T[poueaypa HacTPoOMKU NpuMBoAa

Hwxke npuBegeHa 6rnok-cxema OCHOBHOWM HacTpovikv. [anee kaxaelv war 6yaet onvcaH
©onee nogpo6Ho.

( CTAPT )

N

BbINONHUTE MexaHU4ecKui n 3I'IeKTpI/I"IeCKMl7I MOHTaX
npuBoAa COrmacHO ONUCaHuK.

v
( [MopjaiiTe HaNPAXEHUA NUTAHWA. )
W/
Ecnn TpebyeTcA, MHULManuaupyinTe napaMeTpsl NpUBOAaA,
ucnonb3ya napametp A1-01.

W/

( BuiGepuTe METO/ perynnpoBaHua. )

BbiNonH1Te aBTOHACTPOIIKY UNK 3aaiiTe NapameTpbl
[BUraTensa BPYYHYH0.

N/
HacTponte/nposepbTe 6a30Bble NapameTpbl:
* b1-01, b1-02 (cnocob BBOAA 3a4aHNA HACTOTbI N KOMaH/b! «X0a»)
* H1-xx, H2-xx, H3-xx, H4-xx, H6-xx (HacTpoiika BXO4O0B/BbIXOAOB)
* 3HayeHuA 3aaaHunii 4acToThbl
* C1-xx, C2-xx (MpOAONXNTENbHOCTb Pa3roHa/TOPMOXEHUA
1 S-npocpunu)

3anycTute Asuratens 6e3 Harpy3ku, NpoBepbTe paboTy
1 y6eanTech B TOM, YTO KOMaH/bl YNPaBNAIOLLEro yCTPoicTBa
(MNK 1 T.n.) BLINOMHAIOTCA NPUBOAOM NPABUILHO.

v
[ TloACOeANHNTE Harpy3Ky, 3anycTuTe ABUraTeNs ]
¥ npoBepLTe paboTy cUCTeMb!.
o
[ Ecnu TpebyeTcA, OTPerymMpyiiTe 1 TOYHO HacTpoWTe pabodne ]
napameTpb! (M4 1 Tn.).

OKOHYaTenbHO NPOBEPLTE HACTPOEHHbIE MapameTpbl
1 paboTy CUCTEMBI.

( TpNBOA roToB K paboTe )
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5 3anyck

€ BknroyeHue nuTaHus

Mpexae Yem BKIHOYUTL MUTAHMWE:

* lMpoBepbTe NPaBUIIBHOCTE 3MNEKTPUYECKUX COEOUHEHWIA.

. y6€/J,I/|Ter B TOM, 4YTO BHYTPMU MNpuBOoAa He OCTaBNEHbl BWHTbI, WHCTPYMEHTbI
1 06pesku nposoaa.

« Mocne BKMIOYEHUSI MUTaHWS OOMMKEH OTOBPAsUTLCA PEXVUM NpMBOAa, NPU 3TOM He
[OOMKHO 0TOBPaXKaTbCsl HUKaKUX OLLUMGOK U NPeaynpeXaeHuil.

€ Bbi6op MeToaa perynupoBaHus (A1-02)

Bo3amoxHbl Tpy mMeToaa perynuposaHns. Beibepute metoq perynuposaHusi, Hanbonee
nogxoasawmn ans Bawen sagaun.

Meton perynupoBanusi | lMapametp OCHOBHbIe 06n1acT NPUMeHeHUs
A1-02=0 |+ NpumeHeHNe B 0ObIYHBIX CUCTEMAX C MEPEMEHHON CKOPOCTbIO,
V/f-perynupoBaHue: (3aBoackas | Hampumep, Korga OAvH NPUBOL YNPaBsSeT HECKOMbKUMW ABUraTensamu
yctaBka) | ¢ lNpw 3amMmeHe npuBoAa, HACTPOMKW NapaMeTPOB KOTOPOrO HEU3BECTHbI
BekTopHoe perynmposaHue * MpumeHeHne B 0BbIYHbIX CUCTEMAX C NePeMEHHO CKOPOCTbI0
C Pa3oMKHYTbIM KOHTYPOM A1-02=2 |+ B cuctemax, TpebyoLLMX BbICOKOW TOHYHOCTU U CKOPOCTU
(OLV) perynupoBaHus
BekTopHoe perynmposaHue N
pHOE peryripo * MNpu ncnonb3oBaHWN CUHXPOHHBIX Asuratenei (SPM, IPM) B cuctemax
C Pa3oMKHYTLIM KOHTYPOM _ M
A1-02=5 | C NOHWXEHHbIM BpaLLAIOLLMM MOMEHTOM/Harpy3Kkow, u npu
NS CUHXPOHHBIX
= HeobXoANMOCTU SKOHOMUM 3HEPTrN.
[naBvrarenen

€ ABToHacTpowka (T1-000)

Mpu aBTOHACTPOWKE aBTOMAaTMYECKW 3a4aloTCs 3HAYeHUs napameTpoB NpuBoaa,
COOTBETCTBYHOLLME XapaKTepUCTMKaM ABuUraTens. BoamMoxHb! Tpy peskumMa.

Pexxum Meton

agToHacTpoiiku | N1APAMETR | oy i poBaHus OnucaHme
[MpuMeHsieTcst Npy HacTpoVike NpyBoAa Anst paboThbl B pexume
ABTOHacTpoiika BEKTOPHOTO PEryriMpoBaHns C Pa3oMKHYTbIM KOHTYpoM. [nst

T1-01=0 oLv o
C BpaLLeHem [IOCTVDKEHNS BBICOKON TOMHOCTY HEOBXOAMMO, YTOBbI BO BpeMs

HaCTpOWiKk1 ABUraTenb MOr BpaLLaTbCst 6e3 Harpysku.

Hacrtpoika
Me»«gasHoro T1:01=2 OLV, V/f- BbinonHsietcs B cnydvae V/f — perynupoBaHusi, koraa anvHa
perynvpoBaHue | kabens ABuUraTens Benvika, a Takke nocrne 3ameHbl kabensi.
COMpPOTUBNEHNS
ABTOHacTpoVika
p BhbInonHsieTcs Ans pexuMoB aHeprocbepexeHns unu novcka
C BpaLleHem ans _ V/f- M
T1-01=3 cKOpOCTY. 1151 AOCTUXKEHUS BLICOKOW TOYHOCTU HEOBXOAVMO,
pexiuma PETYTMPOBAHE | 7otk [ABuratenb Mor BpalLatbes 6e3 Harpysku
3HeprocbepexeHust P! rpysKa.

He npvikacaiiTech k Asuratento 40 3aBepLUEHWsi aBTOHACTPOMKN. [Buratesib MOXET He BpaLLaTbCs,
HO HanpshkeHne Ha Hero NoAaeTcs BroTb 40 OKOHYaHWSi aBTOHACTPOVKM.
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5 3anyck

[1ns BbINONMHEHMST aBTOHACTPOMKM BOMOUTE B MEHIO «ABTOHACTpPOMKa» W BbINOMHUTE
[ENCTBUS, NoKa3aHHbIE Ha CrieqyroLem pucyHke. Konnyectso BBOAMMbIX NACMOPTHBIX
napameTpoB ABuraTessi 3aB1UCUT OT BbIGPAHHOTO TUMa aBTOHACTPOWKN. Hike npvBeaeH
NpUMep Ansi aBTOHACTPOWKM C BpaLLEHVEM.

OKpaH pexuma Bonaute B pexum Bbibepute cnocob
«[MpuBoa» «ABTOHacTponka» aBTOHACTPONKM
oy, EN ., &N, EA
> I > > W > W
AV =)

> W - > W > > M=) > e

BBe,uwTe BCE ,uaHHble OToGpa)KaeTcn B xone aBToHacTpoiku [locne ycnewHoro
n3 I'IaCI'IOpTHOI;I JKpaH Ha4Yana MuraeT MHamMKaTop BbINO/THEHUA
TabnM4Kun aBTOHACTPOMKM DRV aBTOHACTPONKMN

oTobpaxkaeTcA «End»

Ecnn no kakum-nnbo npuvyMHaMm aBTOHACTPOVKa He MOXeT ObiTb BbIMONHEHA
(Hanpumep, HeBO3MOXHa pabota 6e3 Harpysku), 3aganiTe MaKCUMarbHYH 4acToTy
1 HanpspkeHune (napametpbl E1 -00 ) 1 Bpy4Hyto 3aganiTe xapakTepucTukv ABuratens
(napameTtpobl E2-000).

3AMEYAHUE! Bo epems ebinonHeHuUsi asmoHacmpoUku 6xo0bl 3aujumHoz20
OMKIIHHEHUST OOMMKHbI Bblmb 3aMKHYMbI.

I67E-RU V1000 WHCTpykumst no GbICTpoMy 3amycky 19



5 3anyck

4 Cnocob6bl BBOAa 3agaHUs 4acToThbl U KOMaHAbl «Xoa»

MpvBodOM MOXHO YympaenAaTe C nokanmeHoro nynsra (LOCAL) wnm  auctaHuMoHHO
(REMOTE). TexyLumin pexum ynpaeneHus ykasbiBaeTcs nHavkatopom knasuwm LO/RE.

Pexxium OnucaHue M"fg;(Ran P
JIOKANBHBIN | Komaraa Xon/CTon v 3anaHue YacToTbl BBOASTCA C NymkTa ynpasneHus. BkntoueH
OUCTAH- | UIcTouHMK KOMaHabl «Xoa» onpedensieTcs napametpom b1-02, a uCTOuHMK 3apaHust Bhikiouen
LIMOHHBIN | yacTotbl — napametpom b1-02.

[ns gucTaHUmMoHHOTO ynpaeneHust npuesodom ybeauTecs, 4To napamerpamu b1-01/02
nNpaBuNbHO oOnpeadeneHbl UCTOMHUMKM 3afaHus 4acToTbl M KOMaHAbl «Xoa», U 4TO
npusog nepeseneH B pexum REMOTE (OuctaHumoHHoe).

4 Hactpoika BxoaoB/BbixogoB

B MHorodyHKUMoHanbHble AUCKpeTHbIe Bxoabl (H1-000)

DyHKUUS KaXXOoro U3 AMCKpETHbIX BXOAOB 3adaeTtca napametpamu H1-O0O. OyHkumn,
BblOpaHHbIE MO YMOMYaHUIO (3aBoAckast HACTPOWiKa), ykasaHbl Ha CXeMe NMOOKITIYEHUS]
nHBEpTOpa Ha cTp. 9.

B MHorodyHKUMoHanbHble AUCKpeTHbIe Bbixoab! (H2-000)

DYHKUMS KaXXOoro 13 ANCKPETHBIX BbIXOAOB 3aAaeTcs napameTpamu H2-0O0. ®yHkumm,
BblOpaHHbIE MO YMOMYaHWIO (3aBOACKasA HACTPOViKa), ykasaHbl Ha CXeMe MOAKITHoYEHUS
MHBEpTOpa Ha cTp. 9. BBogumoe 3HayeHWe napameTpa COCTOMT K3 Tpex umdp.
CpegHas n npasas uudpbl 3agaloT QyHKUMIO, a nesBas uudpa onpeaenser Tun
Bbixoga (0: 06bI4HbIN BbIXOA; 1: MHBEPCHBIN BbIXOA).

B MHorodyHKUMOHanbHbIe aHanoroBbie Bxoabl (H3-010)

DyHKLMS KAXO0ro N3 aHanoroBbIX BXOAOB 3afdaeTcst napameTtpamm H3-O0O. [Ans o6omx
BXOOB MO YMOIMYaHWIO YyCTaHoBrneHa dyHKums «3agaHve 4vactoTtbl». Bxog A1
ckoHdurypuposaH ansa curdana 0 ... 10 B, a Bxog A2 — ansa curHana 4 ... 20 mA.
KombBuHaums 06orx BXOAHbIX CUrHANoB ONpeaernseT 3agaHne 4acToThbl.

3AMEYAHUE! Beibupass mun cueHana (HanpsibkeHue/mok) Ons exoda A2,
ybedumecs, ymo DIP-nepekntoyamers nepesedeH 8 rnpasuribHoe
ronoxeHue U Ymo napamemp H3-09 HacmpoeH rpasusibHO.

B Bbixoa koHTponsa (H4-0100)

[na Bblibopa BenuYMHbI, KOHTPONMUPYEMOW Ha aHanoroBOM BbIXOAe, a Takke Ans
HaCTPOVIKN YPOBHEN BbLIXOOQHOIO HampsKeHWs ucrnonb3yrotcs napameTpsl H4-OOO.
Mo ymonyaHuto (3aBoacKkas HacTpomka) BbiGpaH KOHTPOIb BbIXOQHOW YacTOThbl.
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5 3anyck

€ 3agaHue 4acTOTbl U BpeMsi pa3roHa/TOpMoOXeHUsA

B HacTtpoika cnoco6a BBoga 3agaHus 4yactotbi (b1-01)
BbibepuTte ¢ nomoLLbto napameTpa b1-01 Tpebyembli UICTOYHMK 3a4aHNS YacToTbl.

b1-01 WUcTouHuk 3apanma Cnoco6 BBoAa 3aAaHUsA YacToTbl

3apaHus YacTtoTbl BBoasTcst B napametpbl d1-000. [ns nepexntoyeHnst
npeaycTaHOBMNEHHbIX 3a[jaHUI UCTIONb3YIOTCA AVCKPETHbIE BXOAbI.

o

MynsT ynpaenexus

1 AHanoroBsbIv BXoa CurHan 3agaHus 4acTtoTbl nogaeTcst Ha knemmy A1 nnu A2.
2 | Nocnepn. uHtepdeiic MocnenoBaTenbHbI MHTEPdENC ¢ Ucnonb3oBaHem nopta RS422/485
3 | fdononHutensHasa nnata [ononHuTtenbHas nnarta ceasun
. 3apaHue YacToTbl nofaetcst Ha knemmy RP B Buae umnynscHoi
4 MmnynbcHbI BXOA N A y A %

nocrnenoBaTeribHOCTU.

B [popomkuTenbHOCTb pa3roHa/ToOpMoXeHusi u S-npocunm

C nomowbto napametpoB C1-0000 MoxHO 3agaTb YeTbipe KOMOMHAUMM BpeMeHu
pasroHa/TopMoxeHus. 1o ymondaHuio ucnonbaytotes 3HaveHuss C1-01/02. Hactponte
3TN 3HAYEHWs1 BPEMEHM B COOTBETCTBMM C TpeboBaHusMM peluaemon 3agjaqu. [Ons
Oonee nNNaBHOMO Pa3roHa/TOPMOXEHUST MPU NMyCKe/OCTaHOBE C MOMOLLbIO NapameTpoB
C2-000 moxHo 3agencTeoBaTh S-npochunu.

€ [MpoGHbIN 3anyck

3aBepLUMB HACTPOWKY BCEX MapaMeTpPOB, BbIMOMHUTE CriEayoLIME OENCTBUS, YTOObI
3anycTuTb CUCTEMY.

1. 3anyctute pBuratenb 6e3 HarpyskM M NpoBepbTe MNPaBUITbHOCTb COCTOSIHUIA
BXOAOB, BbIXOAOB W MpaBUMbHOCTL paboTbl B LenoM (nocnegoBaTenbHOCTb
onepauui, BbINOSIHEHNE KOMaHA U T.N.).

2. MNoacoeamHnTe Harpy3Ky K ABUraTernto.

3. 3anyctute agBuratenb noa Harpy3konm u ybeauTtecb B OTCyTCTBUM BuOGpaumn,
HepaBHOMEPHOCTW BpaLLEHUS U ONPOKNALIBAHUS OBUraTensl.

[Mocne ycnewHoro BbINOMHEHNST MEPEYUCNEHHbIX BbIlLE OMnepauuii NpyMBog FOTOB
K pabote. WHdopmaumio o HacTpolke cneumanbHeix napametpos (MO-perynu-
POBaHMA 1 T.M.) CMOTPUTE B PYKOBOACTBE MO IKCMyaTauum.
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6 Tabnuua napameTpoB

6

Ta6bnuua napameTposB

B tabnuue nepeuncneHsl Hanbonee BaxHble [Tapam.| Haseanve Onucanne
napamMeTpbl. WcxoaHble (3a BO/J,CKVIe) YcTaHaBrnvBaeT crocob 0CTaHoBKM Npy
3Ha4YeHnA BblOeNEeHbl XUPHbIM LIJpI/Id)TOM. CHSATUM CUrHara «Xom». B
MonHbI NepeveHbL nNapameTpoB CMOTpUTE O:Ig’;"z‘;i:“e Ao nonkHon
B PYKOBOACTBE MO 3KCriyaraunm. Bei6op 1: TopmoxeHue Bbiberom
Mapam. l HassaHue l OnucaHve b1-03 | cnocoba 2: TopmMOXeHve ¢ NoANMUTKON NOCT.
TTapaveTpe) w2 O 3 Topomene autberom ¢ Taiepom
Mo3BorsieT BbIOpaTh NapameTpbl, (0O UCTEHEHVA 33[aHHOTO BpeMeHM
Bei6op ypo- | AOCTYNHbIE C LcPPOBOrO MynkTa HOBAS KOMaHAa «Xom»
BHA AOCTYNa | yripaBneHus.
A1-01 K napame- 0: Tonbko ynpaenexve 3 uHOpUpyeTCs)
Tpam 1: MapameTpbl Nonb3oBarens b1-04 ogns'?;oro 0:O6paTHbIV XoA pa3peLueH
2: PaclumpeHHbIi goctyn x pa 1: OBpaTHbIi X07, 3anpelLeH
3agaeT MeToz, perynmpoBaHns Ans oA
npueona. W3meHsieT nopsinok YepenoBaHus a3
0: Vif-perynuposanve: BeiGop BbIXOLHOTO HaNPSHKEHMS.
Bui6op 2: BEKTOPHOE C PasoMKHYTHIM b1-14 | ovepenHocTy | 0: CTaHAapTHLIN
A1-02 |MeToma KoHTYPOM (OLV) a3 1: ViameHeHvie nopsiaka YepenosaHmnst
s:g:;”po‘ 5: OLV Anst CUHXPOHHbIX | cpas _
neurareneii (PM) TopMoXxeH1e C MOANUTKON NOCTOSIHHLIM TOKOM
Mpumevanve: He nHnumanu- B3apaert YacToTy, Npy KOTOpOW
3upyetcs napametpom A1-03! Yacrora Ha4MHAETCA TOPMOXKEHUE C NOAMUTKON
Bo3Bpar BCex napameTpoB Havana MOCT. TOKOM, €CTn BblGpaHo
K 3HAYEHNAM 110 YMOUaHMIo b2-01 | TOpMOXEHUS | TOPMOXKEHUe A0 ocTaHoBKM (b1-03 = 0).
(sosBpatLaetcs B 0 nocre ¢ noanuTko | Ecnn b2-01< E1-09, TopMoxkeHre
VHULMANM3aLmm). MOCT. TOKOM | C MOAMMUTKON NOCT. TOKOM HaYMHaeTCs
He vH1LManvanposaTh npu E1-09.
VHiuvani- 1110: VHmumanusaums nonb3oearenst 3a7@eT TOK NPy TOPMOKEHIN
A1-03 | saums (BHau4arie nonb3oBarerb AOMKeH Tok npn C NOANWUTKOW MOCTOSIHHBIM TOKOM
napaveTpos 33aTb 3Ha4YeHUs NapameTpoB TOpMOXEHMH B MPOLIEHTaX OT HOMUHATBHOIO ToKa
nonb3oBaresia U COXPaHUTb UX b2-02 . | npuBoaa.
C MOMOLLIEIO NapameTpa 02-03) CTIOAMMTKOW | 11 OLV nocTosHHBI Tok
2220: NHuumanmusaums Moct. ToKoM BO36Y)KEHWS 381aeTCs NapaMeTpom
(2-npoBoaH. cxema) E2-03.
3330: MHuumanusaums Bpewst
(3-npoBogH. cxema) TOpMOXeHHs!
Bbibop pexviMa paboTbi cnoanuTKon | 3apaaeT BpeMsi TOPMOXEHUS
0: MyneT — 3Haderms d1-00 MOCT. TOKOM/ | C MOAMUTKOW NOCTOSAHHLIM TOKOM
Bribop 1: AHanoroBbiii Bxog A1 nnm A2 b2-03 |Bpems npu nycke ¢ warom 0,01 cek
b1-01 |YCTOMMKA 5. ocnen. uHTepd. — RS-422/485 Bo3Oyxae- | 3HaueHve 0,00 cek o3HauaeT
sananin 3: [lononHuTenesHas nnara HUs NOCT. OTKIIOHEHVE (YHKLMN.
Hacrotel 4: ImnynbcHbi Bxop (knemma RP) TOKOM Mpn
0: Mynet — knasuwm RUN (Xoa) nycke
Boop | WSTOP (Cron) Bpews
b1-02 1:Knemmbl1 — IuckpeTHbie Bxoabl TOPMOXeHusi| 3anaeT BpemMsi TOPMOXEHMS
KOMAHIB! | 5. Mocren, uTepch. — RS-422/485 b2-04 | CMOANMTKOIA | G NOANMTKO/ MOCTOSHHBIM TOKOM
Xom 3: MopkntodeHHas fon. nnara 3 MOCT. TOKOM | Npu ocTaHoBe. 3HayeHue 0,00 cek
npun 03HaYaeT OTKItoYEeHNE (hyHKLIMM.
ocTaHoBe
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6 Tabnuua napameTpoB

Mapam. ‘ HasBaHue ‘ Onucanue Mapam.| Hassahue OnucaHue
PaaroH/TopMoxeHve 1:2,0 kMY
3agaet Bpemsi pasroHa 1 ot 2:5,0 k1
-1 |Bpewa ;i ;i 38,04y
C1-01 aarona q | HY/1EBOV AO MaKkcuMansHow BbiGop ‘
p BbIXOJHO 4aCTOTHI. C6-02 | Hecywer ‘5‘1 122 K::LL
: K
Bpewms 3agaeT Bpemsi TOPMOXEHUS 2 OT 4acToThl 61 5’0 Krﬂ
C1-02 | Topmodxe- MaKCVIManbHOW BbIXOAHOW YacToTbl S
p A 7. A:Paavax LUMM 1 ... 4
Hus 1 [0 Hynsi.
F: 3apaetcsi nonb3osarenem
Mapam.| HazsaHue OnucaHue BagaHns YacToThl
Bpems
c1-03 | 2P 3apaeT Bpems pasroHalTopMoxens | |d1-01 .. | S2AaHMe 3apator ckopocTh 1 ... 16
pasroHa/ > 4 4acToTbl
TOpMOXeHUs | =" (3apaetca Tak xe, kak d1-16 1..16 [ONSA CTYNEHYaToro NepekoYeHns
C1-08 2 4 C1-01/02)
Yacrtora
C2-01 | S-npochurib 1 | S-npocpurib B Havarne pasroHa. d1-17 | TonykoBoro |YacToTa TONYKOBOrO Xoda
C2-02 | S-npocomrb 2 | S-npochmrib B KOHLE pasroHa. xoaa
C2-03 | S-npochurnib 3 | S-Npodonrib B Havane TOPMOKEHMS. V/f-xapakTepucTika
C2-04 | S-npochunb 4 | S-Npocpnnb B KOHLIE TOPMOXKEHNS. 3anaHue
KoMNEHCALWS CKONBKEHI E1-01 |BXogHoro BxopHoe HanpsbxeHue
HanpsiKeHus
Koadhcpu * YBenuysTe, €Crvi CKOPOCTb
[OBUratens Hxe, Yem 3afaHue E1-04 Makc. BbIX. l‘|T°5|3' V/f'XaPa'CfePVICTVIKa 6bina
c3.01 UneHT yon- 4acToTb % lyacTota TNVHeViHOM, HeobxoanMo 3aaaThb
-01 | neHvs ans -~
KOMnerchlMM * YMEHbLLITE, ECIN CKOPOCTb OHO 1 TO Xe 3HaueHve ans E1-07
[BUraTens Boilue, YeM 3afaHne E1-05 Makc. Boix. |1 E1-09. B atom cnyyae 3HaqeHne
CKOMBXEHUA |\ o) HanpsbkeHne | E1-08 He ncnonbayetcs.
Yr1o6b! He NpousoLLna oLumbka
Bpems * YMEHBLLUTE B CTTya€ CULLIKOM OPE10, 3agasaiite yeTbipe
p MeLIeHHO KOMMNeHcaLmm E1-06 | OcH. yactota ! P
3a0epXKKN 3HaYeHUs YacToTbl TakvM 0Bpasom,
C3-02 CKOMNBXEHUS.
KOMMeHcaLmm YTOGbI AISt HAX BBINOMHANOCH
* YBenuysTe, eCrnm CKOPOCTb He C i
CKOMBXEHUs E1-07 PEAH. BbIX. | cnepytoLLee ycriosue:
crabunbHa. yacTota
KomneHcauysi BpalLatoLLero MomeHTa Harp. ipn E1-04 > E1-06 > E1-07 > E1-09
Koadpchou- * YBenuysTe 3HaueHne, ecnm OTKINK E1-08 | cpen. Bbix Beixoanoe Hanprxenve
LIMEHT ycu- Mo MOMEHTY Mar. vacr (€1-05)
C4-01 | neHus anst | * YMeHbLUWTE 3Ha4YeHue npu . (E1-13)
KOMMNEHCaLM | BO3HUKHOBEHUW konebaHuii E1-09 MUH. BbIX.
MOMeHTa CKOpPOCTW/MOMEHTA. YacroTa
Bpewms
azf,qe K * YBenuysTe 3HauyeHve npu Hanpsox. npn | - eros)
ons K%MneH BO3HUKHOBEHUW KonebaHuii E1-10 | MuH. BbIX.
C4-02 calm epa- CKOPOCTU/MOMEHTA. yacrore €0 |-
* YMeHbLUMTE 3HaYeHe, ecrin Hanpsb. npu 1
Ljarwowiero OTKIMK 110 MOMEHTY Mar. E1-13 g (E+-09)  (E1-07) (E1-06) (E1-04)
MOMeHTa OCH. YacTote BuixoaHan vacoTa
Pexum Harpy3ku 1 Hecyllas YacTota XapaKTepucTukv asurarens
BuiGor 0:MoBbilweHHas Harpy3ka (HD) HomuHanb- H
b MOCTOSHHB I BpaLLaKOLLMIA E2-01 | vt ToK laCTpavBaeTCs aBTOMATUHECKk!
4 | 0BbiuHOR/ B NPOLIECCE aBTOHACTPOVIKNA.
C6-0 OBbILLIGH- MOMEHT nBuvratens
HOW Harpysku 1:?'6"'“”“ Harpyska (ND) o HomuHanb- | HoMuHarnbHoe ckonbxeHue
lepeMeHHbIii BpaLLaoLLmi MOMEHT £2.02 | MO8 pevrarens 8 Fepuax ().
CKOMbXEeHWe | YcTaHaBnMBaEeTCs aBToMaTU4ecku
[Buratensl | Mpy aBTOHACTPOMKe.
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6 Tabnuua napameTpoB

Mapam.| Hassahue Onucaxve Mapam.| HazeaHue OnucaHue
Tok T B3apaeT BxogHoe 3HayeHve (B %)
OK HamMarHM4vBaHus B AMnepax. CwmelueHve
XOIocToro H3-04 npu yposHe 0 B Ha aHanorosom
E2-03 Yona YcTaHaBNMBaETCA aBTOMaTU4eCKu Bxoga A1 BXOm6
on Npy aBTOHACTPOVIKE. Ae.
Asurarens BbiGop 0:0... +10 B (otpuu,. 3Hau. npupasH. k 0)
Moniocs! Yyicno nomnocos AsuraTenst. H3-09 | YPOBHS 1:0... +10 B (6vnonsipHbIit BX0OA)
E2-04 auraTens YcTaHaenmeaeTcs aBToMaTU4ecKkm curHana 2:4...20 mA (9 6uT)
A Npun aBTOHACTPOVIKE. Bxoaa A2 3:0...20 MA
Mexaydas- | 3agaet mexaydasHoe Bbi6op
E2.05 HOe comnpo- | conpoTuenexne asuratensi B Omax. H3-10 | dpyHKLmM BapaeTt dyHkumio ans Bxoga A2.
TVBReHVe YcTaHaBnMBaeTcs aBToMaTU4ecku Bxoaa A2
Asuratens | rpu aBToHacTpouke. Koadbch. 3apaet BxoaHoe 3HadeHe (B %)
3apaet BenuumHy nageHvst H3-11 | macwrT. npv 10 B/20 MA Ha aHaroroBom
HanpsbXeHsi, BbI3bIBAEMOTO Bxofa A2 BXofe.
VHOYKTUB- | MIHAYKTUBHOCTBLIO paccesiHus Cvewenme 3anaeT BxoaHoe aHaqenve (B %)
E2-06 |HOCTE ABUratens, B npoLieHTax ot H3-12 | Vet AHzM npn 0 B/0 MA/4 MA Ha aHanorosom
paccesHusi | HOMUHAIBHOO HaNpPsKEHUs BXona BXOZE.
ABuratens | ABuratersi. HacTpoiika aHanoroBoro Bbixofa
YcTaHaBnMBaeTCsi aBTOMaTUYECKM
1Ip1 ABTOHACTPOVKE. Bbibop BeenuTe uncno, cooteeTCTBYOLLEE
Hactpolika guckpeTHbIX BXOOOB H4-01 | KOHTPOI. U1-00  (koHTponvpyemeiii
p ACKD A napametpa | napamertp). lNpumep: Beegute
BeiGop (AM) «103» ans U1-03.
H1-01 qJV)I/;KKU'MM 3apaer dyHkuMM BxonoB S1 ... S6 Koadpch. 3apaeT ypoBeHb HanpskeHns Ha
H 1"—'06 gxo E'B o YHKU A e H4-02 | macwT. BbIxoze AM, COOTBETCTBYHOLLMIA
S1 a S6 Bbixoga AM | 100 % KOHTPONMpYeMOoro 3Ha4eHNs.
_ 3anaet ypoBeHb HanpsbkeHUst Ha
MepeyeHb OCHOBHBIX (OYHKLWIA NPUBEAEH B KOHLIE TabnnLibl. H4-02 CwmelleHne Bbix0ne AM, CooTBETCTBYIOLLIMIA O %
HacTpoiika AMCKPETHbIX BbIXOA0B Bbixona AM KOHTPOMMPYEMOrO 3HaUYEHUSI.
GyHKLMA 3 ® . Hacrporika umnynbcHoro Bxofa (Bxoa 3aaaHust 4acToTbl)
LCKD. anaeT pyHKUMIO NSt peneiHoro
H2-01 BbIxO4a Bbixoga MA-MB-MC. Macwwtab 3anaer uncrio MMnyjleOB (8 Iu),
H6-02 akBuBaneHTHoe 100 % 3HayeHuio
MA/MB Bxoaa RP
BXOZHOIO CUrHana.
PyHKUYA 3apaet hyHKUMIO OISt ONTPOHHOTO Koadh.
H2-02 | auckp. sbixona P1 MECLLIT . 3apaeT BxoaHoe 3HaveHue (8 %),
Bbixopa P1 A : H6-03 mmnynLCHoro cooTBeTCTByloLLee YacToTe HB6-02
Ha UMMNYrbLCHOM BXOe.
H2-03 d)zg:uwﬂ 3anaet dyHKUMIO A4S ONTPOHHOMO Bxofa
gblx p'a po |BbX0Aa P2. CwmeleHne | 3apaet BxogHoe 3HayeHue (B %),
oA _ H6-04 | umnynbcHoro | cooTBeTcTBytoLLee YacToTe 0 My
IMepeyeHb OCHOBHbIX (yHKLMI NPUBEAEH B KOHLIE Tabnmubl. Bxona Ha UMMYMbCHOM BXOLE.
Hactpoiika aHarorosoro exona HacTpolika MMyFECHOTO BIXOA
BuiGop 0:0...+10B Bi6op BBeAvTe 4NCro, COOTBETCTBYHOLLEE
H3-01 YE?:HF' (OTPMLL. 3HaY. NpUpaBH. k 0) He-06 | “OHTP- uO-00  (koHTponupyemblii
curHana 1:0.... +10 B (6unonspHbIi Bxof) napametpa | napametp). Mpumep: Beeaute
Bxofa A1 (MP) «102» st U1-02.
BbiBop Macwtab | 3a4aeT Kor-Bo BbIXOAHBIX
H3-02 | doyHKumm 3apaet coyHKumio Anst Bxoaa Al BbIXOda MNynbCos (ML), SKBUBANEHTHOE
Bxopa A1 H6-07 o
it KOHTpONs ypoBHto 100 % KOHTpONMpyemoro
Koadbdp. 3apaet BxogHoe 3HadeHue (B %) MP napamertpa.
H3-03 | macwT. npu yposHe 10 B Ha aHanorosom
Bxoga A1 BXOAe.
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6 Tabnuua napameTpoB

ﬂapaM.‘ Hassahue ‘ OnucatHue Mapam.| Hassahue OnucaHue
3alumTa aBuraTens or neperpesa YpoBeHb
KoH(UrypvpyeT 3alLuTy asvraTenst npenotep. | 3apaet ypoBeHb TOKa, MW KOTOPOM
OT NeperpyaKu. 1306 | OMPOK- HauMHaeTcs NpeaoTBpaLLeHne
H . 0: OTKMtO4EHO potopa OnpoKWAbIBaHUS POTOpa BO BpeMst
lacTpoiika o
p 1:CraHpapTHLIN ABUraTens B pex. BpaLleHns.
sawnThl BpalLLEHNs!
L1-01 suratensior | . C BEHTUIATOPHLIM OXnaxaeH1em P
ﬁeperpyakw 2: CTaHAapTHbIN ABUraTens ABTOHacTpoVika
) C HarHeTarTerbHbIM OXnaXaeHeEM Buibo 0: ABTOHACTPOViKa -C BpaLLEHNeM
3:[iBuraterb C BEKTOPHbIM ewnﬁa 2: Tonkko ANs MexdasHoro
yripasreHvem T1-01 zBTOHaC COMPOTUBIEHNS
MocTosiHHas | 3agaeT B MUHYTaX NOCTOSIHHYIO TO0iKN 3:ABTOHacCTpOViKa C BpaLLeHuem
L1-02 |BPEMeHM BPEMeHM 3alLWTbl ABUraTENs OT P Ans pyHKUMM 3HEprocoepexeHs
3aLWmThI neperpy3ku. OBbI4HO 3TOT NapameTp HomuHarno- 3
ABAraTens | U3MeHsITb He TpeGyeTcsi. T1-02 | Has 2AAET HOMUHATBHYIO MOLLHOCTE
npuratenst (kBr).
lMpenoTBpalLieHre onpokMabIBaHNS potopa MOLLHOCTb
0: 3anpetueHo — [euraterb HomuHanb-
. . 3agaeT HoMMHaNbHOE HanpskeHne
Pas3roHseTCs C AeCTBYIOLLE T1-03 | Hoe
Bbibop napvratens (B).
pexoma CKOPOCTbBIO pa3roHa, 1 npu HanpsbkeHve
Ype3MEPHO BbICOKOW Harpy3ke unm . 7
npeaoTepa- pesmep! py- T1-04 | HommHane 3anaeT HoMUHAMbHBIA TOK
werins CTMLLIKOM KOPOTKOM BPEMEHN Hblil TOK psuratens (A).
|pasroHa BO3MOXHO ONpOKVAbIBaHUE
L3-01 | onpokuabl- oTopa T1-05 OcHoBHasi | 3aaeT OCHOBHYO YacToTy
BaHVA potopa. Yactora nsvratens (Mu).
1: OBbI4HbIN — NPUOCTAHOBKA
poropa a3roHa, ecrnvi ToK NpeBbIlaeT Moroce!
BO BpeMs P , pe T1-06 3agaeT uncro MorcoB ABUraTensi.
~arona 3HaueHue L3-02. Asvrarens
p 2: VHTennekTyanbHbIA — pasroH 3a T1-07 OcHoBHasi | 3aaeT OCHOBHYH CKOPOCTb
HaumeHbLLiee Bpemst. CKOPOCTb npvratens (06/MuH).
YposeHb 3agaeT notepu B cepaeyHmke
npenotep. | 3apaet ypoBeHb Toka Anst Motepu Asvrarens Ans onpeaeneHns
L3-02 | onpox. npeaoTBpaLLEHUs ONPOKUALIBAHNS T1-11 | B cepaeyHMK | koadhdpumLmeHTa aHeprocoepexeHmns.
poTopa npu | poTopa Bo BpeMsi pasroHa. e peuratensi | Ecnu 3HayeHue He U3BECTHO,
pasroHe. OCTaBLTE 3HAYEHWE MO YMOIHaHWI0.
0: 3anpetLeHo — TOpMO)KeHl:Ie i Tapam. CRTcaRnE
YposeHb B COOTBETCTBIW C HACTPOKOA. VEGRE T
g MOXET MPOUCXOOMTb MPEBbILLEHNE ) anake yactots! (')
PEAOTEP. HanpshkeHVs. U1-02 | BuixogHast vactora (T 1)
L3-04 | onpok. o =
poTopa npn 1:06bI4HbI — Ecnn HanpskeHue U1-03 | BbixoaHom Tok (A)
TOPMOX. LWMHBI NOCT. TOKA HYpe3MepHo U1-05 | CkopocTb auratenst (I'Ly)
BO3PACTAET, TOPMOXEHUE U1-06 | BbixogHoe onopHoe HanpsikeHue (B~)
npuocTaHaBNUBaeTCs. oA P! p
Boibop 0-3anpelLieHo — MOXeT MponsoiT U1-07 | HanpsixeHue LuMHbI NOCTOsIHHOTO Toka (B=)
npenoTsp. neperpyaka uratens unm U1-08 | BbixoaHas MOLLHOCTb (KBT)
L3-05 | OMPOK. onpokvabIBaHWe poTopa. U1-09 3agaHve Bpawaiowero MomeHta (B % OT
poTopa 1: Bpemst TopmoxeHus 1 — CkopocTb HOMUWHAsBHOTO BpaLLatoLLEro MOMEHTa ABuUraTensi)
B pex. CHWKAETCs C UCMOMNb30BaHNEM
BpaLLeHust C1-02.

I67E-RU V1000 MHCTpyKLwms no GbicTpoMy 3amycky

25




6 Tabnuua napameTpoB

Mapam. Onucanue Mapam. OnucaHue
COoCTOsIHME BXOAHbIX KIEMM U2-06 CKOpOCTb ABUraTensi Npy BO3HUKHOBEHWU
U110 = 0000000 MpEAbIAYLIEH OLMEiM
L 1: [vckpeTHbii B0 1 (BX04 S1 BKTI0YeH) U2-07 BbixogHOe HanpsxeHne nNpu BO3HUKHOBEHW
npeablayLen owntkm
1: IekpeTHi 8108 2 (808 S2 BKroeH) U2-08 HanpsbxeHne LUMHbI TOCTOSHHOTO ToKa Npu
U1-10 1: IMCKpeTHbIit BX0A 3 (BX0A S3 BKIIOYEH) BOSHUKHOBEHVM MPEIbIAYILIEA OLIMGKM
U2-09 BbIxoAHast MOLLHOCTb NPy BO3HUKHOBEHUW
1: [IMCKPeTHbIIt BXOZ 4 (BX0n S4 BKIIOYEH) npeabiayLLen ownbkm
. U2-10 3agaHue BpaLLaoLLEero MOMeHTa npu
1: [IMCKpeTHbIt BXOA 5 (BX0A S5 BKIIOYEH) BO3HVKHOBEHUM NPEbIAYLLEN OLINBKM
1: FckpeThii xon 6 (sx0n S6 ctoven) U2-11 CocrosiHne BXOAHbIX KITEMM MPU BO3HUKHOBEHMM
npeabiayLen owndkm
CocCTOsIHME BbIXOAHBIX KIeMM U2-12 CoCTOsIHWE BbIXOAHbIX KEMM NMpU BO3HUKHOBEHWN
U1-11 = 000 npeabiayLueit oLwmbku
L1; PeneiiHbiii BIXOA U2-13 CocrosiHne rlplrlBOﬂGa NpY BO3HUKHOBEHUM
(knemmbl MA-MC 3amMKHYTbI NPEeAbIAYLUEN OLMOKU
U1-11 MB-MC pasomiHyTsl) U2-14 CyMmapHoe Bpemsi paboTbl Npy BO3HUKHOBEHUN
1: BbIxoAl 1 C OTKPbITBIM KONNEKTOPOM npeabiayLien oGk
(Knemwma P1) BKIIOHOH U2-15 3apaHue ckopocTy nocne MSrKkoro gycn(a npu
1: BbIX0Ol 2 C OTKPbITbIM KONNEKTOPOM BOSHWKHOBEHIM NPEALIAYLLEN OLLIMOKA
(knemma P2) BKrioueH U2-16 Tok ABUATENS M0 OCM ¢ P BOSHUKHOBEHMM
npeablayLen ownokm
Cocroskue npnsona Tok asuratens no ocv d Npu BO3HUKHOBEHWM
U1-12 = 00000000 U217 ! P
tn B pexvve «Xoa» npeablayLen ownekn
1: Mpu HyneBo CKOpoCTH npOTOKOJ'I OLMboK
1: B pexume «OBpaTHbiii xop» U3-01 | Mepeuncnsier B 06paTHOM XPOHOMOMHECKOM
1: [py HAAUMYMM BXOAHOTO nopsiake oMKW, C camoli nocneaHei no
u1-12 curHana cpoca ownBKI U3-04 | yeTBepTyto.
1: Tpu cornacosaxm ckopocT U3-05 | CymmapHoe Bpemsi HapaboTkn Ha MOMEHT
1: TIpMBOA B COCTORHVM FOTOBHOCTH BO3HUKHOBEHWS OLUMBOK, C camoii nocneaHeii no
1: Mpu chopmMMUpOBaHMN NpeaynpexaeHna U3-08 YeTBepTyto.
om0t 5 U3-09 | Mepeuncnsiet B 06paTHOM XPOHOMOMHECKOM
: Tlpi 0GHapyX@Hin OLIMGKA .. |nopsiake cambie nocrieaHue oLwnBKi, ¢ NATOM No
U1-13 | YpoBeHb curHana Ha Bxoge A1 U3-14 | pecatyto.
U1-14 | YpoBeHb curHana Ha Bxoae A2 U3-15
CyMmapHoe Bpemst HapaboTku Ha MOMEHT
U1-16 | BBIXOR MArKoro nycka (3aaakie YacToTsi nocne U3.20 | BOSHVKHOBEHMS! OLLIMGOK, C NATON N0 ASCATYIO.
JIMHEHOTO Pa3roHa/TOPMOXKEHNST) -
U1-18 | MapameTp, Bbi3BaBLLmMi oLwnbky OPE * CrnenytoLume oLIMBKM He 3aHOCATCS B XKypHar OLNGOK:
CPFO00, 01, 02, 03, UV1 n UV2.
U1-24 | YacToTa Ha MmnyrnbCHOM BXoae
[etanusauusi oLmbku
U2-01 | Tekywuas owumbka
U2-02 | MpepnpinyLas owumbka
U2-03 3agaHue 4acToTbl NP BO3HUKHOBEHUM
npeabiayLen owmnokmn
U2-04 BbIxoaHas YacToTa npy BO3HUKHOBEHWU
npeabiayLen owmnokmn
U2-05 BhbIxoAHOM TOK MPY BO3HUKHOBEHWW NpeablayLLe
oLwmnbKN
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6 Tabnuua napameTpoB

DYHKLUA
AUCKp.BX./ Onucatnue
BbIX.

Bbibop doyHKLMM AnckpeTHoro Bxoaa

KomaHza cTyneH4aToro nepekmnodeHms
ckopocTu 1

KomaHza cTyneH4aToro nepekrnodeHms
cKopocTu 2

KomaHga cTyneH4aToro nepekrnodeHms
ckopocTtn 3

KomaHga «Yacrtora TonukoBoro xoga»
6 (MmeeT npyopuTET Haf KOMaHOoN
CTYNEHYaToro NepeKoYeHNst CKOPOCTM)

7 Bbi60p BpemeHu pa3roHa/TopMoxeHns 1

He vcronbayetcs (310 3HaueHVe BbIGMpaeTcs,
KorAa KremMma He UCTonb3yeTcst)

CHpoc oLumbky (COPOC OCYLLEECTBISETCS NpY
nepeknoyeHnn B coctosHue BKIT)

BHeLuHsis olwmbka; Tun BXOOHOTO KOHTaKTa:
HOpMarbHO Pa3oMKHYTLIN/HOPMaTbHO
3aMKHYTbIN. KOHTaKT, PexumM oGHapyxeHus:
0BbI4HbIA/BO BpeMsi paboTb!

20..2F

Bb160p dhyHKLMM AUCKPETHOTO BbIXoAa

B pexwume «Xoay» (BKI: aktusHa (BKIT)
0 KoMaHa «Xoa» U Ha BbIXoa NogaHo
HanpsbkeHve)

HyneBasi ckopocTb

CornacoBaHue ckopocTein

oTOBHOCTb NpYBOaA

Owwbka

| M| o N =

He ucnonb3.

HesHauuTenbHas owwwmbka (MpeaynpexaeHue)
(BKI1: oTto6pakaetcs npegynpexaeHue)

-
o
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7 Mowuck v ycTpaHeHe HencrnpaBHOCTen

7 Mouck u ycTpaHeHMe HencnpaBHOCTEM

4 OcHoBHbIe coobLeHnAa 06 owmnbkax U NnpegynpexpneHus

CoobLeHns 06 owwnbkax 1 npeaynpexneHUs ykasbiBaloT Ha Hanuuue npobnem
B paboTe npuBoga Unm cUcTeMbI B LIENOM.

MpenynpexaeHve CONPOBOXOAETCS OTOOpaXkeHMeM Kkoda npedynpexneHus Ha
avcnnee n muraHvem uHoukatopa ALM. pu 3ToM BbIXOo4 MpYBOAA MOXET He
OTKIMtoYaTbCS.

Mpy BO3HWKHOBEHMW OLIMOKM Ha OMCMNEn BbIBOOAWUTCA KO OWMOKM M HenpepbiBHO
cetuTcst mHamkatop ALM. lMpu 3TOM BbIXOQ MpMBOAA HEMEANEHHO OTKIHYaEeTCs,
1 gBuraTernb OCTaHaBMUBAETCS BbIGEroMm.

[nsa cHATUA npegynpexaeHns unm copoca oLwMBKN BbISICHUTE MPUYKHY, YCTpaHUTE ee,
a 3arem npousseguTe cbpoc npusBoga Haxatuem knasuwn Reset («C6poc») mnu
CHSITUEM W MOBTOPHOW NoJayen HanpskeHNs NUTaHWS.

3AMEYAHUE! 30ecs nepeducreHbl monbKO caMbie 8axHble rpedyrnpexxo0eHus
u owubku. MNMonHbIl nepedeHb MOXHO Halimu & pykogodcmee Mo

3Kcrityamauuu.
WHavkaums Ha
aucnnee Mpeaynp. | Ownbka MpuuunHa
Briokvposka [Insi 0AHOrO M3 AUCKPETHBIX BXOA0B 3afaHa (PyHKLMS MporpamMMHol BrokMpoBKY
BbIxoda o BbIXOZa, U 3TOT BXOA, BblkItoueH. KomaHaa «Xod» He BOCNpUHUMaEeTCs
55 NpVBOLOM.
IMpv BEKTOPHOM perynmpoBaHnm ¢ Pa3oMKHYTBIM KOHTYPOM B PEsXMMe
Owmbka TOPMOXEHUS BbIN JOCTUMHYT NPEAEnbHbIA MOMEHT, KOTOPbLIN HaGnoaancs
perynmpoBanus o ponblue 3 cex.
o * ViHepuwns Harpy3ku CrULLKOM Benuka.
CF * MpepenbHOe 3Ha4YeHVe BpaLLatoLLEero MOMeHTa ClIULLKOM Maro.
» 3afaHbl HenpaBwWIbHbIE 3HAYEHWUS NapaMeTpoB ABUraTensi.
Owwmbka
cXembl
,_y:-'_’p,??: e_,va o Mmeetcs npobnema B cxeme ynpasneHus Npusoaa.
S oC .
r !!_I’I_ l_" Ijl
BHeLuHuiA
curHan N .
OLLUNGKY OT o o MocTynun BHELLHWIA curHan oLuMBKV OT YNPaBnSIoLLEro YCTPONCTBa Yepes
fon. Anatsl [OMOINHUTENBHYIO NNaTy CBS3N.
EF
BHelwuHsas
owmnbka o KomaHgp! npsiMoro 1 o6paTHoro xoaa Gbinv nopaHbI OAHOBPEMEHHO [OrblUe
/: ’C 500 mc. [laHHoe npepynpexaeHne NpPUMBOAWT K OCTAHOBKe ABUraTensi.
BHewHve
owmnbKM * MocTynun BHELUHWI cUrHan owmnbKM OT ynpaensitoLwero ycTponcTea Ha
F/: ! o o OfVH 13 OUCKPETHbIX BxodoB S1 ... S6.
oo L_’ * HenpaBunbHO CKOH(UryprpoBaHbl ANCKPETHbIE BXOABI.
Cim0
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7 MNMowuck v ycTpaHeHWe HencnpaBHOCTEM

WUHavkauusa Ha
nvcnnee Mpeaynp. | Owwnbka MpuunHa
SambikaHve Ha Tok yTeuku Ha 3emniio npesbicui 50 % HOMWMHANBHOO BbIXOAHOIO TOKa NPUBOAA.
362’”1*0 0] « MoBpexaeHa usonsauusa kabensi unu gsuraTensi.
UF * YpeamepHasi napa3uTHasi eMKOCTb Ha BbIXOZe npuBoaa.
3awmTHoe
OTKMoYeHe o O6a Bxofa 3aLLMTHOTO OTKITO4EHUS Pa3oOMKHYThI. Bbixod NpuBoaa OTKIHOHEH,
U 1 NycK ABUraTensi HeBO3MOXEH.
Infnin}
Oumbka Bbixoa Mp1BOAA OTKIKOYEH, XOTS PA30MKHYT TOMNbKO OAWH U3 BXOAOB 3aLLMTHOTO
OTKIMOYEHUS (NPU OBbIYHBIX YCMOBUSIX AOMKHBI BbITb Pa3oMKHYTLI 06a BXoAa,
3aLMUTHOMO H1 u H2).
OTKIOHEHA Q « OpuH KaHan UMeeT BHYTPEHHIOK HENCNPABHOCTb W HE OTKIIoYaeTCs Aaxe
L C NpW CHATUW BHELLHEro curHana.
noor « Ynpasnsiiowmin MK BbIknto4nn ToNbKO OAUH KaHan.
lMoteps dasbl * BbixogHoW kabenb 0TCOeanHEH, NN NoBpexaeHa obmoTka AsuraTens.
Ha BbIxode o « MNOXON KOHTaKT B BbIXOAHbIX KNiemMMax npueoga.
" C « [lBMratens CAMLWKOM Manow MOLHOCTY (TOK MeHee 5 % OT HOMWUHaNbLHOro
L TOKa NpuBofa).
+ KopoTkoe 3amblkaHne Unu 3amblkaHve Ha 3eMIto Ha BbIXofe NpuBoAa
Meperpy3ka no « [iBYraTenb CMULIKOM CUIbHO HAarpyeH.
_ o * CnnLWKOM KOPOTKOE BPEMS Pa3roHa/TOPMOXEHUSI.
aLl * HenpaBubHO 3aAaHbl XapakTepyucTUKL ABUraTens U napameTpsbl
TOKY V/f-xapakTepucTuk.
* BbIn BKMOYEH 3NEKTPOMArHUTHbIM KOHTAKTOP Ha BbIXOZE.
Meperpes + CNMILKOM BbICOKasH TEeMNEpaTypa OKPYXatoLLeit CpeabI.
pagvatopa o o * He pabotaeT oxnaxgaroLmii BEHTUNATOP.
T « 3arpsisHuncst paguarop.
grwnoana « MepekpbIT NPUTOK BO3AyXa K paauaTopy.
Meperpy3ka « [iBvraTenb Harpy>eH CIIMLLKOM CUIbHO.
nsvrarens o « [lBuratens paboTaeT Ha HU3KOW CKOPOCTW NP BLICOKOW Harpyske.
L * CnvLWKOM Marnble AnNUTENbHOCTb LYKNa U BPEMS Pa3roHa/TOPMOXEHUS.
oL » 3agaHo HeBepHOe 3HauYeHe HOMUHANbHOTO TOKa ABUraTensi.
Meperpyska « [IBUraTenb GRMLIKOM CUITbHO HarpyXeH.
npueoaa Q « MOLLIHOCTb NpMBOAA CRMLLKOM Mana.
ol 2 * CrMLLIKOM BbICOKMIA BpaLLAIOLLIMIA MOMEHT MPU HU3KOW CKOPOCTW.
MosbiLLerHoe HanpspkeHue LMHbI NOCTOSIHHOTO ToKa YPe3MEepPHO BO3POCHTO.
Hanpskerme + Bpemsi TOPMOXEHMSI CIIMLLKOM Mario.
LHbI o o « MpepoTBpaLLEH1e ONPOKMALIBAHNA POTOPA OTKIIOYEHO.
MOCTOSHHOTO * HevicnpaBeH BCTPOEHHBI/ BHELLHUIN TOPMO3HOW pesncTop.
Toka * HectabunbHoe ynpasneHue asuratenem B pexume OLV.
o * CnnLWKOM BbICOKOE BXOAHOE HanpsiKeHue.
O6pbiB hasbl
BXO[HOTO « MapeHne BXOQHOTO HaNpPshKeHWst Uy pasdanaHc ¢aa.
HanpsKeHUs o « O6pbIB 0AHOM U3 BXOAHbIX has.
oc * OcnabneHHblil KOHTaKT Ha BXxofe npueoaa.
i
Ortkas
TOPMO3HOrO
TpaHaucTopa o] HevicnpaseH BHYTPEHHWI TOPMO3HON TPaH3UCTOP.

=T
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7 Mowuck v ycTpaHeHe HencrnpaBHOCTen

WHavkaumsa Ha
aucnnee Mpeaynp. | Owwnbka MpuuunHa

C6poc oLumbkm
BO Bpemst
paboTbl

Qo Bbina nogaHa komaHaa copoca oLmbKM BO BpeMsi AENCTBUSA KOMaHabl «Xoay.

__ i
L
MoHwxkeHHoe
Hanpskerme HanpsbxeHue B W1HE NOCTOSIHHOTO TOKa YNaro HIKe YPOBHS OGHaPYXeHMs

LLNHBI o o TNOHWKEHHOTO HanpshkeHus (L2-05).
NOCTOsAAHHOTO « Mponagaxve anekTponuTaHna U oGpbIB OAHOWM U3 BXOAHLIX dhas.
Toka « Mana MOLLHOCTb MCTOYHMKA MUTaHUS.

[N 1
[N
MoHwxkeHHoe
HanpshxeHve

Ha o HanpsbkeHre NUTaHUs KOHTpOrNepa NPUBOAA CIMLLIKOM HI3KOE.
KOHTponnepe

[ -
Luc
Owwmbka
3apsigHoro
ycTpoiicTea

o HevicnpasHa 3apsigHas cuctema Anst WyHbl NOCTOSIHHOTO TOKa.

"_"U_:}
¢ OwnbKM NnporpaMmMmpoBaHUA

Owmwnbka nporpammmpoBanns (OPE) Bo3HMkaeT B crnyyae 3ajaHusi HEMPUMEHVMMOTO
napameTpa Wnu HenpaBuibHOW HAaCTPOMKN 3HAYeHUst OTAenbHOro napametpa. Ecnm
npomcxoguT owubka nporpaMmmmnpoBaHusi, Haxkmute krasvwy ENTER gns BbiBoga
napametpa U1-18 (MapameTp, BbizaBwuii OPE). B atoM cnyyae Ha gvcnnee Gypet
oTtobpaxxeH napameTp, Bbi3aBLLMiA owmnbky OPE.

CBeToauoaHbIN
avcnnen MpuunHa MepbI no ycTpaHeHUIo

oPEO1 MolLLHoCTb NpyBoAa v 3HayYeHWe napameTpa 02-04
O He CoBMnajaloT.

orco

oPEO02

Wcnpasbte 02-04.

HHble 3Ha4YeHuUsa I METPOB BbIXOOAT o
Ochs Sapa e a apameTp OH 3 3apaiite NpaBuUnbHbIE 3HAYEHUSI.

R N Iy ) onycTUMbIe M| enbl.
orCoC Hony pen

[Insi MHOTOGPYHKLIMOHAMBHBIX AUCKPETHBLIX BXOOOB:

(H1-01 ... H1-06) BbIGpaHbl HecoBMECTUMblE

DyHKLMM.

« [ins ABYX BXOAOB 3afjaHa ofHa 1 Ta xe

oPEO03 chyHKLMA (KpoMe «BHeLLHss olmbka» + MicnpaBbTe HenpaBubHLIE HACTPONKM.

5 n «He ncnonb3yetcsi») * Moppo6Hyto nHdopmaLmio cMoTpuTe

huj * He 6binu HacTpoeHb! Te yHKLMKN BXOAO0B, B PYKOBOZACTBE MO 3KCMyaTauuu.
HacTpoiika KOTopbix o6sizaTenbHa Ans
paboTbl APYrMX GyHKLWIA.

* Bbinu 3apaHbl hyHKLMW, OfHOBPEeMEeHHas
paboTa KOTOpbIX He AonycKaeTcs.

_OCi
oL
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7 MNMowuck v ycTpaHeHWe HencnpaBHOCTEM

CeeToanoaHbIn

aucnne MpuuuHa Mepkb! no ycTpaHeHuio
* MapameTtpam, onpegenstowMm cnocob BBoaa
komaHgbl «Xoay (b1-02) nnu cnocob BeoAa
oPEO5 3apgaHus yactoTbl (b1-01), npucBoeHo * YctaHoBUTE Tpebyemyto JONOMHUTENBHYIO
3Ha4eHue 3, 0QHAaKO He YCTaHOBMNEHO HUKaKWX |  nnaty.
A 'l_lll_' :'-/ L" [ONOMHUTENbHBIX NNar. « 3apaiiTe npaBUnbHblE 3HAYEHUSI
- - * B kauecTBe UCTOYHMKA 3aaHNs YacTOTbl b1-01 1 b1-02.
BbIGpaH UMNyNbCHbIN BXoA, ogHako H6-01
He paBeH 0.
Hacrpoikv napameTpos H3-02 n H3-10 ans
MHOTOCYHKLIMOHAMbHBIX aHANOrOBbIX BXOA0B
KOH(PIUKTYIOT C HacTporkamm Ans (oyHKLMIA
MO-perynvpoBaHus. .
oPEOQ7 . I'Iapal\?:anaM H3-02 n H3-10 npuceoeHo Ilf;:;é);z:;ilmoﬁble HEBEPHO HACTPOEHHbIE
acrn OfIHO 1 TO Xe 3HaueHne (3a ncknoyeHnem . I'Io,qpoﬁHy}o. UHGOPMALVIO CMOTPUTE
arcu 3Ha4eHnn «0» n «F») B
* [Ins 060Mx aHaNoroBbIX BXOA0OB PYKOBOACTBE MO SKCNIyaraumu.
N OAHOBPEMEHHO ANS UMMNYSbCHOTO
BxoAa 6binu 3aaaHbl dyHkumn MNAO-
perynvpoBaHusi.
oPE08 Bbina 3agaHa yHKLMS, Ucnonb3oBaHue KoTopoid | » MicnpassTte niobble HeBEPHO HAaCTPOEHHbIE
B BblGpaHHOM pexumMe HEBO3MOXHO (OLwnbka napameTpsbl.
SBhEno MOXET BO3HUKHYTb MOCIE U3MEHEHUS pexvMa * Moapo6Hyto nHopmaLmo cMoTpuTe
= =EE perynmpoBaHusi) B PYKOBOZCTBE MO 3KCnyatauum.
oPE10 * MpoBepbTe HacTpoiikn V/f-xapakTepucTuku.
ac i HenpasunbHas HacTpoiika V/f-xapaktepuctukn. | » Moapo6Hyo nHhopmaLumio cMoTpuTe
arc oy B PYKOBOZCTBE MO 9KCnyaTaumm.

4 OwKnbKM aBTOHACTPOMKM.

CBeToanoAHbIN

ancnned MpuuunHa MepbI no ycTpaHeHuIo

Er-01 Owwmbka napaMeTpoB AsuraTensi

T BeeneHb! HeBepHble faHHble ABuraTensi BeenuTe faHHble elle pa3 v nosTopuTe
lC -0 (Hanpumep, OCHOBHas YacToTa He COOTBETCTBYET | aBTOHACTPOMKY.

N OCHOBHOWI CKOPOCTH).
.

e e o
_ A3 « MNoaknioyeHne BbINOMHEHO € oLnBKamu. a;TOHaF:)TpOVIKypzTC)(;e,qVIHVInB Harpyaky ot
[ « [1Buratenb CAULWKOM CUIbHO Harpy>xeH. ’

[lBuratens CAULLIKOM CUIbHO Harpyxel BVTETENs.

Er-03

Bbina Haxara knasuwwa STOP, noatomy
aBTOHACTpPOIKa NpekpaTunach.

[MoBTOpUTE aBTOHACTPOVKY.
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7 Mowuck v ycTpaHeHe HencrnpaBHOCTen

CeetoanoaHbIn
avcnnen

MpuuunHa

MepkbI no ycTpaHeHUo

Owwbka Npy U3MEPEHUM COMPOTVBIEHMS!

* BBegeHbl HenpaBurbHble AaHHbIE.

* MpeBbILLEHO [OMYCTYMOE BPEMSI BbIMOMHEHNS]
aBTOHaCTPOWKY.

+ PaccyutaHHble 3HaYeHWs BbIXOAST 3a
npefensl A1anasoHa.

Owwwmbka n3mMepeHns Toka XorocToro Xoaa

aBvratensi

* BbInu BBEAEHBI HEBEPHBIE 3HAYEHMS.

» ABTOHacTpoWKa AnUTCS CILLKOM AOMro.

* PaccuutaHHble 3HaYeHVsi BbIXOAST 3a
npeaensl auanasoHa.

OLwmbka HOMMHANBEHOTO CKOMBXEHWS ABuUraTens

* Bbinu BBeAeHbI HeBepHbIe 3HaYeHNs.

* MpeBblLLEHO AONYCTUMOE BPEMS BbINOMHEHUS
aBTOHaCTPOWKN.

* PaccuntaHHble 3Ha4YeHust BbIXOAAT 3a
npegensl AnanasoHa.

* MNpoBepbTe BBEAEHHbIE 3HAYEHUS.

« MpoBepLTE 3NEKTPUYECKUE COEANHEHMS.

+ BBeawuTe AaHHble elle pa3s U NoBTOpUTE
aBTOHaCTPOWKY.

Owwmbka pasroHa
[lBuraTenb He pa3orHarncs 3a oTBeeHHOe Bpemsl.

* YBenuyste Bpemsi pasroHa C1-01.

* MNpoBepbTe HacTpoiiky napameTpos L7-01
1 L7-02, 3apatowmx npegenbHble 3HaueHust
MOMEHTA.

Owwmbka B CBA3M CO CKOPOCThIO ABUraTernsi.
Bbino 3agaHo CrMLLKOM BbICOKOE 3HaueHne
MOMEHTa.

* YBenuuste Bpemsi pasroHa (C1-01).
+ Ecnn BO3MOXHO, OTCOEAVNHUTE Harpysky
ABuraternsi.

Owwbka onpeaeneHns Toka

» O6pbIB OAHOW UNK BCEX BLIXOAHBIX ha3.

* ToKk Unn Yepecyyp mar, unv npesbILLAET
HOMWHarbHbIN TOK MPUBOAA.

 HeucnpaBeH gartyumk Toka.

* [poBepbTe ANeKTPUYECKNE COEANHEHNS.

* [poBepbTe COOTBETCTBME HOMUHAMbBHbIX
XapaKTepUCTUK NPUBOAA U ABUraTensi.

« MNpoBepbTe Harpy3aky. (ABTOHACTpoOVKa AOMmKHa
6bina BbINOMHATLCA 6e3 NoACcoeaNHEHUS
Harpysku).

» 3ameHuTe nNpueoa.

MpenynpexaeHvie B CBSA3W C HOMUHATBbHBIM
TOKOM

* MpoBepbTe napameTpbl V/f-xapakTepucTuku.

End1 + 3agaHvie MmomeHTa npesbicuno 20 % Bo * BeinonHuTe aBTOHaCTpOViKy 6e3
- BpeMs aBTOHaCTPOMKY. NOACOEAVHEHUS Harpy3Kku.
cogo * BbIYMCNEHHBIN TOK XOMOCTOro XoAa + BBeauTe AaHHbIe elle pa3 1 noBTopuTe

asuratens npebicun 80 % HOMUHaNBLHOMO aBTOHaCTPOMKY.
TOKa ABuratens.
MpenynpexaeHre B CBA3M C HACKILLEHVEM
cepaeyHWKa apurarens * [MpoBepbTe BBEAEHHbIE 3HAYEHUSI.
End2 * BblunCNEHHbIE 3HAYEHUS HaCbILLEHUS « MposepbTe Lenu gsuratens.
Eqa2 cepAeyHuKa ABuratens npesbiwaoT * BbinonHuTte aBToHacTpoky 6e3
[onycTMble Npeaens. NOACOEANHEHUS HarpysKku.
* Bbinn BBEAEHBI HEBEPHBIE 3HAYEHUSI.
End3

C

_
Cg

MpepynpexaeHve B CBA3W C HOMUHAMbHBIM
TOKOM

MpoBepbTe BBEAEHHBIE AAHHBIE U MOBTOPUTE
HacTpOWKy.
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1 Giivenlik Talimatlari ve Genel Uyarilar

1 Guvenlik Talimatlari ve Genel Uyarilar

Omron Yaskawa Motion Control B.V. (OYMC) ¢ok gesitli endiitriyel uygulamalarda
kullanim igin bilesen pargalar saglar. OYMC drlnlerinin segimi ve uygulanmasi
ekipman tasarimcisinin veya son kullanicinin sorumlulugundadir. OYMC urinlerinin
nihai sistem tasariminda ne sekilde kullanildigi konusunda hig¢ bir sorumluluk kabul
etmez. Hi¢ bir durumda hi¢ bir OMYC UrinG bir Griin veya tasarimda 6zel ve ek
glvenlik kontroll olarak kullaniimamalidir. Istisna olmaksizin, tim kontroller hatalari
dinamik olarak algilayacak ve her durumda hata glvenligini sadlayacak sekilde
tasarlanmalidir. OYMC tarafindan uretilmis bir bilesen icerecek sekilde tasarlanmis
tim drdnler son kullanictya bu parcanin guvenli kullanimi ve c¢alismasini
saglayacak uyarilar ve talimatlarla saglanmalidir. OYMC tarafindan saglanmis tim
uyarilar son kullaniciya aynen ulastinimalidi. OYMC sadece kilavuzda belirtilen
standartlar ve teknik 6zelliklerle ilgili olarak Grininin kalitesine yonelik agik garanti
saglar. DOGRUDAN VEYA DOLAYLI BASKA HIC BIR GARANTI SUNULMAZ.
OYMC kisisel yaralanma, maddi hasar, kayiplar veya urinin yanhs
kullaniimasindan dogan tazminatlar konusunda hig bir sorumluluk kabul etmez.

€ Genel Uyarnilar

A\ UYARI

* Bu siriiciiniin montaji, kullanimi veya bakimi 6ncesinde bu kilavuzu okuyun
ve anlayin.

e Tum uyarilara, ve talimatlara kesinlikle uyulmalidir.

* Tiim iglemler kalifiye personel tarafindan yapilmalidir.

 Siriici bu kilavuza ve yerel yasalara uygun sekilde monte edilmelidir.

* Bu kilavuzdaki emniyet mesajlarina dikkat edin.

Bu kilavuzdaki uyarilara dikkat ediimemesinden kaynaklanacak yaralanmalar veya
ekipman hasarlarindan kullanici firma sorumlu olacaktir.

A\ UYARI

Uyari ve talimatlara uyulmadigi takdirde 6lim veya ciddi yaralanmalara sebep
olabilecek tehlikeli durumlari gosterir.

Bu kilavuzdaki Emniyet mesajlarini gostermek icin asagidaki standartlar kullanilmigtir:
A\ DIKKAT

Uyulmadigi takdirde hafif veya orta yaralanmalara sebep olabilecek tehlikeli durumlar gosterir.

BILDIRIM
Maddi hasar mesaji gosterir.
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1 Giivenlik Talimatlarn ve Genel Uyarilar

€4 Emniyet Uyarilar

A UYARI
Elektrik Carpma Tehlikesi

* Siiriiciiyii bu kilavuzda agiklanmamis sekilde degistirmeyin veya miidahale etmeyin.
Buna uyulmamasi 6lim veya ciddi yaralanmalara yol agabilir.

OYMC drinde kullanici tarafindan yapilmis degisikliklerden sorumlu degildir.
Bu Urlinde degisiklik yapilmamalidir.

* Kapasitorler tamamen desarj olmadan terminallere dokunmayin.
Buna uyulmamasi 6lUm veya ciddi yaralanmalara yol acabilir.
Terminalleri kablolamadan o6nce, ekipmana gelen tum giici kesin. Gug beslemesi
kapatildiktan sonra bile i¢ kapasitérler yuklu kalir. Sarj gostergesi LED’i DC bus
gerilimi 50 VDC altinda oldugunda sénecektir. Elektrik carpmasini énlemek igin, tim
gostergeler sondikten sonra en az bes dakika bekleyin ve emniyetli seviyeyi
dogrulamak icin DC bus gerilimini dlgun.

« Kalifiye olmayan personelin ekipmani kullanmasina izin vermeyin.
Buna uyulmamasi 6lim veya ciddi yaralanmalara yol agabilir.

Parcalarin bakim, inceleme ve degdisimi sadece AC sirucllerin montaj, ayarlama ve
bakimi hakkinda bilgili kisilerce yapilmalidir.

* Gii¢ acik iken kapagi ¢cikartmayin veya devre kartlarina dokunmayin.
Buna uyulmamasi 6lim veya ciddi yaralanmalara yol agabilir.

* Motor tarafi topraklama terminalini her zaman topraklayin.

Ekipmanin uygun olmayan sekilde topraklanmasi motor sasisine dokunulmasi
durumunda 6lime veya ciddi yaralanmalara sebep olabilir.

« Sarkan kiyafetler, miicevher veya g6z korumasi olmadan bu siiriicii lizerinde galigmayin.
Buna uyulmamasi 6lim veya ciddi yaralanmalara yol agabilir.

Sdrlcu Gzerinde galismaya baslamadan 6nce saat ve ylzik gibi tim metal nesneleri
cikartin, sarkan giysileri sabitleyin ve g6z korumasi takin.

» Siiruicu gikiglarini asla kisa devre yaptirmayin.

Sdricl cikiglarini kisa devre yaptirmayin. Buna uyulmamasi 6lim veya ciddi
yaralanmalara yol agabilir.

Ani Hareket Tehlikesi

* Rotasyonel Otomatik Ayarlama sirasinda motordan uzak durun. Motor aniden
calismaya basglayabilir.
Ekipmanin otomatik galismasi sirasinda, makine aniden hareket etmeye baslayabilir,
bu 6lime veya ciddi yaralanmalara yol agabilir.
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Givenlik Talimatlari ve Genel Uyarilar

A UYARI

* Giig verildiginde, sistem beklenmedik sekilde ¢alisabilir, bu 6liime veya ciddi
yaralanmalara yol acabilir.
Gug veriimeden 6nce, tum personel slriiciden, motordan ve makine alanindan uzak
durmalidir. Surlclye gl¢ vermeden 6nce kapaklari, baglantilari, saft anahtarlarini ve
makine yuklerini sabitleyin.

Yangin Tehlikesi

* Uygun olmayan gerilim kaynagi kullanmayin.
Buna uyulmamasi yangin sebebiyle 6lim veya ciddi yaralanmalara yol agabilir.

GuU¢ vermeden o6nce, suructinin nominal geriliminin gelen guctn gerilimine
uydugundan emin olun.

* Uygun olmayan yanici malzeme kullanmayin.
Buna uyulmamasi yangin sebebiyle 6lim veya ciddi yaralanmalara yol agabilir.
Sirictyl metal veya yanici olmayan bir malzemeye baglayin.

¢ AC hat giiciinii U, V, ve W gikis terminallerine baglamayin.

* Gii¢ besleme hatlarinin ana devre girig terminalleri R/L1, S/L2, T/L3’yele
(veya tek faz i¢in R/L1 ve S/L2) bagh oldugundan emin olun.
AC gl¢ hattini strictiinin motor ¢ikis terminallerine baglamayin. Buna uyulmamasi
¢ikis terminallerine hat gerilimi uygulanmasi sebebiyle surliicinin hasar gérmesinden
cikabilecek yangin sonucunda 6lum veya ciddi yaralanmaya sebep olabilir.

¢ Tum terminal vidalarini belirtilen sikma torku ile sikin.

Gevsek baglantilar elektrik baglantilarinin asiri Isinmasi sebebiyle gikabilecek yangin
sonucu 6lim veya ciddi yaralanmalara yol acabilir.

A\ DIKKAT

Carpma Tehlikesi

e Siriciyiu 6n kapagindan tagimayin.
Buna uyulmamasi slrtciniun dismesinden kaynaklanabilecek hafif veya orta
yaralanmalara sebep olabilir.

Yanma Tehlikesi

* Sogutucu veya frenleme rezistor donanimina gii¢ kapandiktan sonraki soguma
siiresi gegene kadar dokunmayin.
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1 Giivenlik Talimatlarn ve Genel Uyarilar

BILDIRIM

Ekipman Tehlikesi

» Siiriicii ve devre kartlarini kullanirken uygun elektrostatik desarj prosediirlerine
(ESD) uyun.
Uyulmamasi stirlicti devrelerinde ESD hasarlarina yol agabilir.

» Siriiciiden gerilim ¢ikisi varken asla motor baglamayin veya ayirmayin.
Uygun olmayan ekipman dizilimi strticliye zarar verebilir.

¢ Siriiciniin hig bir boliimiine gerilim dayaniklilik testi uygulamayin.
Uyulmamasi surlict icindeki hassas aygitlarda hasara yol acabilir.

* Hasarli ekipmanlari kullanmayin.
Uyulmamasi ekipmana daha fazla zarar verebilir.
Gortlebilir hasari veya eksik pargasi bulunan ekipmanlari baglamayin veya galistirmayin.

« Yiiriirliikteki yasalara uygun sekilde yeterli kisa devre korumasi monte edin.
Uyulmamasi surliciiye zarar verebilir.

Sirtict 100.000 RMS simetrik Amper, 240 VAC maksimum (200 V Sinifi) ve 480 VAC
maksimum (400 V Sinifi)dan fazla saglamayacak devrelerde galismak icin uygundur.

* Kontrol kablolamasi i¢in korumasiz kablo kullanmayin.

Uyulmamasi kétl sistem performansina sebep olacak girisim yaratabili. Korumali
bukulms cift kablo kullanin ve korumayi cihazin topragina topraklayin.

 Kalifiye olmayan personelin ekipmani kullanmasina izin vermeyin.
Uyulmamasi surticti veya frenleme devresinde hasara yol agabilir.

Sdrtictiye frenleme opsiyonu baglarken frenleme opsiyonunu kullanma kilavuzunu dikkatle
g6zden gegirin.

 Siiriicii devresini degistirmeyin.
Uyulmamasi sirlicliye hasar verebilir ve garantiyi gegersiz kilar.

Yaskawa urtinde kullanici tarafindan yapilmis degisikliklerden sorumlu degildir. Bu Uriinde
degisiklik yapilmamalidir.

 Siiriicii ve diger cihazlar bagladiktan sonra tiim baglantilarin dogru oldugundan
emin olmak igin kablolamayi kontrol edin.

Uyulmamasi surticliye zarar verebilir.

¢ Onaylanmamig LC veya RC girigsim bastirma filtreleri, kapasitorler veya agiri gerilim
koruma aygitlarini siiriicii ¢ikisinda kullanmayin.

Onaylanmamis filtrelerin kullaniimasi stirlicti veya motor ekipmanina hasar verebilir.
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1 Giivenlik Talimatlari ve Genel Uyarilar

€ CE Diisiik Gerilim Yonetmeligi Uyumlulugu igin Uyarilar

Bu sirlict Avrupa Standartt EN61800-5-1 ile uyumlu sekilde test edilmistir ve
Dislk Gerilim Yonetmeligine tam olarak uygundur. Bu cihaz baska cihazlarla
kullanilirken asagidaki kosullar saglanmalidir:

Sdrucuyu kirlilik derecesi 2'den yiksek ve IEC 664'e gore asiri gerilim kategorisi
3’den yiksek yerlerde kullanmayin.

400 V sinifi surdcdler igin ana gliciin nétr ucunu topraklayin.

4 UL/cUL Stndartlari Uyumlulugu igin Uyarilar

Bu suructu UL standartt UL508C’ye gore test edilmistir ve UL gereksinimleri ile
uyumludur. Bu cihaz bagka cihazlarla birlikte kullanilirken asagidaki kosullar
saglanmahdir:

Sdrlciyu kirlilik derecesi 2'den yiiksek (UL standarti) yerlere monte etmeyin.

UL standartlarina uygun bakir kablolar (nominal 75°C) ve kapali dongi konnektorler
veya CSA sertifikali halka konnektorler kullanin. Detaylar igin kullanma kilavuzuna
bakin.

Dusuk gerilim kablolari NEC Sinif 1 devre iletkenleri ile kablolayin. Kablolama igin
ulusal veya yerel vyasalara uyun. Kontrol devresi terminali igin sinif 2
(UL yénetmelikleri) giic kaynagi kullanin. Detaylar igin kullanma kilavuzuna bakin.
Bu surici UL kisa devre testinden gegmistir, bu test 200 V siiriict igin maksimum
240 V, 400 V sinifi sirtcu icin maksimum 480 V'ta gl¢ kaynaginda kisa devre
oldugunda akim akisinin 30.000 amperin ustiuine ¢ikmayacagini belgeler.
Siricinin dahili motor asin yik korumasi UL standartlarina ve NEC ve CEC
uygundur. Ayarlama L1-01/02 parametreleri ile yapilabilir. Detaylar i¢in kullanma
kilavuzuna bakin.

€ Giivenli Devre Disi Fonksiyonu igin Uyarilar

Sirtctnin Gulvenli Devre Digi fonksiyonu EN954-1, givenlik kategorisi 3 ve
EN61508, SIL2 ile uyumlu olarak dizayn edilmistir ve EN60204-1, durdurma
kategorisi O ile tanimlanan givenli durusu saglamak igin kullanilabilir (gictn
kesilmesi ile kontrolstiz durma). Bu fonksiyonun uygulamasi ile iligkili detaylar igin
kullanma kilavuzuna bakin.
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2 Mekanik Montaj

2 Mekanik Montaj

€ Aldiktan Sonra

Siriclyu aldiktan sonra lutfen asagidaki islemleri gerceklestirin:

« Slrlcuylu hasarlara karsi kontrol edin. Eger aldiginizda surict hasarli
goOrunlyorsa, tedarikginizle gérisun.

« Isim plakas! Uzerindeki bilgiyi kontrol ederek dogru modelin geldiginden emin
olun. Eger yanhs model geldiyse, tedarikginizle gérisin.

4 Montaj Ortami

Sirtcunin optimum émir performansi igin, surliclyl asagidaki kosullari karsilayan

bir ortamda kurun.

Ortam

Kosullar

Montaj Alani

ic Mekanlar

Cevre Sicakhgi

-10°C ila +40°C (NEMA Tip 1)
-10°C ila +50°C (Agik Sasi Tipi)

Ek paneli kullanirken, alanda sogutma fani veya klima kullanarak ek panel
icerisindeki sicakhigin belirlenen seviyeleri asmadigindan emin olun.

Sdricu uzerinde buzlanmaya izin vermeyin.

Nem

% 95 RH veya daha diisik, yogunlagsmasiz

Depolama Sicakligi

-20°C ila +60°C

Cevreleyen Alan

Sdrictnin monte edildigi yerde asagidakiler olmamalidir:
* yag, bugu ve toz

metal talaslari, yag, su veya diger yabanci cisimler
radyoaktif malzemeler

yanici malzemeler (6rn., agac)

zararl gazlar ve sivilar

asiri vibrasyon

kloridler

direkt glines 15131

e o o o o o

.

Yukseklik 1.000 m veya daha az
Vibrasyon 10 - 20 Hz, 9,8 m/s?, 20 - 55 Hz, 5,9 m/s?
Yoén Maksimum sogutma etkisi icin sirtici dikey olarak monte edin.
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2 Mekanik Montaj

€ Montaj Yonii ve Bosluklar

Sirlicliyii daima dik olarak monte edin. Unite

cevresinde sagdaki sekilde gdsterildigi Havag
sekilde yeterli sogutma icgin alan birakin. o =0m]
Not: “Yan yana” montaj kullanilarak m
birden fazla Unite sekilde
gosterilenden daha yakin monte
edilebilir. Detaylar igin Ilitfen h
kullanma kilavuzuna bakin.
Havaf
4 Boyutlar
d w1 o =
15 Model Boyutlar (mm) Agirhk
VZA* [Sek] G [ Y [ D [G1]Y1[Y2]Y3]Y4[D1] d | (kg)
BOP1 68 [128] 76 [ 56 [118[ 5[ - | - [65[M4] 06
BOP2 68 [128] 76 [ 56 (118 5[ - | - |65 M4] 07
A BOP4 68 [ 128 | 118 | 56 [118] 5 | - | - [385|M4| 1,0
BOP7 108 | 128 [137,5/ 96 [118| 5 | - | - [ 58 [M4| 15
oo B1P5 108 128154 | 96 [118| 5 | - | - |58 [M4[ 1,5
B2P2 140 [ 128 | 163 [ 128 [118] 5 | - | - | 65 [M4| 2,1
B4P0O A gelistiriliyor
20P1 68 [128] 76 | 56 [118] 5| - | - [65|M4| 0,6
20P2 68 [128] 76 [ 56 (118 5| - | - |65|M4| 06
20P4 68 [128 108 | 56 [118] 5 [ - | - [385]/ M4 | 0,9
20P7 68 [128 128 | 56 [118] 5 | - | - [385/M4| 1.1
- = 21P5 108 128129 | 96 [118| 5 | - | - [ 58 [M4[ 1,3
22P2 108 [ 128 [137,5| 96 [118| 5 | - | - |58 [M4[ 14
24P0 140 [ 128 [ 143 [128 118 5 | - [ - | 65 [M4| 2,1
25P5 140 | 254 | 140 [122]248| 6 [13]6,2 55 |[M5| 38
= z 27P5 p | 140254140 |122/248| 6 | 1362 55 |[M5| 38
H 2011 180 | 290 | 163 [ 160 [284| 8 [15[6,2| 75 [M5| 55
2015 220358 | 187 [ 192|336 7 [15[7,2]| 78 [M5] 9,2
40P2 108 (128 | 81 [ 96 [118| 5[ - [ - [10[M4]| 08
B 40P4 108 [128] 99 | 96 [118| 5 [ - [ - [28 [M4]| 10
U 40P7 108 | 128 [137,5| 96 [118| 5 | - | - |58 [M4| 14
Tip 1 41P5 A [108[128] 154 | 96 [118[ 5 | - | - |58 [M4| 15
42P2 108 [ 128 154 | 96 [118| 5 | - | - |58 [M4[ 1,5
43P0 108 [ 128 154 | 96 [118| 5 | - | - |58 [M4[ 1,5
44P0 140 [ 128 [ 143 [128 118 5 | - [ - | 65 [M4| 2,1
45P5 140 [ 254 [ 140 [122[248| 6 [13]| 6 |55 |[M5] 3,8
47P5 g | 140254140 [122/248| 6 [ 1362|556 [M5| 38
4011 180 | 290 | 143 [ 160 [284| 8 [15] 6 | 55 [M5| 52
4015 180 [ 290 | 163 [ 160 |284| 8 [15] 6 | 75 [M5]| 55
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3 Elektriksel Montaj

3

Elektriksel Montaj

Asagidaki sekil ana devre ve kontrol devresi kablolamasini gosterir.

1 faz gii¢ kay

kullanin

igin R/L1ve S/L2

DC reaktsr Termal Frenleme
nag! (opsiyon) réle rezistori
; 4 (ops)

—CTh
I

Fotokuplor ortak (varsayilan ayar)

— B1 B2
Sigortalar  ____ | | e
L1 — Um e
Gic | .
Koy 12 ——E— Fitre V1000 Vi
L3 —/‘_E— © T/IL3 é/TSH
Ana Anahtar R C
ler/purg s @ FR— ]
! eri/Durdur ' — Korumali
1 1
1|Geri/Durdur s2 1 @ = Kablo
' —
! ! Toprak
!|Harici Hata s3 ! j@ opra
] 4 -
| i 1
||Hata Sifirlama | s4 | @
! = ! =
Hookuhiz1 11 | s5 | @
i . |
|
: Coklu hiz2 L S6 ! i@
! o ) 24V 8mA
_________ (Y B - N
T } ,’ : Coklu fonksiyon réle cikisi
} } : B +—— 250 VAC/30 VDC (10 mAila 1A)
Coklu fonksiyon h 24V | Hata | (varsayilan ayar)
dijital girigler ! 1 :
(varsayilan ayar) . bip \
i
;l ¢ SMitchs3
| \
T 30 Pl Calisma sirasinda !
i 3 ov E :'\ Coklu fonksiyon
1, H : foto-kuplor
@ Korumalitoprak ! Frekans uyumu | 48 Vvdc,
terminali ! ' maks. 50 mA
! .
1
I}
\

Coklu fonksiyon puls/
analog girisler
(varsayilan: frekans referansi)

A i
[] J
SeIan

Puls Girisi
| (maks. 32 kHz)

+V: Analog giris giic kaynagi
| 10,5 Vdc, maks. 20 mA

1 0ila 10V (20 kQ2)

! 0ila 10V (20 k) veya
AC| 0/4ila 20 mA (250 )
v

A11 Coklu fonksiyon analog giris 1:

A2 Coklu fonksiyon analog giris 2:

Puls ¢ikist
(maks. 32 kHz)
(Cikis frekansi)
___lzleme gikiglart

Analog gikis (varsayilan ayar)

0Oila+10 VDC (2mA)
(Cikis frekansi)

maks. 115 kBps

\
|
Giivenli Devre Disi ! oL H2
girisleri 1 |
! T o
1

1
H HC 1
N ] )

Semboller.

T Bukulmus ¢ift kablo kullanin

I Korumali biikiilmis ¢ift kablo kullanin

I67E-TR V1000 Hizh Baslangi¢ Kilavuzu
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3 Elektriksel Montaj

& Kablolama Ozellikleri

B AnaDevre

Ana devreyi kablolarken asagidaki tabloda listelenmis sigortalar ve hat filtrelerini
kullanin. Verilen sikma torklarini agsmadiginizdan emin olun.

EMC Filtre Tipi Tavsiye | Ana Devre Terminal Boyutlari
Ana Edilen
Model ; R/L1, S/L2, T/L3,
VZA* Rasmi Schaffner o | ameor, | uii,vi2,”| BL | eND
[mm?] WIT3, -, +1, +2

BOP1 TRS5R 1,5 M3.5 M3.5 | M3.5
BOP2 | A1000-FIV1010-RE | A1000-FIV1010-SE | TRS10R 1,5 M3.5 M3.5 | M3.5
BOP4 TRS20R 1,5 M3.5 M3.5 | M3.5
BOP7 TRS35R 2,5 M4 M4 M4
B1P5 A1000-FIV1020-RE | A1000-FIV1020-SE TRS50R 2 M4 M M
B2P2 | A1000-FIV1030-RE | A1000-FIV1030-SE | TRS60R 4 M4 M4 M4
B4P0O gelistiriliyor
20P1 TRS5R 1,5 M3.5 M3.5 | M3.5
20P2 TRS5R 1,5 M3.5 M3.5 | M3.5
20P4 A1000-FIV20010-RE|A1000-FIV20010-SE TRS10R 15 M35 M35 | M35
20P7 TRS15R 1,5 M3.5 M3.5 | M3.5
21P5 TRS25R 2,5 M4 M4 M4
22P2 A1000-FIV2020-RE | A1000-FIV2020-SE TRS35R 4 MA M M
24P0 | A1000-FIV2030-RE | A1000-FIV2030-SE | TRS60R 4 M4 M4 M4
25P5 ABT70<"> 6 M4 M4 M5
27P5 A1000-FIV2060-RE | A1000-FIV2050-SE AGT100<" 10 M4 M M5
2011 ABT150<1> 16 M6 M5 M6
2015 | A1000-FIV2100-RE ) A6T200<™> | 25 M8 M5 | M6
40P2 TRS2.5R 2,5 M4 M4 M4
20P4 A1000-FIV30005-RE |A1000-FIV30005-SE TRS5R 25 MA M M4
40P7 TRS10R 2,5 M4 M4 M4
41P5 TRS20R 2,5 M4 M4 M4
2P A1000-FIV3010-RE | A1000-FIV3010-SE TRS20R 25 MA M MA
43P0 TRS20R 2,5 M4 M4 M4
44P0 | A1000-FIV3020-RE | A1000-FIV3020-SE | TRS30R 4 M4 M4 M4
45P5 ABT50<"> 4 M4 M4 M5
27P5 A1000-FIV3030-RE | A1000-FIV3030-SE AGT60" 5 M2 Ma M5
4011 ABT70<"> 10 M5 M5 M5
4015 | MO00-FIV30SO-RE ) A6T80<™> | 10 M5 M5 | M6

<1> UL uyumlulugu igin farkli tipte sigorta kullaniimahdir. Detaylar igin kullanma kilavuzuna bakin.

Sikma Tork Degerleri

Ana devre terminallerini agagidaki tabloda verilen sikma degerleri ile sikin.

Terminal Boyutu M3.5 M4 M5 M6 M8
Sikma Torku [Nm] 0,8ila1,0 1,2ila1,5 2,0ila2,5 4,0ila 5,0 9,0ila 11,0

10
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3 Elektriksel Montaj

Kontrol Devreleri

Kontrol terminal karti vidasiz terminallerle donatilmistir. Daima asagida listelenmis
Ozelliklerde kablo kullanin. Gulivenli kablolama igin esnek veya esnek olmayan
pabuglu kablo kullanin. Pabug¢ uzunluguna goére siyirma uzunlugu 8 mm olmahdir.

¢

Kablo Tipi Kablo boyutu
Solid 0,2ila 1,5 mm?
Esnek 0,2ila 1,0 mm?
Pabuglu esnek 0,25ila 0,5 mm?

EMC Filtre Montaji

Bu

sUrtici Avrupa standarti EN61800-3'e gore test edilmistir. EMC standartlarina

uyum icin ana devreyi asagida acgiklanan sekilde kablolayin.

1.

abhwiN

Giris tarafina uygun EMC girtltu filtresi monte edin. Detaylar igin yukaridaki
listeye veya kullanma kilavuzuna bakin.

. Siirict ve EMC gurultu filtresini ayni pano igine yerlestirin.

. Surlcu ve motor kablolamasi igin korumali kablo kullanin

. Minimum toprak empedansi igin toprak baglantilarindaki boya ve kiri temizleyin
. EN61000-3-2 ile uyum igin 1 kW'den kiigiik siriicilere AC reaktdr monte edin.

Detaylar i¢in kullanma kilavuzuna bakin veya tedarikginize danisin

L2
L b [EYRES
Kablo kelepgesi Kablo kelepgesi
Panel veya duvara montaj Panel veya duvar montaj
Metal plaka Metal plaka
Q 0] Toprakiama Yizeyi ° | O~ Toprakiama Yuzeyi
(boyalari temizleyin) (boyalari temizleyin)
O]
o
ERrE]
ulL as e
S
Yo N L3pL1 |
/| _ ol ’_—] |-
EMC —a EMC L roa |
Filtre TR TR Suriicd Fittre | Siriici
™~
Topraklama Topraklama
¥ Yiizeyi B Yiizeyi
I (boyalar (boyalari
) temizleyin) temizleyin)
Kablolama mesafesi mimkiin (G Dl Kablolama mesafesi mimkiin
oldugunca kisa oldugunca kisa
Kablo koruma Korumali motor Kablo koruma Korumali motor
topradama kablosu toprakiama kablosu
elepgesi Motor tarafinda kelepges

Motor tarafinda

toprak koruma toprak koruma

Tek ve Ug Faz Unitelerin EMC Standartlari ile Uyumlu Kablolanmasi

I67E-TR V1000 Hizli Baglangig Kilavuzu 1



3 Elektriksel Montaj

€ Ana Devre ve Kontrol Devresi Kablolama

B Ana Devre Girisini Kablolama

Ana devre girig icin asagidaki uyarilari dikkate alin.

» Sadece 0Ozellikle surtciler igin dizayn edilmis devre kesiciler kullanin.

» Eger toprak hatasi devre kesici kullaniliyorsa, bunun hem DC hem de yiiksek
frekans akimini algilayabileceginden emin olun.

» Eger giris anahtari kullaniliyorsa, anahtarin her 30 dakikada birden fazla

c¢alismadigindan emin olun.

Sirucunln giris tarafinda DC reaktor veya AC reaktor kullanin:

Harmonik akimi bastirmak igin.

Gli¢ besleme tarafinda gii¢ faktérini artirmak igin.

Kapasitér anahtarlamasi yapildiginda.

Blyuk kapasiteli besleme transistord ile (600 kVA Uzerinde).

B Ana Devre Cikisini Kablolama

Ana devre ¢ikis kablolamasi igin asagidaki uyarilari dikkate alin.

 Surucu ¢ikislarina 3 fazli motor disinda bir yik baglamayin.

Sdrlcinin ¢ikiglarina asla glic kaynagi baglamayin.

Cikis terminallerini asla kisa devre yaptirmayin veya topraklamayin.

Faz dlzeltici kapasitdr kullanmayin.

Eger siricl ile motor arasinda kontaktor kullaniliyorsa, strticiden gerilim ¢ikigi
varken asla calistiriilmamalidir. Gerilim oldugunda kullanilmasi buyuk pik
akimlarina sebep olabilir bu da asiri akim algilamay: tetikleyebilir veya surtcuye
zarar verebilir.

B Toprak Baglantisi

Siriucuyu topraklarken asagidaki uyarilara dikkat edin.

 Toprak hattini kaynak makinasi gibi baska bir cihazla asla paylasmayin.

» Daima elektrik ekipman teknik standartlarina uygun topraklama kablosu kullanin.
Topraklama kablolarini miimkuin oldugunca kisa tutun Suriici sizinti akimina sebep
olur. Bu yuzden, eger toprak elektrodu ile mesafe ¢ok uzun olursa, surtcinin
toprak terminalindeki voltaj dengesizlesecektir.

* Birden fazla suricu kullanildiginda, topraklama kablosunu déngu icine sokmayin.

B Kontrol Devresi Kablolama Uyarilarn

Kontrol devrelerini kablolarken asagidaki uyarilara dikkat edin.

» Kontrol devresi kablolarini ana devre ve diger yliksek gii¢ kablolalarindan ayirin.

» Kontrol devresi terminalleri MA, MB, MC (kontak c¢ikis) kablolarini diger kontrol
devresi terminalleri kablolarindan ayirin.

12 I67E-TR V1000 Hizli Baslangig Kilavuzu



3 Elektriksel Montaj

 Harici gli¢ kaynagi icin UL standartlarina uygun Sinif 2 gii¢ kaynagi kullanin.

» Kontrol devreleri i¢in galisma hatalarini énlemek amaciyla bikilmus ¢ift veya
korumali bikulmus ¢ift kablo kullanin.

» Kablo korumalarini korumanin ve topragin maksimum temas alani ile topraklayin.

» Kablo korumalari kablonun her iki ucunda da topraklanmalidir.

B Ana Devre Terminalleri

Terminal Tip Fonksiyon
. Glig girisini sirlicliye baglar.
RIL1, S/L2, T/L3 Ai'r‘iaide‘”e gligbesleme | o, "> 200 V girigli siiriiciiler sadece R/L1 ve S/L2
ains terminallerini kullanir (T/L3 kullaniimaz).
U/T1, VIT2, W/T3 |Sirlcu ¢ikis Motora baglanir.
B1, B2 Frenleme rezistoru Frenleme rezistéru ve frenleme rezistor tnitesi opsiyonu igin.
+1, 42 DC reaktér baglantisi SGt_)oknudnerlmde baglanir. DC reaktor baglamak igin baglantiyi
+1, — DC gug besleme girisi | DC gu¢ kaynagi baglamak igin.
. 200 V sinif igin: Toprak (100 Q veya daha az)
(2 terminal) Toprak Terminal 400 V sinif igin: Toprak (10 Q veya daha az)

B Ana Devre Terminalleri

Asagidaki sekil kontrol devresi terminal dulzenini gosterir. Suricu vidasiz
terminallerle donatiimistir.

i

C

1i)e}
Terminal kartinda Ug adet DIP switch, S1 ila S3 bulunur

sSwi1 Analog giris A2'yi akim veya gerilim girisi olarak ayarlar
Sw2 Dahili haberlesme portu RS422/485 terminal direncini etkinlestirir veya devre disi birakir.

swW3 dijital girisler icin PNP/NPN (varsayilan) mod se¢mek icin kullanilir (PNP harici 24 VDC gli¢
kaynagi gerektirir)

I67E-TR V1000 Hizli Baglangig Kilavuzu 13



3 Elektriksel Montaj

B Kontrol Devre Terminalleri

Tip No. Terminal Adi (Sinyal) Fonksiyon (Sinyal Seviyesi), Varsayilan Ayar
Fotokuplér girigleri, 24 Vdc, 8 mA

Coklu S1 Not: Surtici NPN mod i¢in 6nceden ayarhdir.
Fonksiyon ila | Coklu fonksiyon dijital giris 1 ila 6 PNP modu kullanilirken, DIP switch S3 “PNP” olarak
Dijital S6 ayarlanmali ve harici 24 VDC (+% 10) gl¢ kaynagi
Girigler kullaniimahdir.

SC | Coklu fonksiyonlu giris ortak ug | Coklu fonksiyon girisleri ortak ug

RP |Puls girisi Yanllt frekansi 05 i_I_a 32 kHz, Oran: % 30ila 70, Yiksek:
Coklu 3,5ila 13,2 V, Disik: 0,0 ila 0,8 V, giris empedansi: 3 kQ),
Fonksiyon | *V |Analog giris gii¢c kaynag: +10,5 V (izin verilen maks akim 20 mA)
Analog/Puls| A1 |Cok fonksiyonlu analog giris 1 0ila +10 VDC (20 kQ) ¢goziiniirliik 1/1.000
Girigleri A2 |Cok fonksiyonlu analog giris 2 | 0/4 ila 20 mA (250 Q) goziiniirliik: 1/500 (sadece A2)

AC |Frekans referans ortak ug ov

Guvenli Devre DigI Birakma . .
Giveni HC Girisleri ortak ug +24 V (izin verilen maks akim 10 mA)
Devre Disi H1 Guvenli Devre DigI Birakma Bir veya her ikisi agik: Suricu ¢ikigi devre disi
Birakma Girigi 1 (girisin agllmasindan siiriiciiniin ¢ikigi kesmesine
Girigleri 1o | Glvenli Devre Disi Birakma kadar gegen siire 1 ms’den kisa)
Girisi 2 Her lkisi Kapali: Normal ¢alisma

Coklu MA |N.A. (hata) Dijital rdle gikisi
Fonksiyon | MB |N.K. ¢ikis (hata) 30 VDC, 10 mAila 1A
Réle Cikis | MC | Dijital gikis ortak ug 250 VAC, 10 mAila1 A
Coklu P1 |Fotokuplor ¢ikis 1
Fonksiyon [ p2 |Fotokupldr gikis 2 Dijital fotokuplér gikis
PHC R 48 VDC, 0 ila 50 mA
Cikis PC |Fotokuplor ¢ikis ortak

MP | Puls ¢ikisi 32 kHz (maks)
Izleme . Oila 10 VDC (2 mA veya daha az),
Cikis AM | Analog izleme ¢ikis! Cozinirlik: 1(/1 .000 (1)6 Bit) )

AC |Izleme ortak ug ov

R+ | Haberlesme girisi (+)
MEMOBUS/| R- | Haberlesme girigi (-) MEMOBUS/Modbus haberlesme.:
Haberlesme| S+ |Haberlesme ¢ikisi (+) RS-485 veya RS-422, 115,2 kBps (maks)

S- |Haberlesme c¢ikis (-)

BILDIRIM! Terminaller HC, H1, H2 Giivenli Devre Digi Birakma fonksiyonu
icin kullanilir, bu fonksiyon H1 veya H2 giriglerinden biri
acildiginda cikis gerilimini 1 ms’den kisa siirede keser. EN954-1,
glivenlik kategorisi 3 ve EN61508, SIL2 ile uyumlu olarak dizayn
edilmistir. EN60204-1, durdurma kategorisi 0 ile tanimlanan
glvenli durusu saglamak igin kullanilabilir. Glvenli Devre Digi
fonksiyonu kullaniimadik¢ca HC, H1, veya H2 arasindaki kabloyu
cikartmayin.
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4 Tus Takimi Calismasi

4

Tus Takimi Galismasi

€ LED Operator ve Tuslar

LED operatér suriicliyi programlamak, baslatmak/ e O
durdurmak ve hata bilgisini gdstermek igin I
kullanilir. LED’ler surict durumunu gdsterir. =
0
B Tuslar ve Fonksiyonlar !
Ekran Isim Fonksiyon

Veri Gosterim
Alani

Frekans referansini, parametre numarasini vs gosterir.

ESC Tusu Onceki mentiiye déner.
> RESET Tusu Imleci saga hareket ettirir.
RESET, Hatay: sifirlar.
Siricuyl LOKAL modda calistinir. Calisma LED'i
A * stirlicti motoru galistirirken yanar.
GRUN RUN Tusu « durmak igin yavaslarken veya frekans referansi 0 iken yanip soner.

« strticti DG ile devre digi kaldiginda, suriict hizli durdurma ile
durduruldugunda ve gii¢ agilirken galistir komutu aktif oldugunda hizla
yanip soner.

Yukari Ok Tusu

Parametre numarasi, ayar degeri vs se¢gmek igin yukari hareket ettirir.

Asagi Ok Tusu

Parametre numarasi, ayar degeri vs segmek icin asagi hareket ettirir.

=4 |STOP Tusu Sirlctyl durdurur.
ENTER Tusu Modlari, parametreleri secer ve ayarlari saklamak icin kullanilir.
LO/RE Secim Sirtict kontrollinu operatdr (LOKAL) ve kontrol devresi terminalleri
‘R—g Tusu ¢ (UZAK) arasinda degistirir. Surtici LOKAL moddayken LED yanar
$ (tus takimi ile kullanma).
N Yanip sonuyor: Strici alarm durumundadir.
ALM ALMLED lsigr Yaniyor: Surucl hata durumundadir ve ¢ikis durdurulmustur.
N Yaniyor: Motor donlsi geri yonde.
REV  |REVLEDISIG! | gsnik: Motor déniisd ileri yénde.
Yaniyor: Suricli motoru galistirmaya hazir
DRV DRV LED Isigi Sonuk: Surtict Dogrulama, Ayarlama, Parametre Ayari veya Otomatik
Ayarlama modunda.
. | Yaniyor: Veri ekraninda ¢ikis frekansi gosterilir.
FOUT FOUT LED lsign Sonuk: Veri ekraninda gikis frekansindan baska bir sey gosterilir.

I67E-TR V1000 Hizli Baglangig Kilavuzu 15



4 Tus Takimi Calismasi

€ Menii Yapisi ve Modlari

Asagidaki gizim operatdr tus takimi menu yapisini agiklar.

i

=< =< x < =< =< =< =<
=< > > > > > > >

l

Tus islevlerinin aciklamasi

ENTER

-

i
t

izleme Ekrani terminal durumu,
cikis frekansi, hata bilgisi gibi
surtich verilerini okumak igin
kullanilir.

Dogrula Meniist varsayilan ayara
esit olmayan tiim parametreleri
listeler.

Ayar Modu uygulamayi
calistirmak igin gereken minimum
parametre listesini ayarlamak igin
kullanilabilir.

Parametre Ayar Modunda tim
surticu parametreleri
ayarlanabilir.

Otomatik Ayarlama siiriicii/motor
kombinasyonunun optimum
performansi icin motor
parametrelerini lger.

— D — W
[ ]

" XX

::-: Giicti agin (DRV yanip séner)
©
g 41
= - = A
% lleri Segimi Geri Segimi
£ \A
On=
g S Cikis Frekansi
o 2 41
z2 | 000A ]
[a) § Cikis Akimi
5
1S
g
% Cikig Gerilimi
& it
© e =
R (— -
Izleme Ekrani s A
v &
N
z£
© 0
Q ° Ayar Modu ;4
gc v o
=
o2 —
23 I —
a
On
£5 —_—
2
[a] § m ¢ b
Parametre Ayar Modu H 4
v o
—
Em — I
Otomatik Ayarlama i A
I I I H
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5 Baslatma

5 Basla

tma

€ Siiricii Ayarlama Prosediirii

Asagidaki gizim temel ayarlama prosedurini gosterir. Her adim sonraki sayfalarda

daha detayh agiklan

mistir.

C

BASLAT

o

Suriictiyli agiklanan sekilde monte et ve kablola.

W

Giicli ag

A

Eger gerekliyse A1-01 parametresi ile striictyl sifirla.

N

Kontrol modunu ayarla

W

Otomatik Ayarlama gergeklestir veya motor verisini
manuel olarak ayarla.

A

Temel parametreleri ayarla/kontrol et:
* Frekans referansi ve CALISTIR komut kaynagi igin b1-01, b1-02
*1/O'lart yapilandirmak igin H1-xx, H2-xx, H3-xx, H4-xx, H6-xx
* Frekans referans degerleri
* Hizlanma/Yavaglama siireleri ve S-egrileri igin C1-xx, C2-xx

AV

Motoru yiiksiiz calistir, caligmay! kontrol et ve Uist kontrolor
(6rn PLC) komutlarinin diizgiin calistigini dogrula.

o

Yiikii bagla, motoru calistir ve galismay! kontrol et

Vv

[

Eger gerekliyse hassas ayar yap ve uygulama parametrelerini
(6rn PID) ayarla.

Calismayi son kez kontrol et ve ayarlari dogrula.

o

Surtict uygulamayi calistirmaya hazirdir

I67E-TR V1000 Hizl Baglangi¢ Kilavuzu
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5 Baslatma

€ Giic Acik

Glg kaynagini agmadan once,

« Tum kablolarin diizgun sekilde baglandigindan emin olun.

» Surlcl iginde vida, gevsek kablo ucu veya takim birakiimadigindan emin olun.

» Glcl agtiktan sonra, slriis modu ekrani gosteriimeli ve hata ya da alarm
gOsterilmemelidir.

4 Kontrol Modu Segimi (A1-02)

Kullanabileceginiz i¢ kontrol modu vardir. Sirlcinin kontrol edecegi uygulamaya
en iyi uyan kontrol modunu segin.

Kontrol Modu Parametre Ana Uygulamalar
* Genel degisken hiz uygulamalari, 6zelilkle tek surlictiden birden

VI/f Kontrol A1-02=0 fazla motor ¢alistinildiginda kullanighdir
(varsayilan) L U,
« Parametre ayarlari bilinmeyen bir surtici degistirilirken
Acik Cevrim . .
Vektor Kontrolii A1-02 = 2 G_a_enel deg@keq hiz uygulamalarl ) ]
(OLV) * Yiksek hassasiyet, yiksek hiz kontrolii gerektiren uygulamalar

PM Agik Cevrim _ + Sabit miknatisli motorlar (SPM, IPM) ve eneriji tasarrufu kullanan
. . A1-02=5 .
Vektor Kontrolu azaltilmis tork-yik uygulamalari.

€ Otomatik Ayarlama (T1-00)

Otomatik Ayarlama siiriicii ile iligkili motor versini otomatik olarak ayarlar. Ug farkli
mod desteklenir

Ayarlama Modu Parametre Kﬁg&rﬁl Aciklama
Surticuyt Agik Cevrim Vektor kontrolde ¢alismak igin
Rotasyc_)nel T1-01=0 oLV ayarlanir. Ylksek hassasiyeﬂt elge edebilmek igin
Otomatik Ayarlama ayarlama sirasinda motor yiiksiz olarak
donebilmelidir.
Terminal direnci T1-01=2 oLy, vif Evgerlrlno_tor kablosu uzunsa veya m_otor kablosu
ayarlama kontrol dgistirildiyse V/f kontrol gergeklestirir.
Enerji Tasarrufu Enerji Tase_ar_r_ufu veya Hiz Arama kullamrken_ »
igin Rotasyonel T1-01=3  |V/f kontrol gsggrl‘zkrfjts"l'r'g'sI}‘é’;ﬁ;{‘;ﬁfig‘ﬁf(‘:‘l':;fdeb"mek ein
oty dénebilmelidir.

A\ DIKKAT

Otomatik Ayarlama bitene kadar motora asla dokunmayin. Otomatik Ayarlama
sirasinda motor donmiyor olsa bile, ayarlama islemi sirasinda motorda hala gerilim
vardir.
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5 Baslatma

Otomatik Ayarlama icin Otomatik Ayarlama mendisine girin ve asagidaki sekilde
gosterilen adimlari gergeklestirin. Girilmesi gereken veri sayisi segilen Otomatik
Ayarlama tipine baghdir. Bu 6rnek Rotasyonel Otomatik Ayarlamayi gésterir.

Surts modu Otomatik Ayarlama Ayarlama
ekrani Moduna Girin metodunu secin
-- T, !%B ()
-- 5

. Yy vy
=> N ---> I > R - >
oo
--%E! (A

Tam verileri Ayarlama baslanglu Ayarlama sirasinda Basarili ayarlamanin
ayarlayin ekrani belirir DRV LED'i yanip ardindan “End”
sOner goruntilenir

Eger herhangi bir sebepten dolay! otomatik ayarlama yapilamazsa (ylksuz calisma
mimkiin degil vs.), bu durumda E1-0O0 parametrelerinde maksimum frekans ve
gerilimi ayarlayin ve motor parametrelerini manuel olarak E2-0000 parametrelerine girin.

BiLDIRIM! Giivenli Devre Digi Birakma girisleri Otomatik Ayarlama sirasinda
kapali olmalidir.
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5 Baslatma

€ Referans ve Calisma Kaynagi

Sirtct LOKAL ve UZAK moda sahiptir. LO/RE tusundaki LED suriiclii durumunu
gOsterir.

Durum Aciklama LO/RE LED
LOKAL | Cahstir/Durdur komutu ve frekans referansi operator tus takimindan girilir. ACIK

UZAK Parametre b1-02 igindg girilen galistir komutu kaynagi ve b1-02 iginde girilen KAPALI
frekans referans kaynag kullanilir.

Eger siriici UZAK modda galistiriliyorsa, b1-01/02 parametreleri iginde ayarlanan
frekans referansi ve c¢alistir komutunu kullanin ve siirici UZAK modda olsun.

€ 1/0 Ayarlama

B Coklu Fonksiyon Dijital Girigler (H1-00)
Her dijital girigin fonksiyonu H1-OOO parametrelerinde atanabilir. Varsayilan ayar
fonksiyonlari i¢in baglanti semasina bakin, bkz sayfa 9.

B Coklu Fonksiyon Dijital Cikiglar (H2-010)

Her dijital ¢ikigin fonksiyonu H2-O0O parametrelerinde atanabilir. Varsayilan ayar
fonksiyonlar i¢in baglanti semasina bakin, bkz sayfa 9. Bu parametrelerin ayar
degeri 3 dijitten olusur, orta ve sagd dijit fonksiyonu ayarlar sol dijit ¢ikis
karakteristiklerini ayarlar (0: Cikis secilen sekilde; 1: Ters ¢ikisg).

B Coklu Fonksiyon Analog Girigler (H3-00)
Her analog girisin fonksiyonu H3-OO parametrelerinde atanabilir. Her iki giris igin
varsayilan ayar “Frekans referansi” seklindedir. A1 0O ila 10V giris igin ve A2 4-20 mA
giris icin ayarlanir. Her iki girisin eklenmesi frekans referansini olusturur.
BILDIRIM! Eger giris A2 giris sinyal seviyesi gerilim ve akim arasinda
degistirildiyse, DIP switch S1 dogru pozisyonda olmali ve H3-09
parametresi dogru ayarlanmalidir.

B izleme GikisI (H4-000)
Analog izleme cikisini ve g¢ikis gerilim seviyelerini ayarlamak igin H4-0O0O
parametrelerini kullanin. Varsayilan izleme degeri ayari “Cikis frekansi” seklindedir.
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5 Baslatma

€ Frekans Referansi ve Hizlanma/Yavaglama Siireleri

B Frekans Referans Ayari (b1-01)
Parametre b1-01 kullanilan frekans referansina gére ayarlanmalidir.

b1-01 | Referans kaynagi Frekans referans giris
Frekans referanslarini d1-00 parametrelerinde ayarlayin ve farkli referans
degerler arasinda gegis icin dijital girisleri kullanin.

0 Operator tus takimi

1 Analog giris Frekans referans sinyalini terminal A1 veya A2'ye uygulayin.
2 Seri Haberlesme | RS422/485 port lizerinden Seri Haberlesme

3 Opsiyon Karti Haberlesme opsiyon karti

4 Puls girisi Puls kullanarak frekans referansini terminal RP’den ayarlayin.

B HizlanmalYavaslama Siireleri ve S-Egrileri

C1-00 parametrelerinde ayarlanabilecek dort set hizZianma ve yavaglama suresi
vardir. Varsayilan aktif hizlanmalyavaglama sureleri C1-01/02 seklindedir. Bu degerleri
uygulamanin gerektirdigi uygun degerlere ayarlayin. Gerektiginde daha yumusak
hizlanmalyavaslama igin S-egriler C2-0000 parametreleri ile aktiflestirilebilir.

€ Test Calismasi

Tum parametre ayarlari tamamlandiktan sonra makineyi baslatmak icin agagidaki
adimlari uygulayin.
1. Motoru yuksuz calistirin ve tim giriglerin ve cikiglarin istenen sekilde calisip
calismadigini kontrol edin.
2. YUku motora baglayin.
3. Motoru yikle galistirin ve vibrasyon, salinim veya motor durmasi olmadigindan
emin olun.
Yukaridaki adimlari gergeklestirdikten sonra, siriici uygulamayi galistirmaya ve
temel adimlar gerceklestirmeye hazir olacaktir. PID kontrol gibi 6zel ayarlamalar
icin kullanma kilavuzuna bakin.
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6 Parametre Tablosu

6 Parametre Tablosu

Bu parametre tablosu en O6nemli
parametreleri gosterir. Varsayilan ayarlar
koyu renklidir. Parametre listesinin

tamami igin kullanma kilavuzuna bakin.

Par.‘ isim ‘ Aciklama

Sifirama Parametreleri

Dijital operator ile hangi
parametrelere erigilebilecegini

Erisim seger
A1-01 g:v:?ﬁSI 0:Sadece galisma
¢ 1:Kullanici Parametreleri
2:lleri Seviyeli Erigsim
Siirticunin kontrol metodunu
seger.
A1-02 ,\KAZTEEL 0:V/f Kontrol
Secimi 2:Agik Cevrim Vektor (OLV)
¢ 5:PM Agik Cevrim Vektor (PM)
Not: A1-03 ile sifiranmaz!
Tldm parametreleri
varsayilanlara sifirlar.
(sifirlama sonrasinda 0 olur)
Sifirlama yok
Parametrel| 1110: Kullanici Sifirlar (Kullanici
A1-03| M o L
eri Sifirla |6nce parametre degerlerini

ayarlamali sonra bunlari 02-03
parametresi ile saklamalidir)
2220: 2-Kablolu sifirlama
3330: 3-Kablolu sifirflama

Calisma Modu Segimi

0:Operatér - d1-00 degerleri

Frekans 1:Analog giris A1 veya A2
b1-01|Referans |2:Seri Haberlesme - RS-422/485
Secimi 3:Opsiyon karti
4:Puls Giris (Terminal RP)
0:Operatér — RUN ve STOP
Cahistir tuslari
b1-02| Komut 1:Terminaller - Dijital Girigler
Secimi 2:Seri Haberlesme - RS-422/485
3:Opsiyon karti bagli
22

Par. isim Aciklama
Calisma komutu kaldirildiginda
durdurma metodunu seger.
0:Rampali Durma
Durdurma 1:Serbest Durma
b1-03| Metodu 2:DC Enjeksiyon Frenleme ile
Segcimi Durma ’
3:Zamanlayici ile Serbest Durma
(zamanlayici sona ermeden
yeni komut gelirse, yeni komut
g6z ard edilir)
Geri
Yonde 0:Geri yonde gahigilabilir
b1-04 PSR
Calisma 1:Geri yon yasakli
Secimi
Cikis faz sirasini degistirir.
b1-14 gzziilira& 0:Standart
¢ 1:Faz siras| degistir
DC Enjeksiyon Frenleme
DC Rampali Durma (b1-03 = 0)
Enjeksiyon seglldlglndg DC EnJek3|¥on
b2-01| Frenleme Frenlemenin baslayacagl
Baslama frekansi ayarlar. Eger b2-01<
F jkans' E1-09 ise, DC Enjeksiyon
Frenleme E1-09'da baslar.
DC Enjeksiyon Frenleme
DC o .
Enjeksiyon aEImInI.SUI‘UCU nominal akiminin
b2-02 Frenleme yuzdesi olarak ayarlar.
AKimi OLV’de DC uyartim akimi
E2-03 ile belirlenir.
DCENi. 14 01 saniyelik birimle
Frenleme ) .
Siiresi/ ba$lang|g:ta_l_(| DQ _Enjekswon
b2-03 Frenleme suresini ayarlar. 0.00
Baglangicta saniye ayarlandiginda devre
DC Uyartim
Siiresi disidir.
Uresi
DC Enj. Durusta DC Enjeksiyon
Durusta Frenleme siresini ayarlar. 0.00
b2-04 ] M
Frenleme |saniye ayarlandiginda devre
Sdresi disidir.
Hizlanma/Yavaglama
C1- |Hizlanma |0’dan maks gikis frekansina
01 |Sire 1 hizlanma suresi 1’i ayarlar.
C1- |Yavaslama |Maks. cikis frekansindan 0’a
02 |Sire 1 yavaslama siresi 2’'1'i ayarlar.
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6 Parametre Tablosu

Par. sim Aciklama Par. isim ‘ Aciklama
VIf Modeli
C1-03 Hizlanma/ Hizlanmalyavaslama sireleri 2 —
. Yavaglama |._“ .. o Giris
ila Si ) ila 4’ ayarlar (C1-01/02 gibi " - S
c1-08 grelerl ayarlayin) E1-01| Gerilim Girig Gerilimi
2ila4d Ayari
C2-01|S-Egrisi 1 |Hizlanma baslangicinda S-egrisi Maks.Cikis| . o
C2-02|S-Egrisi 2 _|Hizianma sonunda S-egrisi B1-04| Forans: | Lineer VIf karakteristigi icin,
— - E1-07 ve E1-09 igin ayni
C2-03| S-Egrisi 3 | Yavaglama baslangicinda S-egrisi E£1.05 Maks. Cikis | degerleri ayarlayin. Bu durumda
C2-04|S-Egrisi 4 |Yavaglama sonunda S-egrisi 'l Gerilimi El-08 ayari goz ardi edilir. i
Kayma Kompanzasyony Baz | ayarlancigindan emin oin okl
— E1-06
Kayma +Eger hiz frekans Frekans | haldeOPE10 hatasi olusacaktir:
C3-01 Kompanza | referansindan dusukse artirin
syonu + Eger hiz frekans referansindan | |g1.q7 Orta Ckis | -4 04> E1-06 > E1-07 > E1-09
Kazanci yilksekse azaltin. Frekansi | . im
Kayma |, Kayma kompanzasyonu gok | |E1-08| 1@ OIS | (E%)
Kompanza K | Gerilimi
yavasken ayari azaltin.
C3-02|syonu AN
h » Hiz dengeli degilken ayari Mi K
Gecikme ararm E1-09/ Min. Cikis
Suresi : Frekansi (E1-08)
Tork Kompanzasyonu E1-10 Min. Cikis
Tork « Tork yaniti yavagken bu ayari “7| Gerilimi (E1-10 1=
C4-01 Kompanza artirin. ) (érog) (E1-07) (E1-06) (E1-04)
syon  Hiz/tork osilasyonu oldugunda E1-13|Baz Gerilim Cikis frekansi
Kazanci bu ayari azaltin.
Tork ) N Motor Verisi
Kompanza | Hiz/tork osilasyonu oldugunda Mot
P bu ayari artirin. otor Otomatik Ayarlama sirasinda
C4-02| syonu E2-01|Nominal .
- « Tork yaniti cok yavasken ayari otomatik olarak ayarlanir.
G?C'kme azaltin. Akimi
Sure.S| Mot Hertz (Hz) olarak motor nominal
Is Modu ve Taslyici Frekansi otor kaymasi.
. E2-02| Nominal Rot 10 tik Avarl
Normal/ 0:Agir Is (HD) Kayma Rotasyonel Otomatik Ayarlama
o Sabit tork uygulamalari ile otomatik olarak ayarlanir.
C6-01/Agrr Is 1:Normal is (ND) Amper olarak miknatislama
Segimi T Motor p
Degisken tork uygulamasi PSS akimi.
E2-03| Yiksiuz )
1:2.0 kHz Akimi Rotasyonel Otomatik Ayarlama
2:5.0 kHz ile otomatik olarak ayarlanir.
3:8.0 kHz Motor kutuplarinin sayisi.
Tasiyici 4:10.0 kHz E2-04| Motor Otomatik Ayarlama ile otomatik
C6-02| Frekans X Kutuplari
Segimi 5:12.5 kHz olarak ayarlanir.
6:.1 50 kHZ. . Motor Fazdan faza motor direncini
IZ-"Ka ﬁ‘: Swing PV\|/M1 ila 4 E2-05 Hattan ohm olarak ayarlar.
Kullanici taniml Hata Otomatik Ayarlama ile otomatik
Frekans Referanslari Direng olarak ayarlanir.
d1-01|Frekans . ,
ila |Referansi SO:rlll;rhlz referanslari 1 ila 16’yi
d1-16|1ila 16 y
d1-17|Jog Hizi Jog hizi
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6 Parametre Tablosu

Par. Isim Aciklama Par. Isim Aciklama
Motor sizinti indiiktansi Analog Giris Ayari
Motor sebebiyle gerilim distsini AM U1-00 izleme degerlerine
E2-06|Sizinti motor nominal geriliminin H4-01|izleme esit deger girin. Ornek: U1-03
indiiktans ylzdesi olarak ayarlar. Secimi icin “103” girin.

Otomatik Ayarlama ile otomatik

Terminal AM cikis gerilimini

olarak ayarlanir.
4 H4-02| AM Kazang |izleme degerinin % 100’Une esit

Dijital Giris Ayarlar olarak ayarlar.
H1-01 DG S1 . . . Terminal AM cikis gerilimini
ila |©0S6 |S1ila S6 terminallerin H4-03| AM Egim  |izleme degerinin % 0'ina esit
H1-06 gonkswon fonksiyonlarini seger. olarak ayarlar.
= eg?|m| - - - - Puls Girig Ayari (Frek. ref. girig)
Onemli fonksiyonlarin listesi sondaki tabloda Puls sayisin! giris degerinin
| ilir. iri
bulunabilr H6-02 (R)r S(IIrelfne % 100’Une esit olarak
Dijital Cikis Ayarlari % (Hz seklinde) ayarlar.
H2-01|PS MA/MB | Rdle cikisi MA-MB-MC igin H6.03| PUls Girisi | Giris degerini H6-02'deki puls
Fonksiyonu| fonksiyon ayariar. Kazanci  |frekansinin yiizdesi olarak ayarlar.
H2-02|P¢ P1 Fotokupldr gikisi P1 igin He.04| PUls Girisi | Giris degerini % olarak 0 Hz
Fonksiyonu| fonksiyon ayariar. Egimi puls giris frekansinda ayarlar.
H2-03 DC P2 Fotokuplér cikisi P2. igin Puls Cikis Ayari

Fonksiyonu | fonksiyon ayarlar.

uO-00 izleme degerlerine

Onemli fonksiyonlar sondaki tabloda listelenmistir. | |06/ MP esit deger girin. Omek: U1-02

Analog Giris Ayari Izleme Seg. igin “102” girin.
A1 Sinyal |0:0ila+10V MP Izleme izleme % 100 (Hz olarak)
H3-01|Seviyesi (neg. giris sifirlandi) H6-07 Alcekleme oldugunda c¢ikis pulslarinin
Seg. 1:0ila +10 V (bipolar giris) ¢ sayisini ayarlar.
A1 Motor Asiri Isinma Korumasi
H3-02| Fonksiyon | Terminal A1’e bir fonksiyon ata. Motor asir yik korumasini
Seg. ayarlar.

10 V analog giriste giris degerini 0:Devre disi
H3-03| A1 Kazang Motor Asirt | - M
% olarak ayarlar. L1-01| Yiik Kor. 1.:1t:t|:::art fan sogutmal
<. . |0V analog girigte giris degerini
H3-04| ATEGIMI 1o/ ok gygrlzr. gins @eg Seg. 2:Standart ifleyici sogutmali
t
A2 Sinval 0:0ila +10 V (neg. giris sifirlandr) 3.\rr/1§ktogr motor
H3-09| Sevi Ve 1:0ila +10 V (bipolar giris) . —
- eviyesi 2:4 ila 20 mA (9 bit giris) Motor Asiri | Motor asiri yiik korumasini dak.
Segimi 3:0ila 20 mA L1-02| Yk Kor. olarak ayarlar. Normalde
A2 Sire degisiklik gerekli degildir.
H3-10| Fonksiyon Terminal A2.’ye bir fonksiyon
Sec. atar.

10 V/20 mA analog giriste

H3-11) A2 Kazanci giris degerini % olarak ayarlar.

0 V/0 mA/4 mA analog giriste

H3-12| A2 Egim giris degerini % olarak ayarlar.
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6 Parametre Tablosu

Par. isim | Aciklama Par. isim Agiklama
Durmanin Onlenmesi Motor Enerji Tasarrufu kat sayisi igin
0:Devre digl - Motor aktif T1-11| Demir demir kaybi. )
hizlanma oraninda hizlanir ve Kaybi Bilinmiyorsa varsayilan sekilde
Hizlanma cok agir yiik ya da ¢ok kisa birakin.
Sirasinda hizlanma stresinde durabilir. zZleme Aciklama
L3-01|Durma 1:Genel Amag — Akim L3-02 01-07 1Frek Rer 0
Onleme iizerinde oldugunda - rekans Referansi (Hz)
Segimi hizlanmay tutar. U1-02 |Cikis Frekansi (Hz)
2:Akilly — Mimkdin olan en kisa U1-03 |Cikig Akimi (A)
sirede hizlanma. U1-05 |Motor Hizi (Hz)
Hizlanma o
sirasinda | Hizlanma sirasinda durmanin u1-06 |Cikis Genlln?.Rtaferan5| (Vde)
L3-02|Durmanin | énlenmesi igin akim seviyesini U1-07 | DC Bus Gerilimi (Vdc)
Onlenme  |ayarlar. U1-08 |Cikis Gucl (kW)
Seviyesi U1-09 | Tork Referansi (motor nominal torkunun %’si)
0:Devre digi — Yavaglama Giri Terminal Durumu
Yavaglama | ayarlandigi sekilde. AG U1-10 = 0000000
L3-04 sirasinda olusabilir. [ 1: Dijital girig 1
Durmanin |1:Genel Amag — Eger DC bus (terminal S1 stkin)
2 . s s e . 1: Dijital girig 2
Onlenmesi | gerilimi yiikselirse (terminal & etkin)
yavaslama durdurulur. 1: Dijital girig 3
U1-10 (terminal S3 etkin)
Calisma 0:Devre digl — Motor durmasi 1:Diital girig 4
L3.05|Sirasinda veya asiri yiik olusabilir. 1.(3?_'_:‘:”?', 459““'")
I?urmanln 1:Yavas. Zamani 1 — C1-02 '(te"r'rﬁingallnés etkin)
Onlenmesi kullanarak hizi azaltin. 1: Dijital giri§6 )
(terminal S6 etkin)
Calisma 1:Dijtal girig 7
sirasinda | Calisma sirasinda durmanin (terminal S7 etkin)
L3-06 | Durmanin | 6nlenecegi akim seviyesini Cikis Terminal Durumu
Onlenme |ayarlar. U1-11=000
Seviyesi 1: Réle ikis ( |
- : Role Cikis (terminal
Otomatik Ayarlama MA-MC kapali
0:Rotasyonel u1-11 MB-MC acik)
Otomatik Otomatik-Ayarlama 1: Acik Kolektor Cikis 1
T1-01|Ayarlama |2: Sadece terminal direnci (terminal P1) etkin
Mod Segimi| 3: Enerji Tasarrufu igin 1: Acik kolektor Cikis 2
Rotasyonel Otomatik Ayarlama (terminal P2) etkin
T1-02 ggmlnal Motor nominal giictinii (kW) ayarlar. Suriict Durumu
ue ut-12= 00000000L
Nominal . T 1: Calisma sirasinda
T1-03 Gerilim Motor nominal gerilimini (V) ayarlar. &1: Sifir hiz sirasinda
Nominal 5 1: REV sirasinda
T1-04 Akim Motor nominal akimini (A) ayarlar. U1-12 1: Hata sifirlama sinyali
T1-05| Baz Frekans | Motor baz frekansini (Hz) ayarlar. girisi sirasinda
Motor 1: Hiz uyumu sirasinda
T1-06 KL?tu lan Motor kutuplarinin sayisini ayarlar. 1: Siirlicti hazir
p 1: Alarm algilama sirasinda
T1-07|Baz Hiz Motor baz hizini (dev/dak) ayarlar. I
: Hata algilama sirasinda
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Izleme

Aciklama

DG/D

Se Aciklama
U1-13 | Terminal A1 giris seviyesi & _ _ _ _
U1-14 | Terminal A2 giris seviyesi Dijital Giris Fonksiyon Segimleri
U1-16 Soft Starter Cikis (hizlanma/yavaglama 3 Multi-step hiz referansi 1

B rampa sonrasi fref) 4 Multi-step hiz referansi 2
U1-18 |OPE Hata Parametresi 5 | Multi-step hiz referansi 3
U1-24 |Puls Giris frekansi 6 Jog frekans komutu (multi-step hiz

Hata Izleme referansina gore daha yliksek 6ncelik)
U2-01 |Son Hata 7 Hizlanma/yavaslama siresi segimi 1
U2-02 | Onceki Hata E Kullaniimaz (Terminal kullaniimadiginda
U2-03 | Onceki Hatada Frekans Ref ayarian)
U2-O4 Oncekf Hatada Fi agsf eteransi 14 |Hata sifirlama (ACIK iken sifirlanir)

-04 | Onceki Hatada Gikis Referansi Harici hata; Giris modu: N.A. kontak/N.K.
u2-05 ?”Cek' Hatada Cikig Akimi 20 - 2F | kontak, Algilama modu: Normal/galisma
U2-06 | Onceki Hatada Motor Hizi sirasinda
U2-07 |Onceki Hatada Cikis Gerilimi Dijital Cikis Fonksiyon Segimleri
U2-08 |Onceki Hatada DC Bus Gerilimi 0 Calisma Sirasinda (ACIK: Calistir komutu
U2-09 |Onceki Hatada Cikis Giicii ACIK veya gerilim ¢ikisi var)

U2-10 |Onceki Hatada Tork Referansi 1 Sifir Hiz
U2-11 | Onceki Hatada Giris Terminali Durumu 2 |HizUyumu
U2-12 | Onceki Hatada Cikis Terminali Durumu 6 | Sirict Hazir
U2-13 |Onceki Hatada Siiriicti Calisma Durumu E Hata
U2-14 | Onceki Hatada Kimiilatif Calisma Stiresi F |Kullaniimaz
U2-15 |Onceki Hatada Soft Starter Referansi 10 | Kiglik hata (Alarm) (ACIK: Alarm gosterilir)
U2-16 |Onceki Hatada Motor q Ekseni Akimi
U2-17 | Onceki Hatada Motor d Ekseni Akimi
Hata Gegmisi

U3-01ila . )
U3-04 En son gergeklesen dort hatayi listeler.

U3-05ila| En son gergeklesen dért hata igin toplam
U3-08 | calisma strelerini listeler.

U3-09ila | En son gergeklesen besinci hatadan
U3-14 |onuncu hataya kadar listeler.

U3-15ila | besinci hatadan onuncu hataya kadar olan
U3-20 | hatalar igin toplam galisma siirelerini listeler.

* Asagidaki hatalar hata glnligine kaydediimez:

CPF00, 01, 02, 03, UV1, ve UV2.
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7 Sorun giderme

7 Sorun giderme

€ Genel Hatalar ve Alarmlar

Hatalar ve alarmlar siriici veya makinadaki sorunlari gosterir.

Alarm veri ekraninda bir kod ve yanip sénen ALM LED’i ile gdsterilir. Strlciu
cikisinin kapatilmasi gerekli degildir.

Hata veri ekraninda bir kod ve yanan ALM LED'i ile gosterilir. Stirlici ¢ikisi daima
hemen kapatilir ve motor serbest durusla durur.

Alarmi kaldirmak veya hata sifirlamak igin, sebebi belirleyin, kaldirin ve operator
Uzerindeki Reset tusuna basarak veya glic kaynagini kapatip agarak suriciyi

sifirlayin.
BiLDIRIM! Bu sadece en 6nemli alarmlari ve hatalari listeler. Listenin tamami
igin liitfen kullanma kilavuzuna bakin.
LED Ekran |ALM| FLT Sebep
Base Blok o Yazilimin base block fonksiyonu dijital girislerden birine atanmis ve giris kapall.
Ly Sirlcu Galistir komutunu kabul etmez.
Agik Cevrim Vektor kontrolindeyken yavaslama sirasinda 3 sn’den uzun siire
Kontrol o
Hatas! torK_I|m|t|ne Iula§|ld_|_ )
QO | « Yik ataleti gok blyik.
rC « Tork limiti gok dusuk.
L « Motor parametreleri yanlig.
Kontrol
Devresi
_ Hatasi O | Suriiciiniin kontrol devresinde bir sorun var.
rocnd
Cirruc ila
FOC a0
LrrC
Opsiyon
HariciHata | O | Q |[Ust kontrolér opsiyon karti (izerinden harici hata tetiklendi.
CC
Cr
Harici Hata o lleri ve geri komutlari 500 ms’den uzun siire ayni anda girildi. Bu alarm galigan
Er motoru durdurur.
Harici Hatalar « Harici hata dijital girislerden S1 ila S6’nin biri iizerinden harici bir cihaz ile
EFlia | O | O | tetiklendi.
}:‘FE « Dijital girigler yanhs ayarlanmis.
Topraklama Toprak sizinti akimi siirictiniin nominal akiminin % 50’sinden yiiksek.
Hatasi Q | « Kablo veya motor izolasyonu bozuk.
UF « Siirlict ¢ikiginda agiri parazit kapasitesi.
Glvenli
Devre DigI o Her iki Giivenli Devre Digi Birakma girisi agik. Siriici gikisi giivenli sekilde
Birakma devre disi birakilir ve motor baslatilamaz.
[y
Inluln}
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7 Sorun g_jiderme

LED Ekran |ALM| FLT Sebep
Guvenli
Devre Digl Glvenli Devre Disi Birakma giriglerinden biri agik iken siriicl gikigi devre disi.
Birakma o (normalde her iki sinyal H1 ve H2 agik olmalidir)
Hatasi * Harici sinyal kaldirilsa bile bir kanal dahili olarak kesik ve kapanmiyor.
_ + Ust kontrolor sadece bir sinyali kapatti.
HbbF
CI}E@ E?Z « Cikis baglanti kablosu kesik veya motor sargilari hasarli.
ay Q |+ Siricu gikiginda gevsek kablolar.
L E » Motor ¢ok kiigiik (striicii akiminin % 5’inden az).
« Sirlict ¢ikis tarafinda kisa devre veya topraklama hatasi
Asiri akim * Yik gok agir.
_ O |+ Hizlanmal/yavaslama siireleri gok kisa.
oL * Yanlis motor verisi veya V/f model ayari.
* Cikista manyetik kontaktor calistirildi.
Sogutucu « Ortam sicakligi gok yiiksek.
Asin o | o |+ Sogutma fani durdu.
Isinmasi « Sogutucu kirli.
oM veyaaH ! « Sogutucuya gelen hava akisi engelleniyor.
Motor Asiri » Motor yuku ¢ok agir.
Yik ol Motor agir yiik ile dusiik hizda c¢alistiriliyor.
. * Hizlanma/yavaslama dongu sureleri gok kisa.
oL « Yanlis motor nominal akimi ayarlanmis.
Stirlict Agin « Yiik ok agir.
Yk Q |- Siiriict kapasitesi gok kiigiik.
al 2 « Dusuk hizda cok fazla tork.
DC bus gerilimi gok fazla yukseldi
DC Asiri * Yavaglama stresi ¢ok kisa.
Gerilim olol* Durma 6nleme devre dis!
* Frenleme diglisi/rezistor kirik
ou » OLV’de dengesiz motor kontrolu
» Cok ylksek giris gerilimi
Girig Faz « Girig gerilim disisii veya faz dengesizligi.
Kaybi O |- Girig fazlarindan biri eKsik.
br « Sirlict girisinde gevsek kablolar.
Frenleme
Transitor
Hatasi Q | Dahili frenleme transistori bozuk.
.
Calisma
Sirasinda
Hata o Calistir komutu aktifken hata sifirlama girildi.
Sifirlama
__r
I
DC D.U,§0k DC bus gerilimi dustik gerilim algilama seviyesinin altinda (L2-05).
Gerilim O | O |« Gug kaynag arizal veya girig fazi kayip.
T + Gug kaynagi ¢cok zayif.
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LED Ekran

ALM| FLT

Sebep

Kontrolor
Dislk
Gerilim

[ -~
[RA]

Sirlcu konrolér glic besleme gerilimi gok diisiik.

DC Sarj
Devresi
Hatasi

[
[N}

DC bus igin sarj devresi arizali.

€ Operator Programlama Hatalari

Operatdr Programlama Hatasi (OPE) bir parametre uygulanamadiginda veya bir
parametrenin ayari uygun olmadiginda olusur. Bir OPE hatasi goriintilendiginde,
ENTER tusuna basarak U1-18 (OPE hata sabiti) goruntiileyin. Bu OPE hatasina
sebep olan parametreyi gosterecektir.

LED Operator
Ekrani

Sebep

Diizeltme islemleri

oPEO1

Sirlcu kapasitesi ile 02-04 igin ayarlanan

02-04 icin ayarlanan degeri dizeltin.

o IDEL'/ ! deger uyusmuyor.
oPEOQ2
LOEna Parametreler izin verilen ayar araligi disinda.| Parametreleri uygun degerlere getirin.
Coklu fonksiyon girisleri H1-01 ile H1-07 icin
celiskili ayarlar atanmis.
* Ayni fonksiyon iki girise atanmis (“Harici
oPEO3 hata” ve “Kullaniimiyor” buna dahil degildir)| « Yanhs ayarlari dizeltin.
oCma * Baska giris fonksiyonlarinin ayarlanmasini | « Daha fazla detay igin kullanma kilavuzuna
orcud gerektiren giris fonksiyonlari tek olarak bakin.
ayarlanmis.
« Es zamanli kullaniimalarina izin verilmeyen
fonksiyonlar ayarlanmis.
« Calistir komutu kaynagi (b1-02) veya
frekans referans kaynagi (b1-01) 3 olarak . .
oPEO5 :  Gereken opsiyon kartini monte edin.
acnor :zﬁ:@ms ancak opsiyon karti monte *b1-01 ve b1-02 igin ayarlanan degerleri
Hredd « Frekans referans kaynagi puls girise dazeltin.
ayarlanmig ancak H6-01 0 degil.
Coklu fonksiyon analog girigleri H3-02 ve H3-
10 ve PID fonksiyonlari ¢akigiyor. . .
oPE0? + H3-02 ve H3-10 ayni degere ayarlanmis |, Bzwzlffzzglggtg;izglr?Eﬁllanma kilavuzuna
alPEon (“0” ve “F” ayarlar harigtir) bakin
- * PID fonksiyonlari her iki analog girise ve )
puls girise ayni anda atanmigtir.
oPEO8 Segcilen kontrol modunda kullanilamayacak |« Yanls ayarlari dizeltin.
S fonksiyon ayarlandi (kontrol modu * Daha fazla detay i¢gin kullanma kilavuzuna
or'CUE | degisikliginden sonra belirebilir) bakin.
oPE10 * V/f model ayarini kontrol edin.
oc V/f model ayari yanls. « Daha fazla detay igin kullanma kilavuzuna

1"
arcoiu

bakin.
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€4 Otomatik Ayarlama Hatalan

LED Operator

Ekram Sebep Diizeltme iglemleri
Er-01 Motor veri hatasi. - - .
c ~ . | Girilen motor verisi gegerli degil (6rn. baz :éirg'r.;ek,:]ar girin ve Otomatik Ayarlamayi
Ci~ ~u 1 frekans ve baz hiz uyusmuyor). yin.
o « Kablolamayi kontrol edin.
Er-02 Ifl}]é;auk!(lol-l':r:?a hatall « YUku kontrol edin. Otomatik Ayarlamayi
- "o . ) .
L--07 « Yiik ok agir. daima yiik motordan ayrildiktan sonra
yapin.
Er-03 STOP diugmesine basildi ve Otomatik .
C--073 Ayarlama iptal edildi. Otomatik Ayarlamayi tekrarlayin.
Direng hatasi
Er-04 * Yanlig giris verisi. )
- A » Otomatik ayarlama belirlenen zaman
oo dilimini asti.
* Hesaplanmis deger aralik diginda.
Yiksliz Akim Hatasi « Girig verisini kontrol edin.
Er-05 * Yanlig veri girildi. » Kablolamayi kontrol edin.
E--15 |+ Otomatik ayarlama gok uzun siirdi. « Veriyi tekrar girin ve Otomatik Ayarlamay!
T « Hesaplanmis deger aralik diginda. tekrarlayin.
Nominal Kayma Hatasi
Er-08 * Yanlis \{eri girisi. )
- Ao « Otomatik ayarlama belirlenen zaman
crTug dilimini asti.
» Hesaplanmis deger aralik diginda.
Er-09 Hizlanma hatasi « Hizlanma stiresini C1-01 artirin
- ~~ | Motor belirlenmis hizlanma siiresinde . B
E--09 hizlanmad.. « Tork sinirlarini L7-01 ve L7-02 kontrol edin.
Er-11 Motor hiz hatasi. + Hizlanma siiresini (C1-01) artirin.
}_-',- - || |Torkreferansi gok yliksek. * Mimkunse yuk baglantisini kesin.
« Kablolamayi kontrol edin.
Akim algilama hatasi ’ « Surlict nominal degerlerinin motora
Er-12 * Bir veya tim cikis fazlari kesik. - ] uydugundan emin olun.
Cr-1a | 4k yagok dusik ya da sirict nominal |, yiji;kontrol edin. (Otomatik Ayarlama yiik
ederini aglyor. - "
» Akim sensorleri arizali bagh degilken yapiimahdir).
) » Siriictyu degistirin.
Nominal akim alarmi « V/f model ayarini kontrol edin.
End1 » Otomatik Ayarlama sirasinda tork « Yuk bagh degilken Otomatik Ayarlama
c referansi % 20'yi agti. gerceklestirin.
cro » Hesaplanan yiiksiiz akim motor nominal |« Giris verisini kontrol edin ve Otomatik
akiminin % 80’inin Gizerinde. Ayarlamay! tekrarlayin.
Motor demir gekirdek satiirasyon alarmi « Girig verisini kontrol edin.
End2 * Hesaplanmis ¢ekirdek satirasyon « Motor kablolamasini kontrol edin.
Endl degerleri aralik diginda. « Yiik bagh degilken Otomatik Ayarlama
T « Yanlis veri girildi. gergeklestirin.
End3 ’ Girig verisini kontrol edin ve ayarlamay!
Crdd Nominal akim alarmi tekrarlayin.
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